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1 Vorwort

Liebe Kundin, lieber Kunde,

es freut uns, dass Sie sich fur STIHL entschie-
den haben. Wir entwickeln und fertigen unsere
Produkte in Spitzenqualitat entsprechend der
Bedirfnisse unserer Kunden. So entstehen Pro-
dukte mit hoher Zuverlassigkeit auch bei extre-
mer Beanspruchung.

STIHL steht auch flr Spitzenqualitat beim Ser-
vice. Unser Fachhandel gewahrleistet kompe-
tente Beratung und Einweisung sowie eine
umfassende technische Betreuung.

STIHL bekennt sich ausdriicklich zu einem nach-
haltigen und verantwortungsvollen Umgang mit
der Natur. Diese Gebrauchsanleitung soll Sie
unterstutzen, Ihr STIHL Produkt Uber eine lange

Lebensdauer sicher und umweltfreundlich einzu-
setzen.

Wir danken lhnen flr Ihr Vertrauen und wiin-
schen |hnen viel Freude mit Ihrem STIHL Pro-
dukt.

(e dib

Dr. Nikolas Stihl

a £00 0££0L00000

Bunyiejuesyoneiqan)-jeulbuQ

WICHTIG! VOR GEBRAUCH LESEN UND AUF-
BEWAHREN.

2 Informationen zu dieser
Gebrauchsanleitung

2.1 Geltende Dokumente

Es gelten die lokalen Sicherheitsvorschriften.
> Zusatzlich zu dieser Gebrauchsanleitung fol-
gende Dokumente lesen, verstehen und auf-
bewahren: £
— Sicherheitsinformation fiir STIHL Akkus und
Produkte mit eingebautem Akku:
www.stihl.com/safety-data-sheets

1eq|90Aoel I8! Jeided

“Jaided weyyo1e|qeb 181410]yo Jne PonIpes

Weitere Informationen zu STIHL Mahroboter,
kompatiblem Zubehor und FAQs sind unter sup-
port.stihl.com, info.myimow.stihl.com oder bei
einem STIHL Fachhandler verfiigbar.

Die Bluetooth®-Wortmarke und die Bluetooth®-
Bildzeichen (Logos) sind eingetragene Waren-
zeichen und Eigentum der Bluetooth SIG, Inc.
Jegliche Verwendung dieser Wortmarke/Bildzei-
chen durch STIHL erfolgt unter Lizenz.

Der Mahroboter ist mit einer Bluetooth®-Funk-
schnittstelle und Funknetzwerk-Schnittstelle aus-
gestattet. Lokale Betriebseinschrankungen (zum
Beispiel in Flugzeugen oder Krankenhausern)
mussen beachtet werden.

22

Kennzeichnung der Warnhin-
weise im Text

A cerar

® Der Hinweis weist auf Gefahren hin, die zu
schweren Verletzungen oder zum Tod fihren.

> Die genannten MaRnahmen kénnen
schwere Verletzungen oder Tod vermeiden.

€2 EVA 'V-1086-1 10-850

€202 OM 00 B OV THILS SYIHANY ©
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3 Ubersicht

A wrrnu

Der Hinweis weist auf Gefahren hin, die zu

schweren Verletzungen oder zum Tod flhren

kénnen.

> Die genannten MaRnahmen kdnnen
schwere Verletzungen oder Tod vermeiden.

deutsch

HINWEIS

0000099823_001

Der Hinweis weist auf Gefahren hin, die zu

Sachschaden fiihren kénnen.

> Die genannten MaRnahmen kénnen Sach-
schaden vermeiden.

2.3 Symbole im Text

”..u Dieses Symbol verweist auf ein Kapitel in

3

dieser Gebrauchsanleitung.

Ubersicht

3.1 Mahroboter

0000099354 _001

Vordere Griffstelle

Durch gleichzeitiges Greifen an der vorderen
und hinteren Griffstelle kann der Mahroboter
angehoben und transportiert werden.

Ladekontakte
Die Ladekontakte verbinden den Mahroboter
mit der Dockingstation.

Ultraschall-Sensoren
Die Ultraschall-Sensoren erkennen Hinder-
nisse.

Haube

Die Haube ist federnd gelagert und tber
einen StoRsensor werden Hindernisse auf der
Mahflache erkannt.

Antriebsrader
Die Antriebsrader treiben den Mahroboter an.

Leuchtstreifen
Der Leuchtstreifen zeigt den Status des Mah-
roboters an.

0458-011-9801-A

Hintere Griffstelle

Durch gleichzeitiges Greifen an der vorderen
und hinteren Giriffstelle kann der Ma&hroboter
angehoben und transportiert werden.

Schutzleiste

Die Schutzleiste schiitzt den Benutzer vor
hochgeschleuderten Gegenstéanden und vor
Kontakt mit den Klingen.

Bedienfeld
Das Bedienfeld enthalt die Drucktasten und
den Regensensor.

3.2 Bedienfeld

\
0000099355_001

Leuchtstreifen

Der Leuchtstreifen zeigt den Status des Mah-
roboters an und signalisiert welche Tasten-
kombination bei einer bestimmten Aktion zu
driicken ist.

Drucktaste ,STOP“

Die Drucktaste stoppt den Mahroboter und
das Mahwerk. Die Drucktaste dient auch zum
Aktivieren der Geratesperre.

Drucktaste ,SCHLOSS*

Die Drucktaste entsperrt den Mahroboter in
Verbindung mit einer angezeigten Tasten-
kombination.

Drucktaste ,START"
Die Drucktaste startet den Mahbetrieb.

Drucktaste ,HAUS*

Die Drucktaste lasst den M&hroboter zurtick
zur Dockingstation fahren, oder bricht den
aktuellen Mahjob ab, wenn der Mahroboter in
der Dockingstation steht.
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Drucktaste ,INFO*
Die Drucktaste lasst den Mahroboter Informa-
tionen zum aktuellen Status sprechen.

Regensensor

Der Regensensor reagiert auf Feuchtigkeit.
Je nach Einstellung kann der Mahroboter die
Wetterverhaltnisse in seinem Mahplan
berticksichtigen.

3.3 Mahwerk

0000099827_002

Messerscheibe

Die Messerscheibe dient zum Befestigen der
Klingen.

L-Bolzen

Die L-Bolzen dienen zum Einhangen der Klin-
gen.

Klingen

Die Klingen mahen das Gras.

Hebel

Die Hebel sichern die Mutter.

Mutter

Die Mutter befestigt die Messerscheibe.

Leistungsschild mit Maschinennummer

34 Dockingstation und Netzteil

0000099356_001

1

2

Netzstecker

Der Netzstecker verbindet die Anschlusslei-
tung mit einer Steckdose.

Anschlussleitung

Die Anschlussleitung verbindet das Netzteil
mit dem Netzstecker.

3 Ubersicht

Netzteil
Das Netzteil versorgt die Dockingstation mit
Energie.

Ladekabel
Das Ladekabel verbindet das Netzteil mit der
Dockingstation.

Stecker
Der Stecker verbindet das Ladekabel mit der
Dockingstation.

Haube

Die Haube deckt die Dockingstation ab und
schutzt die innenliegende Elektronik.

LED

Die LED zeigt den Status der Dockingstation
an.

Ladekontakte

Die Ladekontakte verbinden die Dockingsta-
tion mit dem Mahroboter.

Bodenplatte
Die Bodenplatte ist das Fundament der
Dockingstation.

10 Kabelkanal

In den mittig liegenden Kabelkanal wird der
Leitdraht verlegt.

11 Kabelkanal

In den aulBen liegenden Kabelkanalen wird
der Begrenzungsdraht verlegt.

# Leistungsschild mit Maschinennummer

1

0000099831_001

12 Erdnagel

Die vier Erdnagel befestigen die Dockingsta-
tion am Boden.

0458-011-9801-A



4 Sicherheitshinweise

3.5 iMOW® Ruler und Installations-
kit

iMOW® Ruler

0000099832_001

1 iIMOW® Ruler
Das Ruler erleichtert die Drahtverlegung und
dient zur Einhaltung des richtigen Abstands.

Installationskit

Ein Installationskit wird fir die Inbetriebnahme
des Mahroboters benétigt und ist nicht im Liefer-
umfang der Mahroboters enthalten. Passende
Installationskits sind flr unterschiedliche Garten-
gréRen als Zubehdr erhaltlich.

I

|

0000099833_001

1 Fixiernagel
Der Fixiernagel befestigt den Begrenzungs-
draht und Leitdraht am Boden.

2 Drahtverbinder
Der Drahtverbinder verbindet Drahtenden mit-
einander.

3 Kabelmarkierer
Die Kabelmarkierer dienen zum Kennzeich-
nen der Drahtenden im Inneren der Docking-
station. Sie erleichtern die Zuordnung der
Drahtenden beim Anschluss an die richtige
Klemme.

4 Drahtrolle
Die Drahtrolle wird fir die Verlegung des
Begrenzungsdrahts und Leitdrahts bendtigt.

3.6 Symbole

Die Symbole kénnen auf dem Mahroboter, der
Dockingstation, dem Netzteil oder dem einge-
bauten Akku sein und bedeuten Folgendes:

0458-011-9801-A
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Dieses Symbol gibt den Durchmesser der
Messerscheibe an.

Dieses Symbol zeigt beim Klingen-
wechsel die Richtung zum Entriegeln
des Messertragers an.
Dieses Symbol zeigt beim Klingen-
wechsel die Richtung zum Verriegeln
des Messertragers an.

IE‘ Schutzklasse 2, doppelt isoliert.

ﬁ Produkt nicht mit dem Hausmdill entsorgen.

Die Angabe neben dem Symbol weist auf
den Energieinhalt des Akkus nach Spezifi-
kation des Zellenherstellers hin. Der in der
Anwendung zur Verfligung stehende Ener-
gieinhalt ist geringer.
1 LED leuchtet rot. Der Akku ist zu
§2§ warm oder zu kalt.

[

4 LEDs blinken rot. Im Akku besteht
eine Storung.

4  Sicherheitshinweise
4.1 Warnsymbole

Die Warnsymbole auf dem Mahroboter, der
Dockingstation, dem Netzteil oder dem einge-
bauten Akku bedeuten Folgendes:

Sicherheitshinweise und deren Maf3-
nahmen beachten.

und aufbewahren.

@ Gebrauchsanleitung lesen, verstehen

Sicherheitshinweise zu hochgeschleu-

A derten Gegenstanden und deren MaR-
& nahmen beachten.

® Sicherheitsabstand einhalten.

Sich drehende Messerscheibe mit Klin-
gen nicht berihren.

e Nicht auf den Mahroboter steigen oder

5 setzen.

o
=
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Mahroboter wahrend des Transports,
der Aufbewahrung, Reinigung, War-
tung, Reparatur oder bei verandertem

oder ungewohnten Verhalten stoppen
und Geratesperre aktivieren.

Kinder vom Mahroboter und der Mah-
&% flache fernhalten.

Tiere vom Mahroboter und der Mahfla-
@ che fernhalten.
@ Akku nicht in Flissigkeiten tauchen.

Akku vor Hitze und Feuer schitzen.

N

2 Bestimmungsgemafe Verwen-
dung

Der Méahroboter STIHL iMOW® 5.0, 6.0, 7.0 dient
zum Mahen und Mulchen von Gras.

Die STIHL Dockingstation und das mitgelieferte
Netzteil DM160X-420X oder DM210X-420X
laden den Mahroboter

STIHL iMOW® 5.0, 6.0, 7.0.

Der Mahroboter, die Dockingstation und das
Netzteil kénnen bei Regen verwendet werden.

Der Mahroboter wird von einem Akku STIHL AAI
mit Energie versorgt. Der Akku ist im Mahroboter
eingebaut und darf nur durch einen STIHL Fach-
handler ausgebaut werden.

Der Mahroboter kann iber die App ,MY iMOW®*
konfiguriert und bedient werden.

A WARNUNG

m Dockingstationen, Netzteile und Akkus, die
nicht von STIHL fiir den Mahroboter freigege-
ben sind, kénnen Brande und Explosionen
auslosen. Personen kénnen schwer verletzt
oder getotet werden und Sachschaden kann
entstehen.
> Mahroboter mit dem eingebauten Akku
STIHL AAI verwenden.

> Méhroboter STIHL iMOW® 5.0, 6.0, 7.0 mit
der STIHL Dockingstation und einem STIHL
Netzteil DM160X-420X oder DM210X-420X
laden.

m Falls der Mahroboter, der Akku, die Docking-
station oder das Netzteil nicht bestimmungs-

4 Sicherheitshinweise

gemal verwendet werden, kénnen Personen

schwer verletzt oder getttet werden und Sach-

schaden kann entstehen.

> Mahroboter, Dockingstation und Netzteil so
verwenden, wie es in dieser Gebrauchsan-
leitung beschrieben ist.

4.3 Anforderungen an den Benut-
zer

A WARNUNG

® Benutzer ohne eine Unterweisung kénnen die
Gefahren des Mahroboters, der Dockingsta-
tion und des Netzteils nicht erkennen oder
nicht einschatzen. Der Benutzer oder andere
Personen kénnen schwer verletzt oder getotet
werden.

> Gebrauchsanleitung lesen, verste-
hen und aufbewahren.

> Falls der Mahroboter, die Dockingstation
oder das Netzteil an eine andere Person
weitergegeben werden: Gebrauchsanlei-
tung mitgeben.

> Sicherstellen, dass der Benutzer folgende
Anforderungen erfillt:

— Der Benutzer ist ausgeruht.

— Der Benutzer ist korperlich, sensorisch
und geistig fahig, den Mahroboter, die
Dockingstation und das Netzteil zu
bedienen und zu verwenden. Falls der
Benutzer korperlich, sensorisch oder
geistig eingeschrankt dazu fahig ist, darf
der Benutzer nur unter Aufsicht oder
nach Anweisung durch eine verantwort-
liche Person den Mahroboter verwen-
den. Dies umfasst auch alle Arbeiten
mit und am Mahroboter, an der
Dockingstation, Netzteil, Ladekabel und
den Leitdraht und Begrenzungsdraht.

— Der Benutzer kann die Gefahren des
Mahroboters, der Dockingstation und
des Netzteils erkennen und einschat-
zen.

— Der Benutzer ist volljahrig oder der
Benutzer wird entsprechend nationaler
Regelungen unter Aufsicht in einem
Beruf ausgebildet.

— Der Benutzer hat eine Unterweisung
von einem STIHL Fachhandler oder
einer anderen fachkundigen Person
erhalten, bevor er den Mahroboter, die
Dockingstation und das Netzteil das
erste Mal verwendet.

0458-011-9801-A



4 Sicherheitshinweise

— Der Benutzer ist nicht durch Alkohol,
Medikamente oder Drogen beeintrach-
tigt.

— Bei der Installation, Bedienung, Reini-
gung, Wartung und Transport des Mah-
roboters das Gleichgewicht halten, flr
einen sicheren Stand sorgen und nicht
rennen.

— Die Begriffe ,Bedienung®, ,Verwendung*
und ,Benutzung® umfassen alle Arbeiten
am Mahroboter, an der Dockingstation,
am Netzteil, am Ladekabel, am Leit-
draht und Begrenzungsdraht sowie am
gesamten iIMOW® Zubehér.

> Falls Unklarheiten bestehen: Einen STIHL
Fachhandler aufsuchen.

44 Bekleidung und Ausstattung
A WARNUNG

m \Wahrend der Verlegung des Begrenzungsd-
rahts oder des Leitdrahts und bei der Befesti-
gung der Dockingstation, kénnen durch das
Einschlagen der Fixiernagel oder Erdhaken in
den Boden Gegenstéande mit hoher Geschwin-
digkeit hochgeschleudert werden. Der Benut-
zer kann verletzt werden.
> Eine eng anliegende Schutzbrille tragen.
Geeignete Schutzbrillen sind nach Norm
EN 166 oder nach nationalen Vorschriften
gepruft und mit der entsprechenden Kenn-
zeichnung im Handel erhaltlich.

> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.

m \Wahrend des Mahbetriebs kdnnen Gegen-
stdnde mit hoher Geschwindigkeit hochge-
schleudert werden. Der Benutzer kann verletzt
werden.
> Falls die Mahflache wéahrend des Mahbet-

riebs betreten wird:
— Eine lange Hose aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.
— Festes, geschlossenes Schuhwerk mit
griffiger Sohle tragen.

m Ungeeignete Bekleidung kann sich in Holz,
Gestripp und in dem Mahroboter verfangen.
Benutzer ohne geeignete Bekleidung kénnen
schwer verletzt werden.

» Eng anliegende Bekleidung tragen.
> Schals und Schmuck ablegen.

m \Wahrend der Reinigung, Wartung oder dem
Transport kann der Benutzer in Kontakt mit
den Klingen kommen. Der Benutzer kann ver-
letzt werden.
> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-

gem Material tragen.

0458-011-9801-A
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m Falls der Benutzer ungeeignetes Schuhwerk
tragt, kann er ausrutschen. Der Benutzer kann
verletzt werden.
> Falls die Mahflache wahrend des Mahbet-

riebs betreten wird: Festes, geschlossenes
Schuhwerk mit griffiger Sohle tragen.

4.5 Arbeitsbereich und Umgebung
451 Mahroboter und Méahflache

A WARNUNG

® Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere kon-
nen die Gefahren des Mahroboters und hoch-
geschleuderter Gegenstande nicht erkennen
und nicht einschatzen. Unbeteiligte Personen,
Kinder und Tiere kénnen schwer verletzt wer-
den und Sachschaden kann entstehen.

® > Unbeteiligte Personen, Kinder und
Tiere wahrend des Mahbetriebs von
>
»>

der Méahflache fernhalten.

Falls der Mahroboter auf &ffentlich zugan-

glichen Flachen eingesetzt wird: Mahflache

absperren und Schilder mit Warntext "War-
nung! Automatischer Rasenmaher! Kinder
und Tiere fernhalten und beaufsichtigen!"
aufstellen. Die ortlichen Vorschriften einhal-
ten.

Sicherstellen, dass Kinder nicht mit dem

Mahroboter spielen kénnen.

Mahflache mit Hilfe des Begrenzungsdrahts

so definieren, wie es in dieser Gebrauchs-

anleitung beschreiben ist. Ausgewiesene

Flachen, die der Mahroboter nicht befahren

oder mahen soll, mit dem Begrenzungs-

draht von der Mahflache abgrenzen.
> Mahroboter nicht auf Flachen aus Kies oder
Schotter betreiben.

m Personen kdnnen lber den Begrenzungs-
draht, den Leitdraht oder tber die Fixiernagel
stolpern. Personen kénnen verletzt werden
und Sachschaden kann entstehen.
> Begrenzungsdraht und Leitdraht flach auf

dem Boden verlegen.
> Fixiernagel vollstandig in den Boden ein-
schlagen.

m Falls mit einem Gartengerat oder einem Gar-
tenwerkzeug in der Mahflache gearbeitet wird,
kann das Werkzeug den Begrenzungsdraht,
den Leitdraht oder die Fixiernagel treffen und
beschadigen. Gegenstande kdnnen mit hoher
Geschwindigkeit hochgeschleudert werden.
Personen kénnen verletzt werden und Sach-
schaden kann entstehen.

v

v
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> Nicht im Bereich des Begrenzungsdrahts > Akku nicht in Flissigkeiten tauchen.
oder des Leitdrahts mit einem Gartengerat
oder einem Gartenwerkzeug arbeiten.
m Elektrische Bauteile des Mahroboters kdnnen

Funken erzeugen. Funken kénnen in leicht > Akku von metallischen Kleinteilen fernhal-
brennbarer oder explosiver Umgebung Brande ten. )
und Explosionen auslésen. Personen kénnen > Akku nicht hohem Druck aussetzen.

\

Akku nicht Mikrowellen aussetzen.

schwer verletzt oder get6tet werden und Sach-
Akku vor Chemikalien und vor Salzen

schaden kann entstehen. L
> Maéhroboter nicht in einer leicht brennbaren schitzen.

und nicht in einer explosiven Umgebung 453 Dockingstation und Netzteil
betreiben. o

® |n der Folge eines Unwetters kann der Mahro- A WARN U NG

boter beschadigt sein oder Gegenstdnde auf m Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere kon-
der Mahflache liegen. Der Mahroboter kann in nen die Gefahren der Dockingstation, des

einem nicht sicherheitsgerechten Zustand sein Netzteils und des elektrischen Stroms nicht
und Gegenstande konnen wahrend des erkennen und nicht einschatzen. Unbeteiligte
I\/_I_ahens hochgeschleudert werd%n. Personen Personen, Kinder und Tiere kdnnen schwer
kdénnen schwer verletzt oder getétet werden verletzt oder getotet werden.

und ?achschaden kar_m entstehen. > Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere
> Mahroboter nach einem Unwetter auf fernhalten.

sicherheitsgerechten Zustand prifen. > Sicherstellen, dass Kinder nicht mit der

. Zg_stand der Méhf_l_'aich"e priifen, Gegen- Dockingstation oder dem Netzteil spielen
sténde von der Mahflache entfernen. KkGnnen.

452 Akku m Die Dockingstation und das Netzteil sind nicht
gegen alle Umgebungseinfliisse geschiitzt.
Falls die Dockingstation oder das Netzteil

\

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhéandler ausgebaut bestimmten Umgebungseinfliissen ausgesetzt
werden. sind, kann die Dockingstation oder das Netz-

A WARNUNG teil in Brand geraten oder explodieren. Perso-

» . . nen kénnen schwer verletzt werden und Sach-
® Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere kon-

nen die Gefahren des Akkus nicht erkennen

und nicht einschatzen. Unbeteiligte Personen,

Kinder und Tiere kdnnen schwer verletzt wer-

den.

> Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere
fernhalten.

> Akku nicht unbeaufsichtigt lassen.

> Sicherstellen, dass Kinder nicht mit dem
Akku spielen kénnen.

Der Akku ist nicht gegen alle Umgebungseinf-

lUsse geschitzt. Falls der Akku bestimmten

Umgebungseinflissen ausgesetzt ist, kann

der Akku in Brand geraten, explodieren oder

irreparabel beschadigt werden. Personen kon-

nen schwer verletzt werden und Sachschaden

kann entstehen.

> Akku vor Hitze und Feuer schitzen.
> Akku nicht ins Feuer werfen.

> Akku nicht auRerhalb der angegebenen
Temperaturgrenzen laden, verwenden und
aufbewahren, £ 23.6.

schaden kann entstehen.

> Dockingstation und Netzteil nicht in einer
leicht brennbaren und nicht in einer explosi-
ven Umgebung betreiben.

> Dockingstation und Netzteil nicht auBerhalb
der angegebenen Temperaturgrenzen ver-
wenden und aufbewahren, 1 23.6.

> Vor Gewitter oder bei Blitzschlaggefahr das
Netzteil vom Stromnetz trennen.

® Personen kdnnen Uber die Dockingstation,

das Ladekabel, das Netzteil oder die

Anschlussleitung stolpern. Personen kénnen

verletzt werden und die Dockingstation, das

Ladekabel, das Netzteil oder die Anschlusslei-

tung kénnen beschadigt werden.

> Dockingstation und Netzteil an einer gut
einsehbaren Stelle aufstellen.

> Anschlussleitung und Ladekabel flach auf
dem Boden verlegen.

m Bei direkter Sonneneinstrahlung kann das
Gehause des Netzteils sehr heilt werden. Der
Benutzer kann sich verbrennen.

0458-011-9801-A
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c > HeilRes Netzteil nicht berlihren.

4.6 Sicherheitsgerechter Zustand

461 Méhroboter

Der Mahroboter ist im sicherheitsgerechten

Zustand, falls folgende Bedingungen erfillt sind:

— Der Méahroboter ist unbeschadigt.

— Die Bedienungselemente funktionieren und
sind unverandert.

— Die Klingen sind richtig angebaut und unbe-

schadigt.

Original STIHL Zubehér fur diesen Méhroboter

ist angebaut.

— Das Zubehor ist richtig angebaut.

A WARNUNG

B |n einem nicht sicherheitsgerechten Zustand
kénnen Bauteile nicht mehr richtig funktionie-
ren und Sicherheitseinrichtungen aufer Kraft
gesetzt werden. Personen konnen schwer ver-
letzt oder getdtet werden.
> Einen unbeschéadigten und funktionsfahigen
Méahroboter betreiben.

> Mahroboter nicht verandern.

> Falls das Bedienfeld nicht funktioniert: Mah-
roboter nicht betreiben.

> Original STIHL Zubeh6r fiir diesen Mahro-
boter anbauen.

> Klingen so anbauen, wie es in dieser
Gebrauchsanleitung beschrieben ist.

> Zubehdr so anbauen, wie es in dieser
Gebrauchsanleitung oder in der
Gebrauchsanleitung des Zubehors
beschrieben ist.

> Gegensténde nicht in die Offnungen des
Mahroboters stecken.

> Ladekontakte nicht mit metallischen Gegen-
standen verbinden und kurzschlieRen.

> Abgenutzte oder beschadigte Hinweisschil-
der ersetzen.

> Falls Unklarheiten bestehen: Einen STIHL
Fachhandler aufsuchen.

4.6.2 Méahwerk

Das Mahwerk ist im sicherheitsgerechten

Zustand, falls folgende Bedingungen erfiillt sind:

— Die Klingen, Messerscheibe, Messertrager,
Hebel und Mutter sind unbeschadigt.

— Die Verschleilmarkierungen auf der Messer-
scheibe sind nicht durchgescheuert.

— Die L-Bolzen auf der Messerscheibe sind nicht
mehr als zur Halfte verschlissen.

— Die Klingen sind nicht verformt.
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— Die Klingen sind richtig angebaut.

A WARNUNG

® |n einem nicht sicherheitsgerechten Zustand
kénnen sich Teile der Klingen lI6sen und weg-
geschleudert werden. Personen kénnen
schwer verletzt werden.
> Mit unbeschadigten Klingen, unbeschadig-
ter Messerscheibe, unbeschadigtem Mes-
sertrager, Hebel und unbeschadigter Mutter
arbeiten.
Falls die Verschleiffmarkierungen durchge-
scheuert sind und Lécher entstanden sind:
Mahwerk ersetzen.
Falls die L-Bolzen zu mehr als der Halfte
verschlissen sind: Mahwerk ersetzen.
> Klingen richtig anbauen.
> Falls Unklarheiten bestehen: Einen STIHL
Fachhandler aufsuchen.

4.6.3 Akku

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut
werden.

Der Akku ist im sicherheitsgerechten Zustand,
falls folgende Bedingungen erfllt sind:

— Der Akku ist unbeschadigt.

— Der Akku ist sauber und trocken.

— Der Akku funktioniert und ist unveréandert.

A WARNUNG

® |n einem nicht sicherheitsgerechten Zustand
kann der Akku nicht mehr sicher funktionieren.
Personen kénnen schwer verletzt werden.
> Mit einem unbeschadigten und funktionier-

enden Akku arbeiten.

Einen beschadigten oder defekten Akku

nicht laden.

Falls der Akku verschmutzt ist: Akku reini-

gen.

Falls der Akku nass oder feucht ist: Akku

trocknen lassen.

> Akku nicht verandern.

Gegenstande nicht in die Offnungen des

Akkus stecken.

Elektrische Kontakte des Akkus nicht mit

metallischen Gegenstanden verbinden und

kurzschlieRen.

Akku nicht 6ffnen.

Abgenutzte oder beschadigte Hinweisschil-

der ersetzen.

® Aus einem beschadigten Akku kann Flussig-
keit austreten. Falls die Flissigkeit mit der
Haut oder den Augen in Kontakt kommt, kon-
nen die Haut oder die Augen gereizt werden.
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> Kontakt mit der Flussigkeit vermeiden.

> Falls Kontakt mit der Haut aufgetreten ist:
Betroffene Hautstellen mit reichlich Wasser
und Seife abwaschen.

> Falls Kontakt mit den Augen aufgetreten ist:
Augen mindestens 15 Minuten mit reichlich
Wasser spilen und einen Arzt aufsuchen.
m Ein beschadigter oder defekter Akku kann
ungewdhnlich riechen, rauchen oder brennen.
Personen kénnen schwer verletzt oder getotet
werden und Sachschaden kann entstehen.
> Falls der Akku ungewdhnlich riecht oder
raucht: Akku nicht verwenden und von
brennbaren Stoffen fernhalten.

> Falls der Akku brennt: Versuchen, den
Akku mit einem Feuerléscher oder Wasser
zu léschen.

4.6.4 Dockingstation, Ladekabel, Netzteil

und Anschlussleitung

Die Dockingstation, das Ladekabel, das Netzteil,

die Anschlussleitung und die Steckverbindungen

sind im sicherheitsgerechten Zustand, falls fol-
gende Bedingungen erfiillt sind:

— Die Dockingstation, das Ladekabel, das Netz-
teil, die Anschlussleitung und die Steckverbin-
dungen sind unbeschadigt.

— Die Dockingstation, das Ladekabel, das Netz-
teil, die Anschlussleitung und die Steckverbin-
dungen sind sauber.

— Original STIHL Zubehér fir diese Dockingsta-
tion ist angebaut.

— Das Zubehor ist richtig angebaut.

— Dockingstation und Netzteil sind wahrend des
Betriebs nicht abgedeckt.

A WARNUNG

® |n einem nicht sicherheitsgerechten Zustand
kdénnen Bauteile nicht mehr sicher funktionie-
ren und Sicherheitseinrichtungen aufRer Kraft
gesetzt werden. Personen kénnen schwer ver-
letzt oder getdtet werden.
> Eine unbeschadigte Dockingstation, ein

unbeschadigtes Ladekabel, ein unbescha-

digtes Netzteil, eine unbeschadigte

Anschlussleitung und unbeschéadigte Steck-

verbindungen verwenden.

Falls die Dockingstation, das Netzteil oder

die Steckverbindungen verschmutzt sind:

Dockingstation, Netzteil und Steckverbin-

dungen reinigen.

> Dockingstation, Ladekabel, Netzteil,
Anschlussleitung und Steckverbindungen
nicht verandern.

> Gegenstande nicht in die Offnungen der
Dockingstation und des Netzteils stecken.

v
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Elektrische Kontakte der Dockingstation,
des Netzteils und der Steckverbindungen
nicht mit metallischen Gegenstanden ver-
binden und kurzschlieRen.

Dockingstation und Netzteil nicht 6ffnen.
Dockingstation und Netzteil nicht abdecken.
Netzteil nicht in die Erde eingraben.

Nicht auf die Dockingstation setzen.

Nicht auf die Bodenplatte der Dockingsta-
tion stehen.

Yy Y VY VvYyYy

4.7  Mahbetrieb
A WARNUNG

m Die Klingen an der sich drehenden Messer-

scheibe kdnnen den Benutzer schneiden. Der
Benutzer kann schwer verletzt werden.

> Sich drehende Messerscheibe und
Klingen nicht beruhren.
> Falls sich der Benutzer dem Mahro-

boter wahrend des Mahbetriebs
nahert oder bevor er Einstellungen
am Gerat vornehmen mdchte:
Drucktaste ,STOP* driicken.

> Mahroboter wahrend des Mahbet-
riebs nicht kippen oder anheben.

> Falls die Messerscheibe oder Klin-
gen durch einen Gegenstand blo-
ckiert sind: Mahroboter stoppen und
Geratesperre aktivieren. Erst dann
den Gegenstand beseitigen.

> Kinder vom Mahroboter und der
% Mahflache fernhalten.

> Tiere vom Mahroboter und der Mah-
@ flache fernhalten.

> Nicht auf den Mahroboter steigen
oder setzen und keine Kinder, Tiere
oder Gegenstande auf dem Mahro-
boter transportieren.

® Falls sich der Mahroboter wahrend der Arbeit

verandert oder sich ungewohnt verhalt, kann
der Méahroboter in einem nicht sicherheitsge-
rechten Zustand sein. Personen kénnen
schwer verletzt werden und Sachschaden
kann entstehen.
> Drucktaste ,STOP* driicken und Gerate-
sperre aktivieren. Einen STIHL Fachhandler
aufsuchen.
Falls wahrend des Mahbetriebs die Klingen
auf einen fremden Gegenstand treffen, kdn-
nen diese oder Teile davon beschadigt oder
mit hoher Geschwindigkeit hochgeschleudert
werden. Personen kénnen verletzt werden und
Sachschaden kann entstehen.
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> Fremde Gegensténde von der Mahflache
entfernen.

> Abgebrochene Klingen oder Teile davon
von der Méhflache entfernen.

® \Wenn die Drucktaste ,STOP* gedriickt wird,
dreht sich die Messerscheibe mit den Klingen
noch kurze Zeit weiter. Personen kénnen
schwer verletzt werden.
> Warten, bis sich die Messerscheibe nicht

mehr dreht.

m Falls wahrend des Mahbetriebs die Klingen
auf einen harten Gegenstand treffen, kdnnen
Funken entstehen und die Klingen beschadigt
werden. Funken kénnen in leicht brennbarer
Umgebung Brande auslésen. Personen kon-
nen schwer verletzt oder getotet werden und
Sachschaden kann entstehen.
> Nicht in einer leicht brennbaren Umgebung

arbeiten.
> Sicherstellen, dass die Klingen in sicher-
heitsgerechtem Zustand sind.

A GEFAHR

m Falls der M&hroboter in der Umgebung von
spannungsfliihrenden Leitungen betrieben
wird, kdnnen die Klingen mit den spannungs-
fihrenden Leitungen in Kontakt kommen und
diese beschadigen. Personen kénnen schwer
verletzt oder getdtet werden.
> Mahroboter nicht in der Umgebung von
spannungsfiihrenden Leitungen betreiben.

4.8 Laden
A WARNUNG

m \Wahrend des Ladens kann ein beschadigtes
oder ein defektes Netzteil ungewdhnlich rie-
chen oder rauchen. Personen kénnen verletzt
werden und Sachschaden kann entstehen.
> Netzstecker aus der Steckdose ziehen.

m Das Netzteil kann bei unzureichender Warme-
abfuhr Uberhitzen und einen Brand auslésen.
Personen kdnnen schwer verletzt oder getotet
werden und Sachschaden kann entstehen.
> Netzteil nicht abdecken.

49 Elektrisch anschlieRen

Kontakt mit stromfiihrenden Bauteilen kann

durch folgende Ursachen entstehen:

— Die Anschlussleitung oder die Verlangerungs-
leitung ist beschadigt.

— Der Netzstecker der Anschlussleitung oder der
Verlangerungsleitung ist beschadigt.

— Die Steckdose ist nicht richtig installiert.
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A GEFAHR

m Kontakt mit stromflihrenden Bauteilen kann zu
einem Stromschlag fiihren. Der Benutzer kann
schwer verletzt oder getdtet werden.
> Sicherstellen, dass die Leitungen und deren

Netzstecker unbeschéadigt ist.

Falls die Anschlussleitung oder die

Verlangerungsleitung beschadigt sind:

> Beschadigte Stelle nicht berlhren.

> Netzstecker aus der Steckdose zie-
hen.

> Leitungen und deren Netzstecker mit tro-
ckenen Handen anfassen.
> Netzstecker in eine richtig installierte und
abgesicherte Steckdose mit Schutzkontakt
stecken.
> Falls sich die Steckdose auRerhalb eines
Gebaudes befindet: Sicherstellen, dass die
Steckdose fir den Betrieb im AuRenbereich
zugelassen ist.
> Netzteil Uber einen Fehlerstrom-Schutz-
schalter (30 mA, 30 ms) anschlieRen.
> Falls die Anschlussleitung oder die Verlan-
gerungsleitung angeschlossen oder
getrennt wird: Immer am Stecker greifen
und nicht am Kabel ziehen.
® Eine beschadigte oder ungeeignete Verlange-
rungsleitung kann zu einem elektrischen
Schlag fiihren. Personen kénnen schwer ver-
letzt oder getdtet werden.
> Eine Verlangerungsleitung mit dem richti-
gen Leitungsquerschnitt verwenden, 1
23.5.
Eine spritzwassergeschitzte und fiir den
AuReneinsatz zulassige Verlangerungslei-
tung verwenden.
Steckverbindung zwischen Netzteil und
Verlangerungsleitung vor Wasser schitzen.
Eine Verlangerungsleitung verwenden, die
die gleichen Eigenschaften besitzt, wie die
Anschlussleitung des Netzteils.

A WARNUNG

m Eine falsche Netzspannung oder eine falsche
Netzfrequenz kann zu einer Uberspannung in
dem Netzteil fihren. Das Netzteil kann
beschadigt werden.
> Sicherstellen, dass die Netzspannung und

die Netzfrequenz des Stromnetzes mit den
Angaben auf dem Leistungsschild des
Netzteils Ubereinstimmen.

m Falls das Netzteil an eine Mehrfachsteckdose
angeschlossen ist, kdnnen wahrend des
Ladens elektrische Bauteile (iberlastet wer-
den. Die elektrischen Bauteile kdnnen sich

—
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erwarmen und einen Brand auslésen. Perso-
nen kdnnen sich schwer verletzen oder getotet .
werden und Sachschaden kann entstehen. 4.10.1  Méhroboter

> Sicherstellen, dass die Leistungsangaben A WARN U NG

auf der Mehrfachsteckdose durch die Anga-
ben auf dem Leistungsschild des Netzteils = Wahrend des Transports kann der Mahroboter
umkippen oder sich bewegen. Personen kén-

und aller an die Mehrfachsteckdose ange-
schlossener Elektrogerate in Summe nicht nen verletzt werden und Sachschaden kann
entstehen.

Uberschritten werden.

410 Transportieren

m Ejne falsch verlegte Anschlussleitung, Verlan-
gerungsleitung oder ein falsch verlegtes Lade-
kabel kann beschadigt werden und Personen
kénnen dariber stolpern. Personen kénnen
schwer verletzt werden und Sachschaden

> Mahroboter stoppen und Gerate-
- sperre aktivieren.

> Mahroboter mit Spanngurten, Riemen oder

einem Netz so sichern, dass er nicht umkip-

kann entstehen. pen und sich nicht bewegen kann.

> Leitungen und Ladekabel so verlegen, dass
sie sich aulRerhalb der Mahflache befinden. 4102 Akku

> Leitungen und Ladekabel so verlegen und
kennzeichnen, dass sie nicht durch das
Arbeiten mit einem Gartengerat oder Gar-
tenwerkzeug beschadigt werden.

> Leitungen und Ladekabel so verlegen und
kennzeichnen, dass Personen nicht stol-
pern kénnen.

> Leitungen und Ladekabel so verlegen, dass
sie nicht gespannt oder verwickelt sind.

> Leitungen und Ladekabel so verlegen, dass
sie nicht beschadigt, geknickt oder
gequetscht werden oder scheuern.

> Leitungen und Ladekabel vor Hitze, Ol und
Chemikalien schitzen.

> Leitungen und Ladekabel so verlegen, dass
sie nicht auf einem dauerhaft nassen Unter-
grund liegen.
m Falls elektrische Leitungen und Rohre in der
Wand verlaufen, kdnnen diese beschadigt
werden, wenn das Netzteil an der Wand mon-
tiert wird. Kontakt mit elektrischen Leitungen
kann zu einem Stromschlag fiihren. Personen 4103
kdnnen schwer verletzt werden und Sach-
schaden kann entstehen.
> Sicherstellen, dass an der vorgesehenen
Stelle keine elektrischen Leitungen und
Rohre in der Wand verlaufen.

> Netzteil so an eine Wand montieren, wie es
in dieser Gebrauchsanleitung beschrieben

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut
werden.

A WARNUNG

m Der Akku ist nicht gegen alle Umgebungseinf-
lUsse geschitzt. Falls der Akku bestimmten
Umgebungseinflissen ausgesetzt ist, kann
der Akku beschadigt werden und Sachscha-
den kann entstehen.
> Einen beschadigten Akku nicht transportie-

ren.

m \Wahrend des Transports kann der Akku
umkippen oder sich bewegen. Personen kon-
nen verletzt werden und Sachschaden kann
entstehen.
> Akku in der Verpackung so verpacken,

dass er sich nicht bewegen kann.
> Verpackung so sichern, dass sie sich nicht
bewegen kann.

Dockingstation und Netzteil

A WARNUNG

®m \Wahrend des Transports kann die Dockingsta-
tion oder das Netzteil umkippen oder sich
bewegen. Personen kénnen verletzt werden
und Sachschaden kann entstehen.

! > Netzstecker aus der Steckdose ziehen.
ist. » Mahroboter aus der Dockingstation heraus-

Falls das Netzteil an einen Generator ange- nehmen.

schlossen wird, kann die Stromversorgung » Dockingstation und Netzteil mit Spanngur-

nicht dauerhaft gewahrleistet werden und der ten, Riemen oder einem Netz so sichern,

Mahroboter nicht ordnungsgeman funktionie- dass sie nicht umkippen und sich nicht

ren. Durch Schwankungen in der Stromversor- bewegen kénnen.

gung kann das Netzteil beschadigt werden. m Die Anschlussleitung und das Ladekabel sind

> Netzteil nur an eine ordnungsgeman instal- nicht dafiir bestimmt, das Netzteil oder die
lierte Steckdose anschlieen. Dockingstation daran zu tragen. Die
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Anschlussleitung, das Netzteil das Ladekabel

oder die Dockingstation kénnen beschadigt

werden.

> Ladekabel vom Netzteil und Dockingstation
trennen und aufwickeln.

> Dockingstation an der Bodenplatte greifen
und festhalten.

> Anschlussleitung aufwickeln und am Netz-
teil befestigen.

> Netzteil am Gehause greifen und festhal-
ten.

411  Aufbewahren
4111 Mahroboter

A WARNUNG

m Kinder konnen die Gefahren des Mahroboters
nicht erkennen und nicht einschatzen. Kinder
kénnen schwer verletzt werden.

> Mahroboter stoppen und Gerate-
. sperre aktivieren.

> Mahroboter auRerhalb der Reichweite von
Kindern aufbewahren.

m Die elektrischen Kontakte am Mahroboter und
metallische Bauteile kbnnen durch Feuchtig-
keit korrodieren. Der Mahroboter kann
beschadigt werden.
> Mahroboter sauber und trocken aufbewah-

ren.

m Falls vor der Aufbewahrung die Geratesperre
des Mahroboters nicht aktiviert wird, kann der
Mahroboter unbeabsichtigt eingeschaltet wer-
den und der Mahroboter setzt sich in Bewe-
gung. Personen kdénnen schwer verletzt wer-
den und Sachschaden kann entstehen.

> Mahroboter stoppen und Gerate-
sperre aktivieren.

® Die Haube und Griffstellen sind nicht daftir
bestimmt, den Mahroboter daran aufzuhan-
gen. Sicherheitseinrichtungen kénnen aulRer
Kraft gesetzt werden und der Mahroboter kann
beschadigt werden.
> Mahroboter so aufbewahren, wie es in die-
ser Gebrauchsanleitung beschrieben ist.

411.2  Akku

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut
werden.
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A WARNUNG

m Kinder kdnnen die Gefahren des Akkus nicht

erkennen und nicht einschatzen. Kinder kon-

nen schwer verletzt werden.

> Akku auBerhalb der Reichweite von Kin-
dern aufbewahren.

m Der Akku ist nicht gegen alle Umgebungseinf-
lUsse geschutzt. Falls der Akku bestimmten
Umgebungseinflissen ausgesetzt ist, kann
der Akku irreparabel beschadigt werden.
> Akku sauber und trocken aufbewahren.
> Akku in einem geschlossenen Raum aufbe-

wahren.
> Akku nicht auBerhalb der angegebenen
Temperaturgrenzen aufbewahren, I 23.6.

4.11.3  Dockingstation und Netzteil

A WARNUNG

m Kinder kénnen die Gefahren einer Dockingsta-

tion oder eines Netzteils nicht erkennen und

nicht einschatzen. Kinder kénnen schwer ver-

letzt oder getdtet werden.

> Mahroboter aus der Dockingstation heraus-
nehmen.

> Dockingstation und Netzteil auerhalb der
Reichweite von Kindern aufbewahren.

® Dije Dockingstation und das Netzteil sind nicht

gegen alle Umgebungseinfliisse geschiitzt.

Falls die Dockingstation oder das Netzteil

bestimmten Umgebungseinflissen ausgesetzt

ist, kann die Dockingstation oder das Netzteil

beschadigt werden.

> Mahroboter aus der Dockingstation heraus-
nehmen.

> Falls das Netzteil warm ist: Netzteil abkih-
len lassen.

> Dockingstation und Netzteil sauber und tro-
cken aufbewahren.

> Dockingstation und Netzteil in einem
geschlossenen Raum aufbewahren.

> Netzteil nicht auRerhalb der angegebenen
Temperaturgrenzen aufoewahren, 1 23.6.

® Die Anschlussleitung und das Ladekabel sind

nicht daflir bestimmt, das Netzteil oder die

Dockingstation daran zu tragen. Die

Anschlussleitung, das Netzteil das Ladekabel

oder die Dockingstation kénnen beschadigt

werden.

> Ladekabel vom Netzteil und Dockingstation
trennen und aufwickeln.

> Dockingstation an der Bodenplatte greifen
und festhalten.

> Anschlussleitung aufwickeln und am Netz-
teil befestigen.
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> Netzteil am Gehause greifen und festhal-
ten.

412 Reinigen, Warten und Reparie-

ren

A WARNUNG

m Falls wahrend der Reinigung, Wartung oder
Reparatur die Geratesperre des Mahroboters
nicht aktiviert ist, kann der Mahroboter unbe-
absichtigt eingeschaltet werden. Personen
kdénnen schwer verletzt werden und Sach-
schaden kann entstehen.

> Mahroboter stoppen und Geréte-
sperre aktivieren.

m Scharfe Reinigungsmittel, das Reinigen mit
einem Hochdruckreiniger oder das Reinigen
mit spitzen oder scharfen, metallischen
Gegenstanden kénnen den Mahroboter,
beschadigen. Falls der Mahroboter nicht rich-
tig gereinigt wird, kdnnen Bauteile nicht mehr
richtig funktionieren und Sicherheitseinrichtun-
gen auler Kraft gesetzt werden. Personen
kénnen schwer verletzt werden.
> Mahroboter so reinigen, wie es in dieser

Gebrauchsanleitung beschrieben ist.
m Scharfe Reinigungsmittel, das Reinigen mit
einem Hochdruckreiniger oder das Reinigen
mit spitzen oder scharfen, metallischen
Gegenstanden kénnen die Dockingstation,
das Netzteil, die Anschlussleitung, das Lade-
kabel sowie deren Steckverbindungen
beschadigen. Falls die Dockingstation, das
Netzteil, die Anschlussleitung, das Ladekabel
sowie deren Steckverbindungen nicht richtig
gereinigt werden, kdnnen Bauteile nicht mehr
richtig funktionieren und Sicherheitseinrichtun-
gen auler Kraft gesetzt werden. Personen
kénnen schwer verletzt werden.
> Netzstecker des Netzteils aus der Steck-
dose ziehen.

> Dockingstation, Netzteil, Anschlussleitung,
Ladekabel sowie deren Steckverbindungen
so reinigen, wie es in dieser Gebrauchsan-
leitung beschrieben ist.

m Falls der Mahroboter, die Dockingstation oder
das Netzteil nicht richtig gewartet oder repa-
riert werden, kénnen Bauteile nicht mehr rich-
tig funktionieren und Sicherheitseinrichtungen
auler Kraft gesetzt werden. Personen kénnen
schwer verletzt oder getétet werden.
> Mahroboter, Dockingstation und Netzteil

nicht selbst warten oder reparieren.
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5 Funktionsbeschreibung

> Falls der Mahroboter, die Dockingstation
oder das Netzteil gewartet oder repariert
werden missen: Einen STIHL Fachhandler
aufsuchen.

> Klingen so warten, wie es in dieser
Gebrauchsanleitung beschrieben ist.

m \Wahrend der Reinigung oder Wartung des
Mahwerks kann der Benutzer sich an scharfen
Schneidkanten der Klingen schneiden. Der
Benutzer kann verletzt werden.
> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-

gem Material tragen.

m Falls die Anschlussleitung des Netzteils defekt
oder beschadigt ist:
> Netzteil ersetzen.

m Falls der Stopfen der Diagnosebuchse an der
Unterseite des Mahroboters nicht richtig sitzt,
kann Feuchtigkeit und Schmutz in den Mahro-
boter eindringen. Der Mahroboter kann
beschadigt werden.
> Sitz des Stopfens bei jeder Reinigung und

bei jedem Klingenwechsel priifen.
> Mahroboter nicht mit einem fehlenden oder
beschéadigten Stopfen betreiben.

5 Funktionsbeschreibung
5.1 Funktionsbeschreibung

0000099956_001

Der Mahroboter maht das Gras in zufallig
gewahlten Bahnen. Damit der Mahroboter die
Grenzen der Mahflache erkennt, muss ein
Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache verlegt
werden.

Der Begrenzungsdraht (1) Ubertragt ein Signal
an den Mahroboter. Das Signal wird von der
Dockingstation erzeugt.

Feste Hindernisse (2) in der Mahflache werden
vom Mahroboter mit Hilfe von Ultraschall-Senso-
ren und eines StoRsensors erkannt.

Erkennt der Mahroboter ein festes Hindernis (2),
verlangsamt er seine Fahrt, stof3t an das feste
Hindernis an und fahrt anschlieRend in eine
andere Richtung weiter.
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6 Mahflache und Mahroboter einsatzbereit machen

Bereiche (3), die der Ma@hroboter nicht befahren
darf und Hindernisse, an die er nicht anstof3en
soll, missen mit Hilfe des Begrenzungsdrahts (1)
von der restlichen Mahflache abgegrenzt wer-
den.

Erkennt der Mahroboter einen abgegrenzten
Bereich (3), verlangsamt er seine Fahrt, und
fahrt anschlieend in eine andere Richtung wei-
ter.

Im Méhbetrieb verlasst der Mahroboter die
Dockingstation selbststéandig und maht das Gras.

Die Bedienung des Mahroboters findet tiber die
App ,MY iMOW®* und iiber die Tasten im
Bedienfeld am Mahroboter statt. Leuchtstreifen
am Mahroboter sowie eine kiinstlich erzeugte
Sprachausgabe informieren Gber den aktuellen
Status des Mahroboters.

0000100412_001

Ist der Ladezustand des Akkus niedrig, sucht der
Mahroboter wahrend des Mahbetriebs den
nachstgelegenen Leitdraht (4). Wird ein Leit-
draht (4) erkannt, fahrt der Méhroboter selbst-
standig daran zuriick zur Dockingstation. Die
Dockingstation Iadt den Akku wieder auf. Min-
destens ein Leitdraht (4) muss in der Mahflache
verlegt sein. Maximal zwei Leitdrahte kénnen
verlegt werden. Soll der Mahbetrieb abgebro-
chen oder der Akku aufgeladen werden, kann
der Méahroboter (iber die App ,MY iIMOW®* oder
die Drucktaste ,Haus* auch direkt zurtick zur
Dockingstation, gesendet werden.

0000099824_001

Auf einem Leitdraht (4) kdnnen bis zu drei Start-
punkte (5) gesetzt werden. Der Mahroboter kann
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den jeweiligen Startpunkt gezielt anfahren und
von dort mit dem Mahen beginnen.

Durch den Leitdraht (4) kann die Mahflache in
mehrere Zonen (Beispiel: A und B) aufgeteilt
werden. Die Zonen werden durch einen Start-
punkt (5) definiert. Vom gewahlten Startpunkt
aus kann der Mahroboter nach links oder rechts
in die gewlinschte Zone gesteuert werden. Der
Mahroboter kann dann in der ausgewahlten
Zone gezielt mahen. Startpunkte und Zonen wer-
den iiber die App ,MY iIMOW®* verwaltet und
kdénnen im Mahplan berlcksichtigt werden.

)

©

0000100413_001

Befindet sich in der Mahflache eine Engstelle (6),
befahrt der Mahroboter die Engstelle, solange
ein bestimmter Mindestabstand zwischen den
Begrenzungsdrahten eingehalten wird. Falls der
Mindestabstand unterschritten wird, muss ein
Leitdraht (7) durch die Engstelle (6) verlegt wer-
den. Der Leitdraht (7) flhrt den M&hroboter dann
gezielt durch die Engstelle (6) hin zu einem
Startpunkt (8). Ab dem Startpunkt (8) kann der
Mahroboter die Mahflache hinter der Eng-

stelle (6) méhen. Wie haufig der Startpunkt (8)
vom Mahroboter angesteuert wird, kann in der
App ,MY iMOW®* verwaltet und im Mé&hplan
berticksichtigt werden.

6 Mahflache und Mahroboter
einsatzbereit machen

Mahflache planen und vorbe-
reiten

6.1

Vor der Inbetriebnahme des Mahroboters muss
die Mahflache geplant und vorbereitet werden.
Dadurch wird eine robuste Installation sowie ein
unauffalliger Betrieb ermdglicht und mogliche
Stdrquellen werden beseitigt.

Mahflache planen

> Mit den Beschreibungen zur Dockingstation
und der Drahtverlegung in den nachfolgenden
Kapiteln vertraut machen.

15



deutsch 7 Dockingstation aufstellen

> Informationen auf den eigenen Garten Ubertra-
gen:
— Kontur der Mahflache
— Position der Dockingstation
— Verlauf des Begrenzungsdrahts (die
beschriebenen Randabstande und Félle zur

Drahtverlegung beachten) = ‘ é

— Verlauf des Leitdrahts / der Leitdréhte (min- ! g

destens einer, maximal zwei) TE
Méhflache vorbereiten > Falls entlang von nicht befahrbaren Flachen

randloses Mahen gewunscht ist: Rasenkan-
tensteine oder Platten mit einer Breite von
mindestens a = 24 cm entlang dieser Flachen
verlegen.

s S
| X 6.2  Mahroboter einsatzbereit

machen

> Verpackungsmaterial und Transportsicherun-
gen entfernen.

> Sicherstellen, dass sich folgende Bauteile im

sicherheitsgerechten Zustand befinden:

— Mahroboter, 11 4.6.1

— Mahwerk, 1 4.6.2

— Akku, [ 4.6.3

— Dockingstation und Netzteil, [ 4.6.4

Dockingstation aufstellen, 1 7

Begrenzungsdraht verlegen, L1 8

Verlegung des Begrenzungsdrahts abschlie-

Ren, 019.1

Leitdraht verlegen, 1 10.1

Dockingstation elektrisch anschlieBen, 1 11.1

Méhroboter laden, L1 12.1

Bluetooth®- Funkschnittstelle schlieRen, E1

13.1

> Falls die Schritte nicht durchgefiihrt werden
kénnen: Mahroboter nicht verwenden und
einen STIHL Fachhandler aufsuchen.

\\
W
C

> Herumliegende Gegenstande entfernen.

> Metalle, magnetisch und elektrisch leitende
Materialien und alte Begrenzungsdrahte ent-
fernen.

> Rasen mit einem Rasenmaher auf die Schnitt-
héhe mahen, die spater auch fiir den Betrieb
des Mahroboters eingestellt wird. Die stan-
dardmafig eingestellte Schnitthbhe am Mah-
roboter betragt a = 6 cm.

> Ldcher und grobe Unebenheiten ausgleichen.

Bei hartem und trockenem Boden die Mahfla-

che leicht bewéssern, um das Einschlagen der

Fixiernagel zu erleichtern.

vy

A\

v

Yy Y VYY

7  Dockingstation aufstellen
7.1 Allgemeine Vorgaben

0000100288_001 |

> Durch seine Bauart lasst ein Mahroboter ent- = J\\
lang von nicht befahrbaren Flachen einen O | ﬁ?
Streifen mit ungeméahtem Gras stehen. Dieser WI-FI

Streifen kann z. B. zur Aussaat von Blumensa-

men genutzt werden, um eine Blihflache fiir J‘ V -

Insekten zu gestalten.

0000099842_001
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7 Dockingstation aufstellen

» Standort flr die Dockingstation so wahlen,
dass folgende Bedingungen erfiillt sind:

— Das Ladekabel (1) kann auRerhalb des
Mahbereichs zu einer geeigneten Steck-
dose verlegt werden.

— Dockingstation und Netzteil stehen an einer
gut einsehbaren Stelle.

— Die Dockingstation steht in der Mahflache,
die am groRten ist, oder am haufigsten
gemaht wird.

— Falls moglich: Der Standort ist vor Witte-
rungseinflissen geschitzt und beschattet.

— Falls méglich: Die Dockingstation steht
innerhalb des Empfangsbereichs eines
kabellosen Netzwerks (WLAN-Verbindung).

— Falls méglich: Die Dockingstation steht in
einer Mahflache mit Hanglage im unteren
Bereich des Gefalles.

v
2
¢ | &

> Dockingstation so ausrichten, dass folgende

Bedingungen erfillt sind:

— Die Dockingstation steht auf einer ebenen
Flache.

— Die Dockingstation zeigt mit ihrer Offnung
nach vorne in Richtung der Mahflache.

— Die Dockingstation ist waagrecht ausgerich-
tet und nicht seitlich, nach vorne oder nach
hinten geneigt.

— Die Bodenplatte biegt sich nicht durch und
liegt flach auf dem Boden auf.

0000099849_001

7.2 Dockingstation positionieren

Die richtige Positionierung der Dockingstation ist

abhangig vom geplanten Standort und dessen

Umgebung.

» Standort wahlen und die Dockingstation wie
beschrieben aufstellen.

0458-011-9801-A
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Dockingstation auf der Mahflache aufstellen

0000100240_001

Die Dockingstation steht am Rand der Mahflache
an einer Wand und der Leitdraht (1) kann auf
einer Lange a = 2 m gerade von der Dockingsta-
tion in die Mahflache gefluhrt werden.

0000099844_001

Die Dockingstation steht am Rand der Mahfla-
che. Die angrenzende Flache ist befahrbar und
der Leitdraht (1) kann auf einer Ldnge a=2m
gerade von der Dockingstation in die Mahflache
gefihrt werden.

0000100241_001

Die Dockingstation steht teilweise in einem Beet
und teilweise auf der Mahflache und der Leit-
draht (1) kann auf einer Lange a = 2 m gerade
von der Dockingstation in die Mahflache gefiihrt
werden.

0000099845_001
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Die Dockingstation steht teilweise auf einer

befahrbaren Flache und teilweise auf der Mahfla-

che und der Leitdraht (1) kann auf einer Lange a

= 2 m gerade von der Dockingstation in die Mah-

flache gefiihrt werden.

> Dockingstation vorbereiten, 1 7.3.

> Dockingstation auf der Mahflache aufstellen,
7.4

Dockingstation auRerhalb der Mahflache aufstel-
len

0000099846_001

Die Dockingstation steht aulerhalb der Mahfla-
che.

Der seitliche Abstand zu angrenzenden Flachen
muss mindestens a = 15 cm betragen.

Der Abstand der vorderen Kante der Dockingsta-
tion zur Mahflache muss mindestens b =2 m
betragen.

Bei dieser Variante muss zum Abschluss der
Inbetriebnahme zwingend ein Startpunkt (1) in
der Mahflache gesetzt werden. Der Mahroboter
startet dann das M&hen von diesem Punkt aus
und nicht direkt ab der Dockingstation. Start-
punkte kénnen iber die App ,MY iIMOW®* einge-
stellt werden. Die Anfahrtshaufigkeit des Start-
punkts (1) muss in der App auf 100 % gesetzt
werden.
> Dockingstation vorbereiten, L1 7.3.
> Dockingstation auf3erhalb der Mahflache auf-
stellen, LA 7.5.
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7 Dockingstation aufstellen

Dockingstation mitten auf der Méhflache aufstel-
len

0000099847_001

Die Dockingstation wird als ,Insel” mitten auf der
Mahflache positioniert.

Bei dieser Variante wird der Begrenzungsdraht
um die Dockingstation herum nach hinten an den
Rand der Mahflache gefiihrt. Der Leitdraht wird
nach vorne zum Rand der Mahflache gefiihrt.

Der seitliche Abstand zu angrenzenden Flachen
muss mindestens a = 37 cm (Lénge: 1x iMOW®
Ruler) betragen.

Der Abstand der hinteren Kante der Dockingsta-
tion zum Rand der Mahflache muss einen
Abstand von mindestens b = 2 m betragen.

Der Leitdraht (1) muss auf einer Langec=2m

gerade von der Dockingstation in die Mahflache

gefiihrt werden kdnnen.

> Dockingstation vorbereiten, [ 7.3.

> Dockingstation mitten auf der Mahflache auf-
stellen, 1 7.6.
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7 Dockingstation aufstellen
7.3

Ladekabel anschlief3en

Dockingstation vorbereiten

HINWEIS

m Die Steckverbindungen des Ladekabels sind
im montierten Zustand gegen Verschmutzung
z. B. Staub und Schmutz geschiitzt. Falls die
Steckverbindungen verschmutzt sind kann es
zu Betriebsstérungen der Dockingstation kom-

men.

» offene Steckverbindungen vor Verschmut-

zung schitzen.

> Verschmutzte Steckverbindungen so reini-

gen, wie es in dieser Gebrauchsanleitung

beschrieben ist.

0000100046_001

Das Ladekabel kann standardmaRig von hinten

angeschlossen werden.

0000100401_001

Falls die Dockingstation direkt an einer Wand
steht, kann das Ladekabel auch unter der
Bodenplatte verlegt werden. Das Ladekabel
kann links oder rechts aus der Bodenplatte
heraus verlegt werden.

s
2
Z

0000099954_001

> Haube (1) auf beiden Seiten leicht nach aufen

biegen und nach oben abnehmen.
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0000100292_001

0000100047_001

> Falls die Dockingstation von hinten ange-
schlossen werden soll:

>

Stecker (4) in die Durchfiihrung (5) stecken
und das Ladekabel (6) nachfiihren.

Das Ladekabel (6) wird im Inneren der
Dockingstation nach oben geschoben.

steht oder das Ladekabel unter der Boden-
platte zur Seite gefiihrt werden soll:

>

Auf der gewlinschten Seite der Bodenplatte
an der Position (A) den Rand 6ffnen und
entgraten.

In der Mitte der Bodenplatte eine Off-

nung (B) ausschneiden und entgraten.
Stecker (4) in die Offnung (B) stecken und
das Ladekabel (6) nachfiihren.

Das Ladekabel (6) wird im Inneren der
Dockingstation nach oben geschoben.
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7 Dockingstation aufstellen

0000100049_001

0000100402_001

> Ladekabel (6) im Kabelhalter (7) fixieren.

> Stecker (4) einstecken.
Der Stecker (4) rastet auf beiden Seiten hor-
bar und spdrbar ein.

Dockingstation befestigen

il
(

> Dockingstation mit vier Erdnagel (8) am Boden
befestigen.

0000099826_001

Begrenzungsdraht einfiihren

> Drahtanfang (9) in die rechte Durchfih-
rung (10) stecken und nachfihren.
Der Begrenzungsdraht (9) wird im Inneren der
Dockingstation nach oben geschoben.

0000099959_001

4/%' S

> Begrenzungsdraht so lange nachfiihren, bis er
auf einer Lange von a = 37 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) nach oben lbersteht.

20
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Drahtanfang (9) nahe am Gehause mit dem
passenden Kabelmarkierer (11) kennzeich-
nen.

Die Kennzeichnung erleichtert den spateren
Anschluss an die richtige Klemme.

74 Dockingstation auf der Mahfla-
che aufstellen

0000099960_001

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (2) fixiert ist.

0000100294_001

(1) direkt an der Boden-
platte (3) mit einem Fixiernagel (4) befestigen.

Falls die Dockingstation an einer Wand steht:

0000099961_001
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7 Dockingstation aufstellen

> Begrenzungsdraht (1) 37 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) seitlich von der Boden-
platte (3) wegflhren.

> Begrenzungsdraht (1) parallel zur Boden-
platte (3) zum Rand der Mahflache fiihren und
den Abstand zur Wand von 37 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) einhalten.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, [ 8.

Falls die Dockingstation an einer angrenzenden,
befahrbaren Flache steht:

0000100296_001

> Begrenzungsdraht (1) 37 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) seitlich von der Boden-
platte (3) wegfuhren.

> Begrenzungsdraht (1) parallel zur Boden-
platte (3) zum Rand der Mahflache fiihren.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, 1 8.

Falls die Dockingstation teilweise in einem Beet
und teilweise auf der Mahflache steht:

0000099964_001

> Begrenzungsdraht (1) von der Bodenplatte (3)
seitlich wegfiihren und den Abstand von
37 cm (Lange: 1x iIMOW® Ruler) parallel zum
Beet einhalten.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, I 8.

Falls die Dockingstation teilweise auf einer
befahrbaren Flache und teilweise auf der Mahfla-
che steht:
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0000100397_001

> Begrenzungsdraht (1) von der Bodenplatte (3)
seitlich wegflihren und entlang der befahrba-
ren Flache verlegen.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, £ 8.

7.5 Dockingstation aufRerhalb der
Méahflache aufstellen

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (2) fixiert ist.

0000100295_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (3) mit einem Fixiernagel (4) befestigen.

0000099966_001
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> Begrenzungsdraht (1) nach vorne zur Mahfla-
che fihren.
Der richtige Abstand zum Rand der Mahflache
ist davon abhangig, ob der Rand der Mahfla-
che befahrbar ist, oder ein Abstand von
a = 37 cm (Lénge: 1x iMOW® Ruler) eingehal-
ten werden muss.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, 1 8.

7.6 Dockingstation mitten auf der
Mahflache aufstellen

0000099960_001

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (2) fixiert ist.

0000100294_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (3) mit einem Fixiernagel (4) befestigen.

0000100048_001
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8 Begrenzungsdraht verlegen

> Begrenzungsdraht (1) mindestens 37 cm
(Lénge: 1x iMOW® Ruler) von der Boden-
platte (3) seitlich wegfiihren.

> Begrenzungsdraht (1) im Abstand von mindes-
tens a = 2 m hinter die Bodenplatte (3) fiihren.

> Begrenzungsdraht (1) mittig hinter der
Dockingstation zum Rand der Mahflache fiih-
ren.
Der richtige Abstand zum Rand der Mahflache
muss abhangig von der angrenzenden Flache
eingehalten werden.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, 1 8.

8 Begrenzungsdraht verle-
gen
8.1 Allgemeine Vorgaben

Verlauf von Begrenzungsdraht und Leitdraht in
der Mahflache priifen

0000099843_001

> Sicherstellen, dass entlang des Begren-
zungsdrahts und des Leitdrahts die Mahflache
auf folgenden Breiten eben und méglichst frei
von Hindernissen ist:

Begrenzungsdraht (1)
— nach auBen: a = 37 cm (Lange: 1x iMOW®
Ruler)
— nachinnen:b=1,2m
Leitdraht (2)

— rechts in Fahrtrichtung zur Dockingstation:

a =37 cm (Lange: 1x iIMOW® Ruler)
— links in Fahrtrichtung zur Dockingstation:
c=12m
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8 Begrenzungsdraht verlegen

Begrenzungsdraht verlegen

> An der Dockingstation beginnend den Begren-
zungsdraht im Uhrzeigersinn verlegen.

> Begrenzungsdraht nicht knicken, durchtren-
nen, spannen oder kreuzen.

> Sicherstellen, dass sich der Begrenzungsdraht

nicht mit einem Leitdraht kreuzt.

> Ausnahme: Bei der Installation einer Gasse
muss der Leitdraht den Begrenzungsdraht
kreuzen.

Einen Abstand von mindestens 1 m zu

Begrenzungsdrahten benachbarter Mahrobo-

ter-Installationen einhalten.

Sicherstellen, dass die Lange des Begren-

zungsdrahts 850 m nicht Ubersteigt.

> Begrenzungsdraht und Leitdraht nicht unter-
schiedlich tief verlegen.

v

v

Begrenzungsdraht und Leitdraht befestigen

0000100053_001

Wy e
> Begrenzungsdraht und Leitdraht mit den

Fixiernageln so befestigen, dass folgende

Bedingungen erfullt sind:

— Der Abstand zwischen den Fixiernageln
betragt hdchstens a =1 m.

— Der Begrenzungsdraht und Leitdraht liegt
an allen Stellen flach auf dem Boden auf.

— Die Fixiernagel sind vollstandig versenkt.

Drahtreserve verlegen

Drahtreserven erleichtern Korrekturen bei der
Drahtverlegung und geben Spielraum fiir zukinf-
tige Anpassungen.

Beispiele:

— Ein Beet wird erweitert und muss neu abge-
grenzt werden.

— Bische und Straucher wachsen und der
Begrenzungsdraht muss in einem gréReren
Bogen um das Gewachs gefiihrt werden.

— Der Begrenzungsdraht wurde an der Docking-
station zu kurz abgeschnitten und kann nicht
angeschlossen werden.

Eine oder auch mehrere Drahtreserven kdnnen
eingeplant und verlegt werden.
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0000100058_001
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> Begrenzungsdraht Uber eine Ldnge a=1m
parallel und eng aneinander um 2 Fixiernagel
fihren, ohne dass sich die Begrenzungsdrahte
Uberkreuzen.

> Drahtreserve in der Mitte mit zwei weiteren
Fixiernageln befestigen.

8.2 Leitdraht einplanen und
Anschlussstelle im Begren-
zungsdraht verlegen

Die Verlegung des Leitdrahts oder mehrerer Leit-
dréhte muss im Vorfeld sorgfaltig geplant wer-
den. Bereits bei der Verlegung des Begren-
zungsdrahts muss die Position aller Leitdrahte
bericksichtigt werden. Mindestens ein Leitdraht
muss verlegt werden, zwei Leitdrahte kdnnen
verlegt werden.

o A
2 — K3

/‘ B >

0000100239_001

Ein Leitdraht (1) erfillt folgende Funktionen:

— Orientierung fur die Heimfahrt zur Dockingsta-
tion (2)

— Ansteuern eines Startpunkts (3)

— Teilt die Mahflache in Zonen (A und B) ein

Der Leitdraht (1) wird an der Dockingstation (2)
beginnend durch die Mahflache verlegt und an
einer moglichst weit entfernten Stelle an den
umlaufenden Begrenzungsdraht (4) angeschlos-
sen. (1 10.1
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8 Begrenzungsdraht verlegen

0000100423_001/

90°( ' 2

> Leitdraht so einplanen, dass folgende Bedin-
gungen erflllt sind:

— Der Leitdraht wird auf einer Lange a =2 m
gerade von der Dockingstation in die Mahfla-
che gefihrt.

— Der Mindestabstand zwischen Leitdraht und
dem umlaufenden Begrenzungsdraht betragt
b=275cm

— Der Leitdraht wird mit einem Mindestabstand

¢ = 37 cm (Lange: 1x IMOW® Ruler) gerade

und im rechten Winkel an den Begrenzungs-
draht gefiihrt und angeschlossen.

0000100417_004

Der Leitdraht darf sich nicht mit einer Sperrfla-
chenverbindung kreuzen.

— Der Leitdraht darf nicht in einer Ecke an den
Begrenzungsdraht angeschlossen werden.
Der Leitdraht darf nicht an den Begrenzungs-
draht einer Sperrflache angeschlossen wer-
den.

Der Leitdraht darf sich nicht mit einem Begren-
zungsdraht Uberkreuzen.

Ausnahme: Bei der Installation einer Gasse
muss der Leitdraht den Begrenzungsdraht
kreuzen.

— Der Leitdraht darf nicht geknickt oder
gespannt sein und er darf sich nicht selbst
Uberkreuzen.
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0000100229_003

Bei der Installation des umlaufenden Begren-

zungsdrahts (4), muss die Anschlussstelle fiir

den Leitdraht verlegt werden:

> Begrenzungsdraht (4) an den vorgesehenen
Stellen mit einem Fixiernagel (5) befestigen.

> Begrenzungsdraht (4) zu einer Schleife mit
einer Lange d = 15 cm legen und mit einem
weiteren Fixiernagel (5) befestigen.

> Begrenzungsdraht (4) am Ende der Draht-
schleife mit einem Seitenschneider durchtren-
nen.
Die Drahtenden werden zum Abschluss der
Installation mit dem Leitdraht verbunden. E3
101

> Begrenzungsdraht (4) weiter um die Mahfla-
che verlegen.

8.3 Ecken

Ecken mit einem Winkel von 90°

Ecken mit einem Winkel von 90° kénnen in zwei
Ecken mit einem Winkel von 45° unterteilt wer-
den. Der Mahroboter andert seine Richtung in
diesem Bereich dadurch gleichmaRiger und
weniger ruckartig.
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8 Begrenzungsdraht verlegen

0000100400_001

7~

> Begrenzungsdraht in der Ecke auf einer Lange
von mindestens 37 cm (Lange: 1x iIMOW®
Ruler) quer verlegen.

Spitz zulaufende Ecken mit einem Winkel < 90°

Spitz zulaufende Ecken mit einem Winkel < 90°
in zwei Ecken unterteilen. Der M&hroboter andert
dadurch seine Richtung in diesem Bereich
gleichmaRiger und weniger ruckartig.

0000100054_001

Ecken ein Winkel von 90° nicht unterschritten
wird.
> Falls der Winkel von 90° unterschritten wird:
Winkel unterteilen.
> Eine Ecke mit einem Winkel von grofer als
90° verlegen. Danach den Begrenzungs-
draht auf einer Lange von mindestens

0458-011-9801-A
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37 cm (Lange: 1x iIMOW® Ruler) geradeaus
verlegen.

> Dann eine Ecke mit einem Winkel von gr6-
Rer als 90° verlegen. Danach den Begren-
zungsdraht auf einer Lange von mindestens
37 cm (Lange: 1x IMOW® Ruler) gerade
verlegen.

8.4 Befahrbare Flache

Direkt an die Mahflache angrenzende Flachen
kénnen vom Mahroboter befahren werden, wenn
der Hohenunterschied zwischen der befahrbaren
Flache und der Mahflache nicht mehr als 1,5 cm
betragt. Der Untergrund muss fest und frei von
Hindernissen sein.

Beispiele:

— Terrasse

— Gepflasterter Weg

— Rasenkantensteine oder Platten

Durch einen geringen Abstand des Begren-
zungsdrahts zur befahrbaren Flache wird randlo-
ses Mahen ermdglicht.

0000100057_001

> Begrenzungsdraht ohne Abstand parallel zur
befahrbaren Flache verlegen.
Der maximale Héhenunterschied zwischen der
befahrbaren Flache und der Mahflache betragt
a=15cm

8.5 Nicht befahrbare Flache

Eine Flache ist nicht befahrbar, wenn Hinder-

nisse in Bodennahe in die Mahflache ragen, der

Untergrund nicht fest ist oder sehr uneben ist

und wenn der Hohenunterschied zwischen der

Mahflache und der angrenzenden Flache mehr

als 1,5 cm betragt.

Beispiele:

— Mauer oder Zaun

— Hecke oder Blsche mit tief wachsenden Zwei-
gen

— Steingarten oder geschotterter Weg

— Stark verwurzelter oder unebener Boden
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8 Begrenzungsdraht verlegen

0000099948_001

0000100063_001

> Begrenzungsdraht in einem Abstand von
37 cm (Lange: 1x iMOW® Ruler) parallel zur
nicht befahrbaren Flache verlegen.

> Falls sich die nicht befahrbare Flache auf der
Mahflache befindet: Nicht befahrbare Flache
mit einer Sperrflache abgrenzen.

8.6 Wasserflache

Zu Wasserflachen muss ein erhéhter Drahtab-
stand eingehalten werden, wenn die Wasserfla-
che nicht durch ein festes und mindestens 10 cm
hohes Hindernis von der Mahflache abgegrenzt
ist.

Beispiele:

— Gartenteich

— Pool

— Bach oder Wasserlauf

0000100062_001

.

> Begrenzungsdraht in einem Abstand von

a =1 m parallel zum Uferbereich verlegen.
Falls sich die Wasserflache auf der Mahflache
befindet: Wasserflache mit einer Sperrflache
abgrenzen.

8.7 Absturzkante

Zu Absturzkanten muss ein erhdhter Drahtab-
stand eingehalten werden, wenn die Absturz-
kante nicht durch ein festes und mindestens

10 cm hohes Hindernis von der Mahflache abge-
grenzt ist.

Beispiele:

— Treppe

— Stltzmauer

— abgestufter Hang

A\
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> Begrenzungsdraht in einem Abstand von
a =1 m parallel zur Absturzkante verlegen.

8.8 Sperrflache

Bereiche auf der Mahflache, die nicht vom Mah-
roboter befahren werden kénnen oder diirfen,
mussen Uber eine Sperrflache abgegrenzt wer-
den.

Beispiele:

— Beet ohne eine feste und mindestens 10 cm
hohe Umrandung

Gartenteich oder Pool ohne eine feste und
mindestens 10 cm hohe Umrandung

— Hindernisse, die nicht berlihrt werden diirfen
— Hindernisse, die nicht ausreichend fest sind
— Hindernisse, die niedriger als 10 cm sind

Fir einen robusten Mahbetrieb sollten Sperrfla-
chen keine nach innen gewolbte Formen aufwei-
sen.

0000100055_001

b
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8 Begrenzungsdraht verlegen

> Begrenzungsdraht (1) vom Rand weg in Rich-

tung Sperrflache fuhren. Sicherstellen, dass

fur die Sperrflache folgende Mal3e eingehalten

sind:

— Mindestabstand zu anderen Begrenzungsd-
réhten a =55 cm

— Drahtabstand b = 37 cm (Lange: 1x iMOW®
Ruler) (bei Wasserflachen und Absturzkan-
tenb=1m)

— minimaler Durchmesser der Sperrflache
74 cm

0000100232_001

> Begrenzungsdraht (1) um den abzugrenzen-
den Bereich verlegen.

> Begrenzungsdraht (1) parallel und eng neben-
einander zuriick zum Rand fiihren, ohne dass
sich die Begrenzungsdrahte Uberkreuzen.

8.9 Festes Hindernis

Ein festes Hindernis auf der Mahflache muss
nicht durch eine Sperrflache abgegrenzt werden,
wenn das Hindernis mindestens 10 cm hoch ist.
Das Hindernis wird durch die Ultraschallsenso-
ren und den Stof3sensor erkannt.

|

> Ein festes Hindernis mit einer Héhe von min-
destens a = 10 cm muss nicht abgegrenzt
werden.

0000100064_001
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8.10 Engstelle
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Der Mahroboter befahrt alle Engstellen, solange

ein Mindestabstand (a) zwischen den Begren-

zungsdrahten (1) eingehalten wird.

> Begrenzungsdraht (1) wie abgebildet verlegen
und sicherstellen, dass folgende Male einge-
halten sind:

— Mindestabstand zwischen den Begrenzungsd-
rahten (1) in der Engstelle:a=2m

— Falls die Engstelle durch seitliche Hindernisse
eingegrenzt wird: Zusatzlich einen Abstand
von b = 37 cm (Lénge: 1x iIMOW® Ruler)
beriicksichtigen

> Falls der Mindestabstand a = 2 m zwischen
den Begrenzungsdrahten (1) unterschritten
wird:
Einen Leitdraht mittig durch die Engstelle ver-
legen.

Engstelle mit Leitdraht

A
0000100418_001

Ein Leitdraht (2) fihrt den Mahroboter gezielt
durch eine Engstelle, solange ein Mindestab-
stand (a) zwischen den Begrenzungsdrahten (1)
eingehalten wird.

Zum Abschluss der Inbetriebnahme muss ein
Startpunkt (3) hinter der Engstelle und dessen
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Anfahrtshaufigkeit gesetzt werden. Andernfalls

findet der Mahroboter nicht durch die Engstelle.

Startpunkte kénnen (iber die App ,MY iIMOW®*

eingestellt werden.

> Begrenzungsdraht (1) wie abgebildet verlegen
und sicherstellen, dass folgende MaRe einge-
halten sind:

— Mindestabstand zwischen den Begrenzungsd-
rahten (1) in der Engstelle: a = 55 cm

— Falls die Engstelle durch seitliche Hindernisse
eingrenzt wird: Zusatzlich einen Abstand von
b = 37 cm (Lange: 1x IMOW® Ruler) beriick-
sichtigen

> Leitdraht (2) in der Mitte der Engstelle verle-
gen.

> Falls der seitliche Abstand b = 37 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) unterschritten wird: Eine
Gasse installieren, um den Mahroboter zu
einer weiteren Méahflache leiten zu kénnen 3
8.11 oder den Bereich der Engstelle von der
Mahflache abgrenzen.

8.11

Funktionsbeschreibung

I

2 N
%’3—A Y B
|

Gasse

0000100066_003

8 Begrenzungsdraht verlegen

Drahtschlaufen (4) signalisieren dem Mahrobo-
ter, dass eine Gasse beginnt oder endet.

In der Gasse muss ein Leitdraht (3) mittig verlegt
werden.

Nach einer Gasse muss zwingend ein Start-
punkt (5) im Mahbereich (B) gesetzt werden.
Andernfalls findet der Mahroboter nicht von der
Hauptmahflache (A) durch die Gasse zum Mah-
bereich (B). Startpunkte und deren Anfahrtshau-
figkeit kénnen ber die App ,MY iIMOW®" einge-
stellt werden.

Innerhalb einer Gasse wird nicht gemaht.

Allgemeine Vorgaben
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> Sicherstellen, dass folgende Bedingungen
erflllt sind:

— Der Mindestabstand zwischen den
Drahtschlaufen (4) betragt mindestens
a=T74cm.

— Der Abstand zwischen den Begrenzungsd-
rahten (2) betragt mindestens b = 55 cm.

— Der Abstand zu seitlichen Hindernissen

betragt mindestens ¢ = 15 cm.

-

0000101478_001

Mit Hilfe einer Gasse (1) kénnen Engstellen ziel-
gerichtet iberwunden oder Uberfahrten installiert
werden. Die Gasse teilt die Mahflache in eine
Hauptmahflache (A) und einen weiteren Mahbe-
reich (B) auf.

Der Begrenzungsdraht (2) wird ohne Unterbre-
chungen verlegt. Er bildet dabei am Ubergang
von der Hauptmahflache (A) zum Mahbereich (B)

die Gasse.
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0000101524_001

> Sicherstellen, dass folgende Bedingungen
erflllt sind:

— Der Leitdraht (3) kann vor der Gasse auf
einer Lange von mindestens d = 37 cm
(Lange: 1x iIMOW® Ruler) gerade und im
rechten Winkel (90°) zur Gasse gefiihrt wer-
den.

— Der Leitdraht (3) kann nach der Gasse auf
einer Lange von mindestens e = 2 m gerade
und im rechten Winkel (90°) von der Gasse
in den Mahbereich (B) geflhrt werden.

0458-011-9801-A



8 Begrenzungsdraht verlegen

> Falls die Abstadnde und Langen nicht eingehal-
ten werden kénnen, muss der Mahbereich (B)
von der Hauptmahflache (A) abgegrenzt und
eine Nebenflache installiert werden.

Gasse verlegen
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0000100067_001
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> Begrenzungsdraht (2) wie abgebildet von der
Hauptmahflache (A) zum Mahbereich (B) fiih-
ren.

> Falls die Gasse in einem Bogen verlegt wird:
Begrenzungsdraht (2) auf einer Lange von a =
74 cm (Lange: 2x IMOW® Ruler) am Beginn
und Ende der Gasse gerade und im rechten
Winkel (90°) zur Mahflache verlegen.

> Begrenzungsdraht (2) im Uhrzeigersinn um
den Mahbereich (B) und zurlick zur Gasse
fuhren.

7
¢ 2
LS DL SIS

0000101477_001
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> Begrenzungsdraht (2) auf einer Lange von 37

cm (Lange: 1x IMOW® Ruler) parallel und eng
nebeneinander fiihren, ohne dass sich die
Begrenzungsdrahte Uberkreuzen.

> Begrenzungsdraht (2) in einem Abstand von

mindestens 55 cm parallel in Richtung Haupt-
mahflache (A) fuhren.

> Begrenzungsdraht (2) auf einer Lange von 37

cm (Lange: 1x iMOW® Ruler) parallel und eng
nebeneinander zur Hauptmahflache (A) fuh-
ren, ohne dass sich die Begrenzungsdrahte
Uberkreuzen.

Falls die Gasse in einem Bogen verlegt wird:
Begrenzungsdraht (2) auf einer Lange von a =
74 cm (Lange: 2x iMOW® Ruler) am Beginn
und Ende der Gasse gerade und im rechten
Winkel (90°) zur Mahflache verlegen.

> Drahtverlegung auf der Hauptmahflache (A)

abschliel3en.

)
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0000099969_001

> Leitdraht (3) auf der Hauptmahflache (A) auf

einer Lange von mindestens ¢ = 37 cm
(Lénge: 1x iMOW® Ruler) gerade und im rech-
ten Winkel (90°) zur Gasse flihren.

> Leitdraht mittig in der Gasse verlegen.
> Leitdraht (3) nach der Gasse auf einer Lange

von mindestens d = 2 m gerade und im rech-
ten Winkel (90°) in den Mahbereich (B) fiihren.

8.12 Steigungen / Gefalle

Der Mahroboter kann Steigungen bis zu 40 %
befahren und mahen.
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9 Verlegung des Begrenzungsdrahts abschlieen

0000100399_001

A0

0000099951_001

> Falls sich eine Steigung / Gefalle bis 27 %
innerhalb der Mahflache befindet: Begren-
zungsdraht normal verlegen.

I/
o
(3]
0000100068_001

> Falls sich eine Steigung / Gefélle von mehr als
27 % innerhalb der Mahflache befindet: Vor
und nach der Steigung / dem Gefalle den
Begrenzungsdraht mit einem Abstand a = min-
destens 1,20 m verlegen.

> Damit der Mahroboter den Ubergang zwi-
schen Ebene und Steigung / Gefélle befahren
kann, muss der Radius des Ubergangs so
beschaffen sein, dass auf einer Lange b=1m
der Abstand zum Boden ¢ = 10 cm nicht tber-
schritten wird.

8.13 Nebenflache

Eine Nebenflache kann vom Mahroboter nicht
selbst angefahren werden. Der Mahroboter muss
durch den Kunden in der Nebenflache platziert
werden.

In einer Nebenflache darf kein Leitdraht verlegt
sein.

30

> Begrenzungsdraht (1) von der Hauptflache (A)
in die Nebenflache (B) fihren und verlegen.
Mindestabstand zu den Begrenzungsdrahten
a=74cm

> Sicherstellen, dass die Lange des Begren-
zungsdrahts (1) 850 m nicht Ubersteigt.

> Begrenzungsdraht (1) parallel und eng anei-
nander zurlck zur Mahflache (A) fihren, ohne
dass sich die Begrenzungsdrahte Gberkreu-
zen.

8.14 Kleine Mahflache

Bei einer kleinen Mahflache, bei der weniger als
20 m Begrenzungsdraht benétigt wird, muss das
Kleinflachenmodul STIHL AKM 100 verwendet
werden.

Das STIHL AKM 100 stabilisiert das Drahtsignal
und wird mit Hilfe von Drahtverbindern in den
Begrenzungsdraht eingebunden.

9 Verlegung des Begren-
zungsdrahts abschliel3en

9.1 Verlegung des Begrenzungsd-
rahts abschliefen

Dockingstation auf dem Rand der Mahflache,
Dockingstation am Rand der Rasenfléche

0000100243_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (2) mit einem Fixiernagel (3) befestigen.

> Mit dem Begrenzungsdraht (1) zwei Breiten
der Bodenplatte (2) abmessen und Begren-
zungsdraht (1) danach mit einem Seiten-
schneider ablangen.

0458-011-9801-A
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0000100404_001

0000100251_001

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (4) fixiert ist.

0000100245_001

Nl X N
> Begrenzungsdraht (1) in die linke Durchfiih-
rung (5) stecken und nachfihren.
Das Drahtende (1) wird im Inneren der Docking-
station nach oben geschoben.

0000100246_001

> Drahtende (1) nahe am Geh&use mit dem
passenden Kabelmarkierer (6) kennzeichnen.

Dockingstation auBerhalb der Mahflache

o
N
g
8
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> Begrenzungsdraht (1) eng an bereits verlegten
Begrenzungsdraht fiihren und mit einem
Fixiernagel (2) befestigen.

0458-011-9801-A

> Begrenzungsdraht (1) eng und parallel zum
anderen Begrenzungsdraht auf einer Lange
von 37 cm (Lange: 1x iIMOW® Ruler) zuriick
zur Dockingstation fiihren, ohne dass sich die
Begrenzungsdrahte Uberkreuzen.

> Begrenzungsdraht (1) zurliick zum Rand und
weiter zur Bodenplatte (3) fiihren.

0000100244_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (3) mit einem Fixiernagel (4) befestigen.

> Mit dem Begrenzungsdraht (1) zwei Breiten
der Bodenplatte (3) abmessen und Begren-
zungsdraht (1) danach mit einem Seiten-
schneider ablangen.

0000100415_001

so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (5) fixiert ist.

0000100424_001
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> Begrenzungsdraht (1) in die linke Durchfiih-
rung (6) stecken und nachfihren.

Das Drahtende (1) wird im Inneren der Docking-

station nach oben geschoben.

0000100416_001

|~ - S

> Drahtende (1) nahe am Gehause mit dem
passenden Kabelmarkierer (7) kennzeichnen.

Zum Abschluss der Inbetriebnahme muss zwin-
gend ein Startpunkt in der Mahflache gesetzt
werden. Andernfalls findet der Mahroboter nicht
zur Mahflache. Startpunkte und deren Anfahrts-
haufigkeit kdnnen ber die App ,MY iMOW®* ein-
gestellt werden.

Dockingstation mitten auf der Mahflache aufstel-
len

0000100252_001

> Begrenzungsdraht (1) eng an den bereits ver-
legten Begrenzungsdraht fihren.

> Begrenzungsdraht (1) eng und parallel zum
anderen Begrenzungsdraht zuriick zur
Dockingstation fuhren, ohne dass sich die
Begrenzungsdrahte Uberkreuzen.

> Begrenzungsdraht (1) im Abstand von 37 cm
(Lange: 1x iMOW® Ruler) um die Boden-
platte (3) nach vorne fiihren.
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9 Verlegung des Begrenzungsdrahts abschlieen

0000100243_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (2) mit einem Fixiernagel (3) befestigen.

> Mit dem Begrenzungsdraht (1) zwei Breiten
der Bodenplatte (2) abmessen und Begren-
zungsdraht (1) danach mit einem Seiten-
schneider ablangen.

0000100404_001

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (4) fixiert ist.

> Begrenzungsdraht (1) in die linke Durchfiih-
rung (5) stecken und nachfiihren.

Das Drahtende (1) wird im Inneren der Docking-

station nach oben geschoben.

0000100246_001

> Drahtende (1) nahe am Gehause mit dem
passenden Kabelmarkierer (6) kennzeichnen.
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10 Leitdraht verlegen
10.1  Leitdraht verlegen

Bereits bei der Verlegung des Begrenzungsd-

rahts muss die Position aller Leitdrahte bertick-

sichtigt werden.

> Allgemeine Vorgaben zur Verlegung des Leit-
drahts berlcksichtigen 1 8.1.

0000100235_001

N\l S N

> Anfang des Leitdrahts (1) in die mittlere
Durchfiihrung (2) stecken und nachfiihren.
Der Leitdraht (1) wird im Inneren der Docking-
station nach oben geschoben.

0000100236_001

> Leitdraht (1) so lange nachfiihren, bis er auf
einer Lange von a = 37 cm (Lénge: 1x iMOW®
Ruler) nach oben tbersteht.

0000100405_001

> Leitdraht (1) nahe am Gehause mit dem pas-
senden Kabelmarkierer (3) kennzeichnen.
Die Kennzeichnung erleichtert den spateren
Anschluss an die richtige Klemme.
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0000100238_001

dass er flach im Kabelkanal liegt und von den
Haken (4) fixiert ist.

0000100406_001

> Leitdraht (1) direkt an der Bodenplatte (5) mit
einem Fixiernagel (6) befestigen.

0000100237_001/

> Leitdraht (1) auf einer Lénge b = 2 m gerade
und im rechten Winkel (90°) von der Docking-
station in die Mahflache fiihren.

> Leitdraht (1) zur Drahtschleife (7) am Rand
der Mahflache fihren. Der Abstand zum
umlaufenden Begrenzungsdraht (8) muss min-
destens ¢ = 27,5 cm betragen.

0000100069_001

> An Hangen den Leitdraht diagonal verlegen.

Der Abstand zum Begrenzungsdraht muss
mindestens ¢ = 27,5 cm betragen.

33



0000100230_001

> Leitdraht (1) auf einer Lange von mindestens
37 cm (Lange: 1x iIMOW® Ruler) gerade und
im rechten Winkel (90°) zur Drahtschleife (7)
fihren.

> Leitdraht (1) durch die Mitte der Draht-
schleife (7) verlegen.

> Leitdraht (1) am Ende der Drahtschleife (7) mit
einem Seitenschneider durchtrennen und alle
Drahtenden auf die gleiche Lange bringen.

~K

0000100233_001

> Enden der Begrenzungsdrahte (8) und des
Leitdrahts (1) bis zum Anschlag in den Draht-
verbinder (9) stecken.
Die Drahtenden dirfen nicht abisoliert werden.
> Drahtverbinder (1) mit einer Zange bis zum
Anschlag zusammendriicken.

0000100231_001

> Begrenzungsdrahte (8) und Leitdraht (1) paral-
lel und eng aneinander fiihren, ohne dass sich
die Drahte Uberkreuzen.

> Drahte mit weiteren Fixiernageln befestigen.
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11 Dockingstation elektrisch anschlieen
11 Dockingstation elektrisch
anschlief3en

Begrenzungsdraht und Leit-
draht anschliefRen

11.1

0000100247_001

> Drahtenden (1) leicht spannen und entlang der
Kante (2) mit einem Seitenschneider ablan-
gen.

0000100248_001

> Drahtenden auf einer Lange von a = 10 mm
abisolieren.

> Drahtlitzen so verdrillen, dass keine einzelnen
Drahtlitzen abstehen.

0000100250_001

> Die beschrifteten Drahtenden den jeweiligen
Klemmen zuordnen.

> Hebel der entsprechenden Klemme (3) nach
hinten aufklappen.

> Das abisolierte Drahtende in die entspre-
chende Klemme (3) einfiihren und zum Schlie-
3en den Hebel wieder nach vorne klappen.

> Begrenzungsdréhte und Leitdraht wie abgebil-
det in den Kabelhaltern fixieren und zur rech-
ten Seite driicken.

0458-011-9801-A



11 Dockingstation elektrisch anschlieen

0000100253_001

d L /\ S~ =
> Abdeckung (4) nach vorne klappen.
Die Abdeckung (4) rastet hdrbar und spirbar
ein.

S o
A
> Haube (5) aufsetzen.

Die Haube (5) rastet horbar ein.

0000100293_001

11.2 Ladekabel verlegen und Netz-
teil anschlieen
1
2
“ (/b - — - s
> Ladekabel (1) zum Standort des Netzteils (2)
verlegen.

> Standort flr das Netzteil (2) so wahlen, dass
folgende Bedingungen erfillt sind:

— Das Netzteil (2) und die Anschlussleitung
befinden sich auferhalb der Mahflache.

— Eine geeignete Steckdose befindet sich in
Reichweite des Netzteils (2).

— Das Netzteil (2) liegt auf einem ebenen und
nicht dauerhaft nassen Untergrund.

— Das Netzteil (2) ist erhoht vom Boden ange-
bracht, falls es langer andauernder Nésse
ausgesetzt sein kann.

— Falls moglich: Der Standort ist vor Witte-
rungseinflissen geschitzt und beschattet.

> Ladekabel so verlegen, dass folgende Bedin-
gungen erfillt sind:

0458-011-9801-A

deutsch

— Das Ladekabel (1) befindet sich auRerhalb
der Mahflache.

— Das Ladekabel (1) ist so verlegt, dass Per-
sonen nicht dartber stolpern kénnen.

— Das Ladekabel (1) ist nicht gespannt oder
verwickelt.

— Das Ladekabel (1) ist komplett abgewickelt
und liegt nicht unter der Dockingstation.

— Das Ladekabel (1) liegt nicht auf einem dau-
erhaft nassen Untergrund.

> Ladekabel (1) mit dem Stecker (3) des Netz-
teils (2) verbinden.

> Netzstecker (4) in eine richtig installierte
Steckdose (5) stecken.
Die LED an der Dockingstation leuchtet grun.

11.3  Netzteil an eine Wand montie-

ren

Das Netzteil kann an eine Wand montiert wer-

den.

0000100290_001
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> Netzteil so montieren, dass folgende Bedin-
gungen erfillt sind:
— Geeignetes Befestigungsmaterial wird ver-
wendet.
— Das Netzteil ist waagrecht.

Folgende Abstande sind eingehalten:

— Das Netzteil befindet sich auBerhalb des
Bereichs (a) moglicher Elektroinstallatio-
nen.

— Eine geeignete Steckdose befindet sich in
Reichweite des Netzteils.

— Falls moglich: Der Standort ist vor Witte-
rungseinfliissen geschitzt und beschattet.

12 Mahroboter laden

12.1  Mahroboter laden

> Mahroboter bis zum Anschlag in die Docking-
station schieben.
Der Mahroboter fihrt einen Systemstart durch
und wird geladen.

Die Ladezeit héangt von verschiedenen Einflis-
sen ab, z. B. von der Temperatur des Akkus oder
von der Umgebungstemperatur. Fur eine opti-
male Leistungsfahigkeit die empfohlenen Tem-
peraturbereiche beachten, Ed 23.7.

0000100425_001
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12 Mahroboter laden

Die LED (1) an der Dockingstation leuchtet weil3.
Am Leuchtstreifen des Mahroboters leuchtet eine
LED (2) weil3.

Nach dem ersten Aufladen 1adt der Mahroboter
zukiinftig automatisch, sobald er am Ende eines
Mahvorgangs in die Dockingstation zuriickkehrt.

Energieeffizientes Laden

Um den Akku des Mahroboters mit méglichst
geringen Energiebedarf aufzuladen, kénnen
neben der Ladefunktion alle nicht notwendigen
Zusatzfunktionen des Mahroboters und der
Dockingstation deaktiviert werden.

0000100426_001

N
> Falls die Funktion ,Diebstahlschutz* in der
,MY iIMOW®* App aktiviert ist: ,Diebstahl-

schutz” deaktivieren.

Folgende Tastenkombination nacheinander dri-

cken:

> ,STOP* (3) driicken.
Der Mahroboter wird gestoppt und gesperrt

> ,STOP* (3) driicken und so lange gedruckt
halten, bis der Leuchtstreifen (4) vollstéandig
rot leuchtet.

> ,STOP* (3) driicken.
Der Leuchtstreifen (4) blinkt zwei Mal. Die
Geréatesperre des Mahroboters ist aktiviert.

> ,STOP* (3) driicken und so lange gedruckt
halten, bis der Leuchtstreifen (4) vollstéandig
rot leuchtet und zum Abschluss zweimal rot
blinkt.
Der Modus ,energieeffizientes Laden® ist akti-
viert. Der Akku des Mahroboter wird voll auf-
geladen. Alle Zusatzfunktionen sind deakti-
viert.

Nach dem Ladevorgang muss der Mahroboter
aktiviert werden, damit der Mahroboter wieder
betriebsbereit ist:
> Taste ,START" (5) driicken.

Der Mahroboter ist betriebsbereit.
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13 Bluetooth®-Funkschnittstelle schlielen deutsch

13 Bluetooth®-Funkschnitt- WeiRes Leuchtmuster:
stelle schlieRen — Kein aktiver Mahvorgang.
Griines Leuchtmuster:
13.1  Bluetooth®-Funkschnittstelle — Ein Mahvorgang ist aktiv.
einrichten — Der hintere Leuchtstreifen (2) zeigt den
Fortschritt des Ma&hvorgangs an.
Der Mahroboter sendet regelmaRig ein Blue- Rotes Leuchtmuster:
tooth®-Signal aus, um sich mit einem mobilen — Geratesperre ist aktiv.
Endgerat verbinden zu kénnen. Die Funkschnitt- — Stérungsmeldung.
stelle ist im Auslieferungszustand nicht passwort- Blaues Leuchtmuster - am hinteren Leucht-
geschitzt. streifen (2):
> App ,MY iMOW®* im App Store des mobilen — Der Mahroboter erhalt ein Systemupdate
Endgerats herunterladen und Account erstel- oder das System startet neu.
len. Falls iiber die App ,MY iIMOW®* die ,Umge-

> Mahroboter dem Account hinzufiigen.

bungsanimation” aktiviert ist, leuchtet der vor-
> Anweisungen auf dem Bildschirm folgen und ungsanimat fViertIst, feu v

dere Leuchtstreifen (1) dauerhaft weil3, wenn

die BIuetooth®-Funkschnittstelle mit einem der Mahroboter in Bewegung ist. Bei einem
Passwort sichern. ) ) Statuswechsel wird die ,Umgebungsanima-
Nach Vergabe des Passworts ist das mobile tion* fiir 20 Sekunden (iberblendet.
Endgerat zur Steuerung und Konfiguration des

Mahroboters autorisiert. 14.2 LED an der Dockingstation

Ein weiteres mobiles Endgerat kann nur durch
Eingabe des gewahlten Passworts autorisiert
werden. Der Mahroboter ist auf diese Weise
gegen unbefugten Zugriff gesichert.

14 Leuchtmuster am Mahro-
boter und Dockingstation
14.1  Leuchtstreifen am Mahroboter

Die LED (1) zeigt den Status der Dockingsta-

tion und Stérungen an.

LED (1) leuchtet weif3:

— Die Dockingstation ist betriebsbereit.

— Der Mahroboter steht in der Dockingstation
ohne aktiven Mahvorgang.

— Der Mahroboter wird geladen ohne aktiven
Mahvorgang.

LED (1) leuchtet grin:

— Der Méahroboter wird wahrend eines Mah-
vorgangs zwischengeladen.

LED (1) leuchtet rot:

— Es besteht eine Stérung.

LED (1) leuchtet blau:

— Kommunikation mit dem Mahroboter.

0000100256_001

N

Die Leuchtstreifen (1 und 2) zeigen den Status
des Mahroboters und Stérungen an.

Der vordere Leuchtstreifen (1) ist nur bei
einem Statuswechsel aktiv und leuchtet fiir
20 Sekunden auf.
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15 Mahroboter bedienen und
einstellen

15.1 Bedienfeld

\
0000099962_001

Uber die Drucktasten (1 bis 5) kann der Mahro-
boter in seinen Grundfunktionen bedient werden.
Der volle Funktionsumfang ist tber die App

MY iIMOW® verfiigbar.

Méhvorgang starten

> ,START" (3) driicken.
Der Mahroboter startet den Mahvorgang und
kehrt anschlieend automatisch zur Docking-
station zurtick.

Méahvorgang stoppen und Mahroboter sperren

> ,STOP* (1) dricken.
Der Mahroboter und das Mahwerk stoppt. Der
Mé&hroboter wird gesperrt.

Méhroboter zur Dockingstation senden

> ,HAUS" (4) driicken.
Der Mahroboter fahrt zurtick zur Dockingsta-
tion.

Mahroboter entsperren
> ,SCHLOSS* (2) driicken.
> Angezeigte Tastenkombination drticken.

Informationen abrufen

> INFO*“ (5) driicken.
Der Mahroboter gibt akustische Informationen
zum aktuellen Status wieder.

152 App ,MY iMOWe*

Um den Mahroboter komfortabel nutzen zu kén-
nen, ist die Verwendung der App ,MY iMOW®*
erforderlich. Uber die App ,MY iMOW®* kann der
Mahroboter bedient und eingestellt werden. Der
Mahroboter kann Uber eine kabellose Netzwerk-
verbindung (WLAN) oder per Bluetooth® mit
einem mobilen Endgerat verbunden werden. Von
einem Desktop-Computer kann der Mahroboter
tiber die Web-App ,MY iMOW®* bedient und ein-
gestellt werden.
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15 Mahroboter bedienen und einstellen

Hauptfunktionen:

— Mahvorgang starten und stoppen

— Mahplan

— Mahzeiten einstellen (Uber einen Assisten-
ten oder manuell)

— Startpunkte setzen (optional)

— Zonen auswahlen (optional)

Schnitthdhe einstellen

Fernzugriff auf den Mahroboter tber eine

kabellose Netzwerkverbindung (WLAN)

— Hilfestellung

16 Mahroboter stoppen und
Geréatesperre aktivieren

Mahroboter stoppen und Geré-
tesperre aktivieren

A WARNUNG

® Falls der M&hroboter nicht wie in dieser
Gebrauchsanleitung beschrieben gestoppt
und Uber das Aktivieren der Geratesperre still-
gesetzt wird, kann der Mahroboter unbeab-
sichtigt eingeschaltet werden. Personen koén-
nen schwer verletzt werden und Sachschaden
kann entstehen.
> Mahroboter wahrend des Transports, der
Aufbewahrung, Reinigung, Wartung, Repa-
ratur oder bei verandertem oder ungewohn-
ten Verhalten stoppen und Geratesperre
aktivieren.

16.1

0000100291_001

v

L,STOP* (1) driicken.

Der Mahroboter wird gestoppt und gesperrt.

> ,STOP* (1) driicken und so lange gedrickt
halten, bis der Leuchtstreifen (2) vollstandig
rot leuchtet.

> ,STOP* (1) dricken.

Der Leuchtstreifen (2) blinkt zwei Mal. Die

Geratesperre des Mahroboters ist aktiviert.

Der Mahroboter kann transportiert, aufbe-

wahrt, gereinigt oder gewartet werden.
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17 Transportieren

17 Transportieren

17.1  Mahroboter transportieren
> Mahroboter stoppen und Geratesperre aktivie-
ren.

Mahroboter tragen

0000099953_001

> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahigem
Material tragen.

> Mahroboter an der vorderen Giriffstelle (1) und
hinteren Griffstelle (2) tragen.

Méhroboter in einem Fahrzeug transportieren
> Mahroboter so sichern, dass der Mahroboter
nicht umkippt und sich nicht bewegen kann.

17.2  Akku transportieren

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf

nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut

werden.

> Sicherstellen, dass der Akku im sicherheitsge-
rechten Zustand ist.

> Akku so verpacken, dass er sich in der Verpa-
ckung nicht bewegen kann.

> Verpackung so sichern, dass sie sich nicht
bewegen kann.

Der Akku unterliegt den Anforderungen zum
Transport geféhrlicher Giter. Der Akku ist als UN
3480 (Lithium-lonen-Batterien) eingestuft und
wurde gemaR UN Handbuch Priifungen und Kri-
terien Teil lll, Unterabschnitt 38.3 gepruft.

Die Transportvorschriften sind unter
www.stihl.com/safety-data-sheets angegeben.

18 Aufbewahren

18.1  Mahroboter zum Aufbewahren

vorbereiten

STIHL empfiehlt, bei langeren Betriebspausen,
z. B. Winterpause den Mahroboter in einen ,Win-
terschlaf* zu versetzen. Der ,Winterschlaf* deak-
tiviert alle nicht notwendigen Zusatzfunktionen
des Mahroboters und stellt eine geringe Entla-
dung des Akkus sicher.
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> Falls die Funktion ,Diebstahlschutz® in der App
MY iMOW® aktiviert ist: ,Diebstahlschutz*
deaktivieren.

> Falls der Ladezustand des Mahroboters unter
50 % liegt: Mahroboter laden, bis ein Ladezu-
stand Uber 50 % erreicht ist.

0000101525_001

> Mahroboter aus der Dockingstation nehmen.

Folgende Tastenkombination nacheinander dri-
cken:
> ,STOP* (1) driicken.
Der Mahroboter wird gestoppt und gesperrt.
> ,STOP* (1) driicken und so lange gedruckt
halten, bis der Leuchtstreifen (2) vollstéandig
rot leuchtet.
> ,STOP* (1) driicken.
Der Leuchtstreifen (2) blinkt zwei Mal. Die
Geréatesperre des Mahroboters ist aktiviert.
> ,STOP* (1) driicken und so lange gedruckt
halten, bis der Leuchtstreifen (2) vollstéandig
rot leuchtet und zum Abschluss zweimal rot
blinkt.
Der Modus ,Winterschlaf ist aktiviert. Alle
Zusatzfunktionen sind deaktiviert.

Nach der Winterpause muss der Mahroboter
aktiviert werden, damit der Mahroboter wieder
betriebsbereit ist:
> Mahroboter in die Mahflache stellen.
> Taste ,START" (3) driicken.
Der Modus "Winterschlaf" ist deaktiviert und
der Mahroboter ist wieder betriebsbereit.
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18.2  Mahroboter aufbewahren
> Mahroboter so aufbewahren, dass folgende

Bedingungen erfiillt sind:

— Der Méhroboter ist auRerhalb der Reich-
weite von Kindern.

— Der Mahroboter ist sauber und trocken.

— Der Méahroboter ist in einem geschlossenen
Raum.

— Der Akku des Mahroboters ist geladen.

— Der Méahroboter wird nicht auRerhalb der
angegebenen Temperaturgrenzen aufbe-
wahrt, £d 23.6.

— Der Mahroboter kann nicht umkippen.

— Der Mahroboter kann nicht davonrollen.

— Der Mahroboter steht waagerecht auf den
Radern.

— Auf dem Mahroboter sind keine Gegen-
stéande abgelegt.

Der Mahroboter kann auch an einer Wandhalte-
rung aufbewahrt werden. Die Wandhalterung ist
als Zubehor erhaltlich.

HINWEIS

® Falls der Mahroboter nicht so aufbewahrt wird,
wie es in dieser Gebrauchsanleitung beschrie-
ben ist, kann sich der Akku tiefentladen und
dadurch irreparabel beschadigt werden.
> Akku des Mahroboters vor dem Aufbewah-
ren laden.

18.3  Dockingstation, Ladekabel und

Netzteil aufbewahren

Bei langeren Betriebspausen, z. B. Winterpause

kann die Dockingstation, das Ladekabel und das

Netzteil in der Mahflache stehen bleiben.

> Netzstecker des Netzteils aus der Steckdose
ziehen.

> Netzstecker vor Witterungseinfliissen schit-
zen.

> Alle Komponenten reinigen.

0000101180_001

> Dockingstation z. B. mit einem grofen Eimer
oder einer Mértelwanne abdecken.
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19 Reinigen

0000101181_001

> Eimer oder Mortelwanne mit Erdnagel am
Boden fixieren.

Dockingstation, Ladekabel und Netzteil abbauen

Fir die Aufbewahrung an der als Zubehor erhalt-

lichen Wandhalterung oder falls das Abdecken

nicht madglich ist, kann die Dockingstation, das

Ladekabel und das Netzteil auch abgebaut wer-

den.

> Netzstecker des Netzteils aus der Steckdose
ziehen.

> Alle Komponenten reinigen.

> Ladekabel von Dockingstation und Netzteil
trennen und aufwickeln.

> Netzteil abbauen und Anschlussleitung aufwi-
ckeln.

> Begrenzungsdraht und Leitdraht von der
Dockingstation trennen.

> Drahtenden zum Schutz vor Korrosion einfet-
ten und vor Witterungseinflissen schitzen.

> Dockingstation abbauen.

19 Reinigen

19.1  Mahroboter reinigen

A WARNUNG

m Die Schneidkanten der Klingen sind scharf.
Der Benutzer kann sich schneiden.
> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.

> Mahroboter stoppen und Geratesperre aktivie-
ren.

0000100282_001

> Mahroboter an der vorderen Griffstelle (1) und
der hinteren Giriffstelle (2) greifen.
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20 Warten

» Mahroboter seitlich aufstellen und gegen
Umfallen sichern.

> Stopfen (3) der Diagnosebuchse auf Bescha-
digungen und festen Sitz prifen.

> Falls die Messerscheibe (4) stark verschmutzt
ist: Messerscheibe (4) abbauen.

0000100283_001

> Schmutz mit einem Holzstab oder einer wei-
chen Birste |6sen. Bei Bedarf ein pH-neutra-
les Reinigungsmittel verwenden. STIHL emp-
fiehlt STIHL Multiclean.

> Losen Schmutz mit einem sanften Wasser-
strahl abspdlen.

> Unterseite des Mahroboters einem feuchten
Tuch reinigen.

> Ladekontakte (5) mit einem feuchten Tuch rei-
nigen.

> Haube und Bedienfeld mit einem feuchten
Tuch reinigen.

19.2  Dockingstation, Netzteil, Lade-

kabel und Steckverbindungen
reinigen
> Netzstecker des Netzteils aus der Steckdose
ziehen.
> Dockingstation, Netzteil und Ladekabel mit
einem feuchten Tuch reinigen.
> Falls erforderlich: Festsitzenden Schmutz
mit einer weichen Birste 16sen.
» Steckverbindungen mit einem trockenen, fuss-
elfreien Tuch reinigen.
> Falls erforderlich: Festsitzenden Schmutz
mit einem Pinsel I16sen.

20 Warten
20.1  Sichtprifung

> Mahroboter regelmafig prufen:
— Sauberkeit der Ladekontakte
— Haube und Schutzleiste auf Beschadigun-
gen prufen
— Leichtgangigkeit der Rader prifen
— Klingen auf Beschadigungen, Verschleil3,
Risse und Leichtgangigkeit prufen.
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0000100420_001

— Messerscheibe auf Beschadigungen und
Verschleil} prifen.
— Falls die VerschleiBmarkierungen (1)
durchgescheuert sind und Lécher ent-
standen sind, Mahwerk ersetzen.

0000102542_001

— L-Bolzen (2) auf Beschadigungen und Ver-
schleil® priifen.
— Falls die L-Bolzen (2) zu mehr als der
Halfte verschlissen sind, Mahwerk erset-
zen.

0000100056_001

— Stopfen (3) der Diagnosebuchse auf
Beschadigungen und festen Sitz prifen.

20.2

Klingen wechseln

A WARNUNG

® Die Schneidkanten der Klingen sind scharf.
Der Benutzer kann sich schneiden.
> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.

> Mahroboter stoppen und Geratesperre aktivie-
ren.
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20 Warten

0000100258_001

0000100284_001

> Mahroboter an der vorderen Griffstelle (1) und
der hinteren Giriffstelle (2) greifen.
> Mahroboter auf die Riickseite drehen.

0000100285_001

> Hebel (3) driicken und gedriickt halten.
> Mutter (4) so lange gegen den Uhrzeigersinn
drehen bis sie sich abnehmen I&sst.

0000100286_001

>

Alle alten Klingen (7) aushangen.

5 ¢

0000100421_001

>

Messerscheibe (5), Messertrager (6) und Mut-
ter (4) reinigen.

> Mutter (4) abnehmen.
> Messerscheibe (5) abnehmen.

0000100287_001

> Messertrager (6) in Pfeilrichtung @ schieben.
Der Messertrager (6) wird entriegelt.
> Messertrager (6) abnehmen.
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0000100422_001

Neue Klingen (8) einhéangen. Nur eine Klinge
pro L-Bolzen (9) einsetzen.

0000100419_001

v

v
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Messertrager (6) aufsetzen.

Messertrager (6) in Pfeilrichtung © schieben
und sicherstellen, dass alle drei Arme (10)
unterhalb der L-Bolzen (9) positioniert sind.
Der Messertrager (6) ist verriegelt.
Messerscheibe (5) am Mahroboter aufsetzen.
Hebel (3) driicken und gedriickt halten.
Mutter (4) im Uhrzeigersinn aufdrehen.
Hebel (3) loslassen und Mutter (4) im Uhrzei-
gersinn fest anziehen.

Die Hebel (3) rasten horbar ein.
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21 Reparieren deutsch

21 Reparieren Die Drahtverbinder sind mit Gel gefiillt, um vor-
. . zeitigen Verschleil® oder Korrosion der Drahten-
211 Mahr_oboter,. AkKu, Mahwe_rk, den zu vermeiden.
Dockingstation und Netzteil > Sicherstellen, dass die Gesamtlange der
reparieren Begrenzungsdrahte die maximale Léange von

Der Benutzer kann den Mahroboter, den Akku, 850 m nicht Ubersteigt.

die Dockingstation und das Netzteil nicht selbst

reparieren. \J~ X
Beschadigte oder verschlissene Klingen und das \

Mahwerk kdnnen gewechselt werden.

> Falls der Mahroboter, der Akku, die Docking-
station, das Ladekabel, das Netzteil oder die
Anschlussleitung beschadigt ist: Mahroboter,
Akku, Dockingstation, Ladekabel, Netzteil oder
Netzkabel nicht verwenden und einen STIHL

0000100060_001

Fachhandler aufsuchen. > Drahtenden (2) in den Drahtverbinder (1) ste-
> Falls eine Klinge besché&digt oder verschlissen cken. ) ) o
ist: Die Drahtenden dirfen nicht abisoliert werden.
» Mahroboter stoppen und Geratesperre akti- > Drahtverbinder (1) mit einer Zange bis zum
vieren. Anschlag zusammendriicken.

> Alle Klingen wechseln. Die Klingen kdnnen
nicht nachgescharft werden.
> Falls die Messerscheibe oder die L-Bolzen auf
der Messerscheibe beschadigt oder verschlis-
sen sind:
> Mahroboter stoppen und Geratesperre akti-
vieren.
> Mahwerk ersetzen.
> Falls Hinweisschilder unleserlich oder bescha-
digt sind: Hinweisschilder von einem STIHL
Fachhandler ersetzen lassen.

0000100242_001

> Begrenzungsdrahte mindestens uber eine
Lange a = 5 cm parallel und eng aneinander

21.2  Begrenzungsdraht oder Leit- fiihren, ohne dass sich die Begrenzungsdrahte
draht verlangern oder reparie- Uberkreuzen
ren

Der Begrenzungsdraht oder Leitdraht kann mit
Hilfe von Drahtverbindern verlangert oder repa-
riert werden.

22 Stdérungen beheben
221 Stérungen des Mahroboters beheben

Die meisten Stérungen werden in der App ,MY iMOW®* und iiber rote Leuchtmuster am Mahroboter
oder der Dockingstation angezeigt.

Zur Stérungsbehebung wie folgt vorgehen:

> Anweisungen in der App ,MY iIMOW®* folgen.

oder

> Drucktaste ,INFO*“ am Bedienfeld driicken und den akustischen Anweisungen folgen.
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Stérung Leuchtstreifen |Ursache Abhilfe
am Mahroboter
oder Docking-

station
Der Mahroboter Der Akku ist entladen. [> Sicherstellen, dass die Lange des
bleibt wahrend Begrenzungsdrahts 850 m nicht tber-
der Heimfahrt zur steigt.

A\

Dockingstation Verlegung des Leitdrahts optimieren.
stehen. > Einen weiteren Leitdraht in der Mahfla-
che verlegen.

Mahroboter zum Laden in die Docking-
station tragen.

Falls moglich: Die Dockingstation in
einer Mahflache mit Hanglage im unte-
ren Bereich des Gefélles aufstellen.

A\

v

Der Mahroboter |Leuchtstreifen |Der Mahroboter fiihrt |> Warten, bis der Neustart abgeschlossen

startet den Mah- |leuchten blau. |einen Neustart durch. ist.
vorgang nicht Der Mahroboter startet den Mahvorgang
wie erwartet. anschlieRend automatisch.

Leuchtstreifen |Am Begrenzungsdraht|> Sicherstellen, dass der Begrenzungs-
leuchten rot. oder Leitdraht besteht [ draht und der Leitdraht unbeschadigt ist.

LED an der eine Storung. > Sicherstellen, dass der Begrenzungs-
Dockingstation draht oder der Leitdraht richtig an die
leuchtet rot. Dockingstation angeschlossen ist.

v

Sicherstellen, dass der Begrenzungs-
draht und der Leitdraht richtig an den
Drahtverbinder angeschlossen ist.
Anweisungen in der App ,MY iMOW®*

v

folgen.
Der Mahroboter |Leuchtstreifen [Im Mahroboter, Akku, |> Sicherstellen, dass die Ladekontakte an
wird nicht gela- |leuchten rot. Netzteil oder der Dockingstation und Mahroboter sauber
den. LED an der Dockingstation sind.
Dockingstation [besteht eine Stérung. |> Anweisungen in der App ,MY iMOW®*
leuchtet rot. folgen.

v

Falls die Stérung weiterhin besteht:
Mahroboter nicht weiter versuchen zu
laden, Netzstecker der Anschlussleitung
aus der Steckdose ziehen und einen
STIHL Fachhandler aufsuchen.

23 Technische Daten s eﬁgﬂf 705 mm
23.1  Mahroboter STIHL iMOW® 5.0, - iIMOW® 5.0: 14 kg
6.0,7.0 - iIMOW® 6.0: 15 kg
- iIMOW® 7.0: 15 kg

Techmsphe Pa‘e" Schutzklasse: IlI
— Schnittbreite: 28 cm Schutzart: IP56
— Schnitthdhe - elektrisch: 20 mm bis 60 mm
— Drehzahl der Messerscheibe: 2400 1/min
— Méahgeschwindigkeit

— iMOW® 5.0: 0,45 m/s

- iMOW® 6.0: 0,45 m/s

— iMOW® 7.0: 0,45 m/s

— Maximale Mahflache:

- iMOW® 5.0: 1500 m?

— iMOW® 6.0: 3000 m?

— iIMOW® 7.0: 5000 m?
Aktivzeit 1000 m? (pro Woche) !

_ ® & (-

— Abmessungen: !MOW 5.0:50 h
— Héhe: 291 mm - iMOW®6.0: 35 h
— Breite: 525 mm - iIMOW® 7.0:30 h

TUnter Idealbedingungen (wenig Hindernisse, einfache Geometrie sowie geringe Steigungen im Gar-
ten, moderates Rasenwachstum)
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23 Technische Daten

— Maximale Lange des Begrenzungsdrahts:
850 m
— Maximale Steigung: 40 %

Bluetooth®

— Datenverbindung: Bluetooth® 5.1. Das mobile
Endgerat muss mit Bluetooth® Low Energy 5.0
kompatibel sein und Generic Access Pro-
file (GAP) unterstitzen.

— Frequenzband: ISM-Band 2,4 GHz

— Abgestrahlte maximale Sendeleistung: 1 mW

— Signalreichweite: ca. 10 m. Die Signalstarke
ist abhangig von den Umgebungsbedingungen
und dem mobilen Endgerat. Die Reichweite
kann je nach dueren Bedingungen, ein-
schlieRlich des verwendeten Empfangsgerats,
stark variieren. Innerhalb von geschlossenen
Raumen und durch metallische Barrieren (zum
Beispiel Wande, Regale, Koffer) kann die
Reichweite deutlich geringer sein.

— Anforderungen an das Betriebssystem des
mobilen Endgerats: siehe info.myi-
mow.stihl.com

Funknetzwerk (WLAN)

— Netzwerk-Standard: IEEE 802.11b/g/n

— Frequenzband: 2,4 GHz

— Abgestrahlte maximale Sendeleistung:
100 mW

23.2 Klingen
— Anzahl Klingen: 3

23.3  Akku STIHL AAI

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut
werden.

— Akku-Technologie: Lithium-lonen

— Spannung: 36 V

— Kapazitat in Ah: siehe Leistungsschild

— Energieinhalt in Wh: siehe Leistungsschild

— Gewicht in kg: siehe Leistungsschild

23.4 Dockingstation und Netzteil

Dockingstation
— Schutzklasse: Il
— Schutzart: IPX5
— Gewicht: 4,0 kg
— Begrenzungsdraht und Leitdraht
— Spannung: 42 V d.c.
— Frequenzbereich: 1,4 kHZ bis 20 kHz

Netzteil

— Marktabhangige Ausfiihrungen:
— DM160E-420A
— DM160E-420AS

0458-011-9801-A
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— DM160K-420A
DM160S-420A
— DM210E-420A
— DM210E-420AS
— DM210K-420A
— DM210S-420A
— Gewicht:
— Ausfiihrung 160 W: 1,6 kg
— Ausfiihrung 210 W: 2,0 kg
— Nennspannung: siehe Leistungsschild
— Frequenz: siehe Leistungsschild
— Nennleistung: siehe Leistungsschild
— Ladestrom: siehe Leistungsschild
— Schutzklasse: Il
— Schutzart: IP 67

23.5 Verléngerungsleitungen

Wenn eine Verlangerungsleitung verwendet wird,
mussen deren Adern abhangig von der Span-
nung und der Lange der Verlangerungsleitung
mindestens folgende Querschnitte haben:

Falls die Nennspannung auf dem Leistungsschild
220V bis 240 V ist:
— Leitungslange bis 20 m: AWG 15/ 1,5 mm?
— Leitungslange 20 m bis 50 m: AWG 13/
2,5 mm?

Falls die Nennspannung auf dem Leistungsschild
100 V bis 127 V ist:
— Leitungslénge bis 10 m: AWG 14 / 2,0 mm?
— Leitungsléange 10 m bis 30 m: AWG 12/
3,5 mm?

23.6 Temperaturgrenzen

A WARNUNG

m Der Akku im Mahroboter ist nicht gegen alle
Umgebungseinfliisse geschiitzt. Falls der
Akku bestimmten Umgebungseinflissen aus-
gesetzt ist, kann der Akku in Brand geraten
oder explodieren. Personen kénnen schwer
verletzt werden und Sachschaden kann ent-
stehen.
> Akku nicht unterhalb von + 5 °C oder ober-
halb von + 40 °C laden.

> Mahroboter nicht unterhalb von + 5 °C oder
oberhalb von + 40 °C verwenden.

> Dockingstation und Netzteil nicht unterhalb
von + 5 °C oder oberhalb von + 40 °C ver-
wenden.

> Mahroboter nicht unterhalb von 0 °C oder
oberhalb von + 40 °C aufbewahren.

> Dockingstation und Netzteil nicht unterhalb
von - 20 °C oder oberhalb von + 60 °C auf-
bewahren.
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23.7 Empfohlene Temperaturberei-

che

Fur eine optimale Leistungsfahigkeit des im Mah-
roboter eingebauten Akkus, der Dockingstation
und des Netzteils die folgenden Temperaturbe-
reiche beachten:
— Laden: + 5 °C bis + 40 °C
— Verwendung: + 5 °C bis + 40 °C
— Aufbewahrung Mahroboter: + 0 °C bis + 40 °C
— Aufbewahrung Dockingstation und Netzteil: -

20 °C bis + 60 °C

Falls der Akku auf3erhalb der empfohlenen Tem-
peraturbereiche geladen, verwendet oder aufbe-
wahrt wird, kann die Leistungsfahigkeit reduziert
sein.

23.8 Schallwerte

Der K-Wert fur die Schallleistungspegel betragt

2 dB(A).

— Schallleistungspegel gemessen nach 2000/14
EG: 59 dB(A).

— Schallleistungspegel garantiert nach 2000/14
EG: 61 dB(A).

239 REACH

REACH bezeichnet eine EG-Verordnung zur
Registrierung, Bewertung und Zulassung von
Chemikalien.

Informationen zur Erfillung der REACH Verord-
nung sind unter www.stihl.com/reach angege-
ben.

24 Ersatzteile und Zubehor

241  Ersatzteile und Zubehoér

STIHL Diese Symbole kennzeichnen original
&), STIHL Ersatzteile und original STIHL
Zubehér.

STIHL empfiehlt, original STIHL Ersatzteile und
original STIHL Zubehér zu verwenden.

Ersatzteile und Zubehor anderer Hersteller kdn-
nen durch STIHL hinsichtlich Zuverlassigkeit,
Sicherheit und Eignung trotz laufender Marktbeo-
bachtung nicht beurteilt werden und STIHL kann
fur deren Einsatz auch nicht einstehen.

Original STIHL Ersatzteile und original STIHL
Zubehor sind bei einem STIHL Fachhandler
erhaltlich.
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25 Entsorgen

25.1 Mahroboter entsorgen

Informationen zur Entsorgung sind bei der ortli-
chen Verwaltung oder bei einem STIHL Fach-
héndler erhaltlich.

Eine unsachgemafie Entsorgung kann die
Gesundheit schadigen und die Umwelt belasten.

Der Mahroboter enthalt einen eingebauten Akku,

der getrennt entsorgt werden muss.

> Mahroboter von einem STIHL Fachhandler
entsorgen lassen.
Der STIHL Fachhandler entsorgt den einge-
bauten Akku getrennt vom Mahroboter.

> STIHL Produkte einschlieBlich Verpackung
gemal den ortlichen Vorschriften einer geeig-
neten Sammelstelle fur Wiederverwertung
zufiihren.

> Nicht mit dem Hausmdill entsorgen.

26 EU-Konformitatserklarung

26.1 Mahroboter STIHL iIMOW® 5.0,
6.0,7.0

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralBe 115
D-71336 Waiblingen

Deutschland

erklart in alleiniger Verantwortung, dass
Bauart: Mahroboter

— Fabrikmarke: STIHL

- Typ: IMOW® 5.0, 6.0, 7.0

— Serienidentifizierung: 1A01

Bauart: Dockingstation

— Fabrikmarke: STIHL

— Typ: Dockingstation

— Serienidentifizierung: 1A01

den einschlagigen Bestimmungen der Richtlinien
2006/42/EC, 2011/65/EU, 2006/66/EC,
2014/53/EU entspricht und in Ubereinstimmung
mit den jeweils zum Produktionsdatum gultigen
Versionen der folgenden Normen entwickelt und
gefertigt worden ist: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1, EN 55014-2,
EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 62311,

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 303 413 V1.1.1 (2017-06),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07).
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27 UKCA-Konformitatserklarung

Beteiligte benannte Stelle: VDE Prif- u. Zertifi-
zierungsinstitut GmbH, Nr. 0366, hat die Konfor-
mitat gemal Anhang Ill Modul B der Richtlinie
2014/53/EU Uberprift und folgende EU Baumus-
terprifbescheinigung ausgestellt: 40055521.

Die Technischen Unterlagen sind bei der Pro-
duktzulassung der ANDREAS
STIHL AG & Co. KG aufbewahrt.

Das Baujahr, das Herstellungsland und die
Maschinennummer sind auf dem Mahroboter
angegeben.

Waiblingen, 16.02.2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

Ny

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 UKCA-Konformitatserkla-
rung

Mahroboter STIHL iMOW® 5.0,
6.0,7.0

271

UK
CA

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstralte 115
D-71336 Waiblingen

Deutschland

erklart in alleiniger Verantwortung, dass
Bauart: Mahroboter

— Fabrikmarke: STIHL

— Typ: iMOW® 5.0, 6.0, 7.0

— Serienidentifizierung: IA01

Bauart: Dockingstation

— Fabrikmarke: STIHL

— Typ: Dockingstation

— Serienidentifizierung: IA01

den einschlagigen Bestimmungen der UK-Ver-
ordnungen The Restriction of the Use of Certain
Hazardous Substances in Electrical and Electro-
nic Equipment Regulations 2012, Supply of
Machinery (Safety) Regulations 2008, Electro-
magnetic Compatibility Regulations 2016 ent-
spricht und in Ubereinstimmung mit den jeweils
zum Produktionsdatum glltigen Versionen der
folgenden Normen entwickelt und gefertigt wor-
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den ist: EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5,
EN 55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2,
EN 61000-3-3, EN 62311,

ETSI EN 301 489-1V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),
ETSI EN 303 413 V1.1.1 (2017-06),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),
ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),
ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07).

Die Technischen Unterlagen sind bei der AND-
REAS STIHL AG & Co. KG aufbewahrt.

Das Baujahr, das Herstellungsland und die
Maschinennummer sind auf dem Mahroboter
angegeben.

Waiblingen, 16.02.2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

N /yZes

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Anschriften
STIHL Hauptverwaltung

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Postfach 1771
D-71307 Waiblingen

STIHL Vertriebsgesellschaften
DEUTSCHLAND

STIHL Vertriebszentrale AG & Co. KG
Robert-Bosch-Straflte 13

64807 Dieburg
Telefon: +49 6071 3055358

OSTERREICH

STIHL Ges.m.b.H.
FachmarktstraRe 7

2334 Voésendorf

Telefon: +43 1 86596370

SCHWEIZ

STIHL Vertriebs AG
Isenrietstralle 4

8617 Monchaltorf
Telefon:+41 44 9493030
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29 Open Source Software
29.1 Open Source Software

Dieses Produkt enthélt urheberrechtlich
geschitzte Open Source Software, die von den
jeweiligen Urhebern unter bestimmten Lizenzbe-
dingungen, wie z.B. der ,GNU General Public
License” (GPL), der ,GNU Lesser General Public
License” (LGPL), der ,Apache License* oder
ahnlichen Lizenzen veréffentlicht wurde. Falls
Urheberrechtshinweise, Nutzungsbedingungen
oder Lizenzbestimmungen in dieser Gebrauchs-
anleitung enthalten sind, die einer anwendbaren
Open-Source-Lizenz widersprechen, finden
diese keine Anwendung. Die Nutzung und Ver-
breitung der enthaltenen Open-Source-Software
unterliegt ausschlieRlich der jeweiligen Open-
Source-Lizenz. Soweit die zutreffende Lizenz
Ihnen das Recht auf den Quellcode dieser Soft-
ware und/oder andere zusétzliche Daten ein-
raumt, kdnnen Sie diesen wahrend eines Zeit-
raums von drei Jahren nach unserer letzten Aus-
lieferung des Produkts und, falls die Lizenzbedin-
gungen dies erfordern, so lange wie wir Kunden-
support fir das Produkt anbieten, von uns erhal-
ten. Um den vollstéandigen korrespondierenden
Quellcode von uns zu erhalten, kénnen Sie lhre
Anfrage unter Angabe des Produktnamens, Seri-
ennummer sowie Version der entsprechenden
Software an folgende Adresse senden: AND-
REAS STIHL AG & Co. KG, Open Source Team/
Officer, Postfach 17 71, 71307 Waiblingen, Ger-
many. Wir behalten uns vor, Ihnen die Kosten
des Datentragers sowie die Versandkosten in
Rechnung zu stellen. Weitere Informationen fin-
den Sie auf der folgenden Webseite: https://
opensource.stihl.com
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1  Introduction

Dear Customer,

Thank you for choosing STIHL. We develop and
manufacture our quality products to meet our
customers’ requirements. The products are
designed for reliability even under extreme con-
ditions.

STIHL also stands for premium service quality.
Our dealers guarantee competent advice and
instruction as well as comprehensive service
support.

STIHL expressly commit themselves to a sus-
tainable and responsible handling of natural
resources. This user manual is intended to help
you use your STIHL product safely and in an
environmentally friendly manner over a long
service life.

We thank you for your confidence in us and hope
you will enjoy working with your STIHL product.

e o

Dr. Nikolas Stihl

IMPORTANT! READ BEFORE USING AND
KEEP IN A SAFE PLACE FOR REFERENCE.
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2 Guide to Using this Manual

2 Guide to Using this Manual
2.1 Applicable Documents

The local safety regulations apply.
> In addition to this User Manual, you should
also read, understand and retain the following
documents:
— Safety information for STIHL batteries and
products with built-in battery:
www.stihl.com/safety-data-sheets

Additional information on STIHL robotic mowers,
compatible accessories and FAQs can be found
at support.stihl.com, info.myimow.stihl.com or is
available at a STIHL authorized dealer.

The Bluetooth® mark designation and Bluetooth®
logos are registered trademarks owned by Blue-
tooth SIG, Inc. These word marks and logos are
used by STIHL under license.

The robot mower is equipped with a Bluetooth®
radio interface and radio network interface. Local
operating restrictions (in aircraft or hospitals, for
example) must be observed.

2.2 Warning Notices in Text

A oancer

m This notice refers to risks which result in seri-
ous or fatal injury.
> Serious or fatal injuries can be avoided by
taking the precautions mentioned.

English

3  Overview
3.1 Robot mower

0000099354_001

A WARNING

m This notice refers to risks which can result in
serious or fatal injury.
> Serious or fatal injuries can be avoided by
taking the precautions mentioned.

NOTICE

m This notice refers to risks which can result in
damage to property.
> Damage to property can be avoided by tak-
ing the precautions mentioned.

23 Symbols in Text

H!ﬂ This symbol refers to a chapter in this
== instruction manual.

0458-011-9801-A

1 Front grip surface
Lift and transport the robot mower by simulta-
neously gripping it at the front and rear grip
surface.

2 Charging contacts
The charging contacts connect the robot
mower with the docking station.

Ultrasound sensors
The ultrasound sensors detect obstacles.

4 Hood
The hood is spring-mounted and features a
bump sensor to detect obstacles on the mow-
ing area.

5 Drive wheels
The drive wheels drive the robot mower.

6 Light strip
The light strip shows the robot mower's sta-
tus.

w

0000099823_001

7 Rear grip surface
Lift and transport the robot mower by simulta-
neously gripping it at the front and rear grip
surface.

8 Protective strip

The protective strip protects the user against
ejected objects and contact with the blades.

9 Control panel
The control panel features pushbuttons and a
rain sensor.
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3.2 Control panel

/

0000099355_001

1 Light strip
The light strip shows the robot mower's status
and signals which key combination to press
for a certain action.

2 STOP pushbutton
The pushbutton stops the robot mower and
mowing unit. The pushbutton also activates
the device lock.

3 LOCK pushbutton
This pushbutton unlocks the robot mower in
conjunction with a displayed key combination.

4 START pushbutton
This pushbutton starts mowing operations.

5 HOME pushbutton
This pushbutton makes the robot mower
return to the docking station or cancels the
current mowing job if the robot mower is in
the docking station.

6 INFO pushbutton
This pushbutton starts voice output about the
current status of the robot mower.

7 Rain sensor
The rain sensor reacts to moisture. Depend-
ing on the setting, the robot mower can take
weather conditions into account for the mow-
ing plan.

3.3 Mowing unit

0000099827_002

1 Blade disk
The blade disk serves to attach the blades.

2 L-pins
The L-pins are for mounting the blades.
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3 Overview

3 Blades
The blades mow the lawn.

4 Levers
The levers secure the nut.

5 Nut
The nut secures the blade disk.

# Rating plate with machine number

34 Docking station and power sup-
ply

0000099356_001

1 Mains plug
The mains plug connects the connecting
cable to a socket.

2 Connecting cable
The connecting cable connects the power
supply to the mains plug.

3 Power supply
The power supply supplies the docking sta-
tion with energy.

4 Charging cable
The charging cable connects the power sup-
ply to the docking station.

5 Plug
The plug connects the charging cable to the
docking station.

6 Hood
The hood covers the docking station and pro-
tects the internal electronics.

7 LED
The LED indicates the status of the docking
station.

8 Charging contacts
The charging contacts connect the docking
station with the robot mower.

9 Base plate
The base plate is the base for the docking
station.

10 Cable duct
The guide wire is routed in the middle cable
duct.
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4 Safety Precautions

11 Cable duct
The perimeter wire is routed in the outer
cable ducts.

# Rating plate with the machine number

0000099831_001

12 Ground peg
The four ground pegs secure the docking sta-
tion to the ground.
3.5 iMOW® Ruler and Installation
Kit

iMOW® Ruler

0000099832_001

1 iMOW® Ruler
The ruler makes it easier to install wires and
serves to maintain the correct distance.

Installation Kit

An installation kit is required to commission the
robot mower; it is not included in the scope of
delivery of the robot mower. Appropriate installa-
tion kits are available as accessories for different
garden sizes.

o]

0000099833_001
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1 Fixing pin
The fixing pin secures the perimeter wire and
guide wire to the ground.

2 Wire connector
The wire connector connects wire ends to
each other.

3 Cable markers
The cable markers serve to mark wire ends
on the inside of the docking station. They
facilitate the assignment of the wire ends
when connecting to the correct terminal.

4 Wire coil
The wire coil is required to install the perime-
ter wire and guide wire.

3.6 Symbols

Meanings of symbols on the robot mower, dock-
ing station, power supply or installed battery:

This symbol shows the diameter of the
blade disk.

This symbol indicates the direction for
unlocking the blade carrier when
changing blades.

; @ This symbol indicates the direction for

locking the blade carrier when chang-
ing blades.

IE‘ Protection class 2, double insulated.

Do not dispose of the product with domes-
tic waste.

The information next to this symbol indi-
cates the energy content of the battery
according to the cell manufacturer’s specifi-
cation. The energy content available during
use is lower.

1 LED lights up red. The battery is too
§2§ warm or too cold.
|

4 LEDs flash red. There is a fault in the

= 59 battery.

4  Safety Precautions
4.1 Warning symbols

Meanings of warning symbols on the robot
mower, docking station, power supply or installed
battery:

Observe safety instructions and take
the necessary precautions.
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Read and understand the User Man-
ual and keep it in a safe place.

0

Comply with the safety instructions
concerning ejected objects and take
A the necessary precautions.

I Maintain a safe distance.

Do not touch rotating blade disk with
blades.

i ; Do not climb or sit on the robot mower.

)\
Stop the robot mower and activate the
. device lock during transport, storage,

. cleaning, servicing, repair or when
there is changed or unusual behavior.
@ Do not immerse the battery in liquids.

Keep children away from the robot
mower and mowing area.

Keep animals away from the robot
mower and mowing area.

Protect battery against heat and fire.

Intended Use

STIHL iMOW® 5.0, 6.0, 7.0 robotic mowers are
designed for mowing and mulching grass.

The STIHL docking station and supplied power
supply DM160X-420X or DM210X-420X are
used to charge STIHL iIMOW® 5.0, 6.0, 7.0
robotic mowers.

The robotic mower, docking station and power
supply can be used in the rain.

A STIHL AAI battery supplies the robotic mower
with power. The battery has been installed in the
robotic mower and may only be removed by a
STIHL authorized dealer.

4 Safety Precautions

The robotic mower can be configured and oper-
ated via the MY iMOW® app.

A WARNING

m Docking stations, power supply units and bat-
teries not explicitly approved for the STIHL
robotic mower may cause a fire or explosion.
Persons may be seriously or fatally injured,
and property may be damaged.
> Use the robotic mower with the STIHL AAI
installed battery.

> Charge the STIHL iIMOW® 5.0, 6.0, 7.0
robotic mower with the STIHL docking sta-
tion and STIHL power supply
DM160X-420X or DM210X-420X.

m Using the robotic mower, battery, docking sta-
tion or power supply other than for its intended
use can result in serious injuries or death and
damage to property.
> Use the robotic mower, docking station and

power supply as described in this User
Manual.

4.3 Requirements for the user

A WARNING

m Users without adequate training or instruction
cannot recognize or assess the risks involved
in using the robot mower, docking station and
power supply. The user or other persons may
sustain serious or fatal injuries.

» Read and understand the User Man-

ual and keep it in a safe place for
reference.

> |If you pass the robot mower, docking sta-
tion or power supply on to another person:
Always give them the User Manual.

> Make sure that the user meets the following
conditions:

— The user is rested.

— The user is physically, sensorially and
mentally able to use and operate the
robot mower, docking station and power
supply. If the user is able to operate the
equipment but is physically, hearing,
visually or mentally impaired, the user
may only use the robot mower under
the supervision of or after receiving
instruction from a responsible person.
This includes all work with and on the
robot mower, docking station, power
supply, charging cable, guide wire and
perimeter wire.
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4 Safety Precautions

— The user can recognize and assess the
risks involved in using the robot mower,
docking station and power supply.

— The user is an adult or is being trained
in an occupation under supervision
according to national regulations.

— The user has received instruction from a
STIHL authorized dealer or other expe-
rienced user before using the robot
mower, docking station and power sup-
ply for the first time.

— The user is not under the influence of
alcohol, medication or drugs.

— During installation, operation, cleaning,
maintenance and transportation of the
robot mower, keep your balance, pro-
vide secure footing and do not run.

— The terms "operation", "use" and
"usage" include all work on the robot
mower, docking station, power supply,

charging cable, guide wire and perime-
ter wire as well as all iMow® accesso-
ries.
> If you are unsure: Consult a STIHL author-
ized dealer.

44 Clothing and Equipment
A WARNING

® During the routing of the perimeter wire or
guide wire and attaching the docking station,
objects may be thrown at high speed by driv-
ing a fixing pin or earth staple into the ground.
This may result in injury to the user.
> Wear close-fitting safety glasses. Suitable
safety glasses are tested in accordance
with EN 166 or national regulations and
available commercially with the correspond-
ing marking.
> Wear work gloves made of robust material.
m QObjects can be ejected at high speed during
the mowing operation. This may result in injury
to the user.
> If the mowing area is entered during the
mowing operation:
— Wear long pants made of robust mate-
rial.
— Wear sturdy, closed-toed footwear with
high-grip soles.
® Unsuitable clothing may get caught in wood,
undergrowth and in the robot mower. Users
not wearing suitable clothing may be seriously
injured.
> Wear close-fitting clothing.
> Remove scarves and jewelry.
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® The user may come into contact with the
blades during cleaning, maintenance or trans-
port. This may result in injury to the user.
> Wear work gloves made of robust material.
m \Wearing unsuitable footwear may cause the
user to slip. This may result in injury to the
user.
> If the mowing area is entered during the
mowing operation: Wear sturdy, closed-
toed footwear with high-grip soles.

4.5 Work Area and Surroundings

451 Robot mower and mowing area

A WARNING

m Bystanders, children and animals cannot be
aware of nor assess the dangers of the robot
mower and objects being thrown into the air.
This may result in serious injury to bystanders,
children and animals and damage to property.

> Keep bystanders, children and ani-

I ﬂ mals away from the mowing area
> during the mowing operation.
> If the robot mower is used in publicly acces-
sible areas: Close off mowing area and set
up signs with warning text "Warning! Auto-
matic lawn mower! Keep children and ani-
mals away and supervise them!" Comply
with local regulations.

> Make sure that children cannot play with
the robot mower.

> With the help of the perimeter wire, define
the mowing area as described in this User
Manual. Using the perimeter wire, mark off
designated areas that the robot mower
must not mow or navigate from the mowing
area.

> Do not operate the robot mower on gravel
or crushed stone.

® People can trip over the perimeter wire, guide
wire or the fixing pins. This may result in injury
to people and damage to property.
> Route the perimeter wire and guide wire flat

on the ground.
> Drive the fixing pins completely into the
ground.

m |f a gardening tool is used in the mowing area,
the tool can strike and damage the perimeter
wire, guide wire or fixing pins. Objects can be
ejected at high speed. This may result in injury
to people and damage to property.
> Do not use a gardening tool around the

perimeter wire or guide wire.

= The robot mower's electrical components can
produce sparks. Sparks may cause fires and
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explosions in highly flammable or explosive

environments. Persons may be seriously or

fatally injured, and property may be damaged.

> Do not operate the robot mower in highly
flammable or explosive environments.

® As a result of a storm, the robot mower can be

damaged, or foreign objects may be on the

mowing area. The robot mower may be in an

unsafe condition, and objects may be ejected

at high speed during the mowing. Persons

may be seriously or fatally injured, and prop-

erty may be damaged.

> After a storm, check that the robot mower is
in a safe condition.

> Check the condition of the mowing area
and remove any foreign objects from it.

452

The battery has been installed in the robot
mower and must only be removed by a STIHL
authorized dealer.

A WARNING

m Bystanders, children and animals cannot rec-
ognize or assess the dangers of the battery.
Bystanders, children and animals may be seri-
ously injured.
> Keep bystanders, children and animals
away from the work area.

> Do not leave the battery unattended.

> Make sure that children cannot play with
the battery.

m The battery is not protected against all ambi-
ent conditions. If the battery is exposed to cer-
tain ambient conditions, the battery may catch
fire, explode or be irreparably damaged. This
may result in serious injury to people and
damage to property.

> Protect battery from heat and fire.

Battery

> Do not throw the battery into a fire.

> Do not charge, use and store the battery
outside of the specified temperature limits,
23.6.

> Do not immerse the battery in lig-
uids.

Keep battery away from small metal parts.
Do not expose the battery to high pressure.
Do not expose the battery to microwaves.
Protect the battery against chemicals and
salts.

yvyVvy
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453 Docking station and power supply

A WARNING

m Bystanders, children and animals are not
aware of and cannot assess the dangers of
the docking station or power supply. Bystand-
ers, children and animals may be seriously or
fatally injured.
> Keep bystanders, children and animals
away from the work area.
> Make sure that children cannot play with
the docking station or power supply.
® The docking station and the power supply are
not protected against all environmental condi-
tions. If the docking station and power supply
are exposed to certain environmental condi-
tions, they may catch fire or explode. This may
result in serious injury to people and damage
to property.
> Do not operate the docking station and
power supply in a flammable environment
or explosive environment.
> Do not use or store the docking station and
power supply outside of their specified tem-
perature limits, L 23.6.
> Disconnect the power supply before a
storm or when there is a risk of a lightning
strike.
® People can trip over the docking station,
charging cable, power supply or connecting
cable. People can be injured, and the docking
station, charging cable, power supply or con-
necting cable can be damaged.
> Set up the docking station and power sup-
ply in a clearly visible area.
> Route the connecting cable and charging
cable flat on the ground.
® The housing of the power supply can get very
hot in direct sunlight. There is a risk of burn
injuries.

c > Do not touch a hot power supply.

4.6 Safe Condition

461 Robot mower

The robot mower is in a safe condition if the fol-

lowing conditions are met:

— The robot mower is undamaged.

— The controls function properly and have not

been modified.

The blades are properly installed and are

undamaged.

— Original STIHL accessories designed for this
robot mower are installed.
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— The accessories are correctly installed.

A WARNING

m |f not in safe condition, components may no
longer operate correctly and safety devices
may be rendered ineffective. There is a risk of
serious or fatal injury.
> Operate an undamaged and functioning
robot mower.

> Do not modify the robot mower.

> |f the control panel is not functioning: Do
not operate the robot mower.

> Install original STIHL accessories designed
for this robot mower.

> Install the blades as described in this User
Manual.

> Install accessories as described in this User
Manual or in the User Manual for the acces-
sories.

> Do not insert objects in the robot mower's
openings.

> Do not bridge charging contacts with metal-
lic objects (short circuit).

> Replace worn or damaged labels.

> If you are unsure: Consult a STIHL author-
ized dealer.

4.6.2 Mowing unit

The mowing unit is in safe condition when the

following conditions are met:

— The blades, blade disk, blade carrier, lever
and nut are undamaged.

— The wear marks on the blade disk are not
worn through.

— The L-pins on the blade disk are not more
than half-worn.

— The blades are not deformed.

— The blades are properly installed.

A WARNING

m |f they are in an unsafe condition, parts of the
blades may come off and be ejected. People
may suffer serious injuries as a result.
> Work with undamaged blades, blade disk,
blade carrier, lever and nut.

> If the wear marks are worn through and
holes are formed: Replace the mowing unit.

> If the L-pins are more than half-worn:
Replace the mowing unit.

> Install blades correctly.

> If you are unsure: Consult a STIHL author-
ized dealer.
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46.3 Battery

The battery has been installed in the robot

mower and must only be removed by a STIHL

authorized dealer.

The battery is in a safe condition if the following

points are observed:

— Battery is undamaged.

— The battery is clean and dry.

— Battery functions properly and has not been
modified.

A WARNING

m A battery that is not in a safe condition cannot
operate safely. Persons may be seriously
injured.
> Never work with a damaged battery.
> Never attempt to charge a damaged or
defective battery.

> If the battery is dirty: Clean the battery.

> |f the battery is moist or wet: Allow the bat-
tery to dry.

> Never attempt to modify the battery.

> Never insert objects in the battery’s open-
ings.

> Never bridge the battery's contacts with
metallic objects (short circuit).

> Do not open the battery.

> Replace worn or damaged labels.
= Fluid may leak from a damaged battery. If that
liquid comes into contact with the skin or eyes,
the skin or eyes may be irritated.
> Avoid contact with the liquid.
> If skin contact occurs: Wash affected areas
of skin with plenty of water and soap.

> In the event of contact with eyes: Rinse
eyes with plenty of water for at least
15 minutes and consult a doctor.
® A damaged or defective battery may smell
unusual, emit smoke or burn. Persons may be
seriously or fatally injured, and property may
be damaged.
> If the battery smells unusual or emits
smoke: do not use the battery and keep it
away from combustible substances.

> If the battery catches fire: Attempt to extin-
guish the battery with a fire extinguisher or
water.

46.4 Docking station, charging cable, power
supply and connecting cable

The docking station, charging cable, power sup-

ply, connecting cable and plug connections are
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in a safe condition if the following conditions are
met:
— The docking station, charging cable, power

supply, connecting cable and plug connections

are undamaged.
— The docking station, charging cable, power

supply, connecting cable and plug connections

are clean.

— Original STIHL accessories designed for this
docking station are installed.

— The accessories are correctly installed.

— Docking station and power supply are not cov-
ered during operation.

A WARNING

m |f not in a safe condition, components may no
longer operate safely and safety devices may
be rendered ineffective. There is a risk of seri-
ous or fatal injury.
> Use an undamaged docking station, charg-

ing cable, power supply, connecting cable
and plug connections.
> If the docking station, power supply or plug
connections are dirty: Clean them.

Do not modify the docking station, charging

cable, power supply, connecting cable and

plug connections.

> Do not insert objects into the openings of

the docking station and power supply.

Do not bridge the electrical contacts of the

\

\

docking station, power supply and plug con-

nections with metallic objects (short circuit).
> Do not open the docking station and power
supply.
> Do not cover the docking station and power
supply.
Do not bury the power supply in the ground.
Do not sit on the docking station.
Do not stand on the base plate of the dock-
ing station.

\

\

\

4.7 Mowing operation

A WARNING

m The blades on the rotating blade disk can cut
the user. This may result in serious injury to
the user.

> Do not touch rotating blade disk and
blades.

> If the user approaches the robot
mower during the mowing operation
or before they want to make adjust-

ments on the device: Press the
STOP pushbutton.

> Do not tilt or lift the robot mower dur-

ing the mowing operation.

56

4 Safety Precautions

> If the blade disk or blades are
blocked by an object: Stop the robot
mower and activate the device lock.
Only then remove the object.

> Keep children away from the robot
mower and mowing area.

S
S

> Keep animals away from the robot
mower and mowing area.

> Do not climb or sit on the robot
mower. Do not transport children,
animals or objects on the robot
mower.
If the behavior of the robot mower changes
during operation or feels unusual, it may no
longer be in a safe condition. This may result
in serious injury to people and damage to
property.
> Press the STOP pushbutton and activate
the device lock. Contact a STIHL author-
ized dealer.
If the blades hit a foreign object during the
mowing operation, the blades or parts of them
can be damaged or ejected at high speed.
This may result in injury to people and dam-
age to property.
» Remove foreign objects from the mowing
area.
> Remove broken off blades or parts of
blades from the mowing area.
When the STOP pushbutton is pressed, the
blade disk with the blades will continue to
rotate for a short time. People may be seri-
ously injured.
> Wait until the blade disk is no longer rotat-
ing.
If the blades hit a hard object during the mow-
ing operation, sparks can be produced and the
blades can be damaged. Sparks can cause
fires in a flammable environment. Persons
may be seriously or fatally injured, and prop-
erty may be damaged.
> Do not use in a flammable environment.
> Make sure that the blades are in a safe
condition.

A DANGER

m |f the robot mower is operating near live elec-

tric cables, the blades can come in contact

with the cables and damage them. There is a

risk of serious or fatal injury.

> Do not operate the robot mower in the vicin-
ity of live cables.
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4 Safety Precautions
4.8 Charging
A WARNING

m A damaged or defective power supply may
produce an unusual smell or emit smoke dur-
ing the charging process. This may result in
injury to people and damage to property.
> Disconnect the mains plug from the wall

socket.

® The power supply can overheat and cause a
fire if heat dissipation is inadequate. Persons
may be seriously or fatally injured, and prop-
erty may be damaged.
> Do not cover the power supply.

4.9

Contact with live components may occur for the

following reasons:

— The connecting cable or the extension cord is
damaged.

— The mains plug of the connecting cable or
extension cord is damaged.

— The socket is not properly installed.

A DANGER

m Contact with live parts may result in electric
shock. This may result in serious or fatal injury
to the user.
> Check that the wires and their mains plugs

are undamaged.

If the connecting cable or the extension

cord is damaged:

o > Do not touch the damaged area.

(TN

> Disconnect the mains plug from the

wall socket.
> Be sure your hands are dry before touching
the wires and their mains plugs.
> Insert mains plugs only in a properly instal-
led and fused wall socket.
If the wall socket is outside of a building:
Make sure that the socket is approved for
outdoor use.
Install the power supply with a fault current
circuit breaker (30 mA, 30 ms).
> If the connecting cable or extension cable is
connected or disconnected, always grip the
plug and do not pull on the cable.
® A damaged or unsuitable extension cable can
result in electric shock. There is a risk of seri-
ous or fatal injury.
> Use an extension cable with the correct
cable cross-section, I 23.5.
> Use a splash water protected extension
cable approved for outdoor use.
> Protect plug connection between the power
supply and extension cable against water.

\

\
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> Use an extension cable with the same
specifications as the power supply's con-
necting cable.

A WARNING

An incorrect line voltage or mains frequency

can result in an overvoltage in the power sup-

ply. The power supply may be damaged.

> Make sure the line voltage and mains fre-
quency match the data on the power sup-
ply's rating label.

If the power supply is connected to a power

strip, electrical components may be overloa-

ded during the charging process. The electri-

cal components may overheat and cause a

fire. Persons may be seriously or fatally

injured, and property may be damaged.

> Ensure that the technical specifications for
the power strip are not exceeded by the
information on the rating plate of the power
supply and of all electrical devices connec-
ted to the power strip.

An improperly routed connecting cable, exten-

sion cable or charging cable can be damaged

and cause people to trip over them. This may

result in serious injury to people and damage

to property.

> Route the wires and charging cable so that
they are outside of the mowing area.

> Route and mark the wires and charging
cable so that they will not be damaged by
work with a gardening device or tool.

> Route and mark the wires and charging
cable in such a way that people cannot trip
over them.

> Route the wires and charging cable in such
a way that they are not under tension or
tangled.

> Route the wires and charging cable in such
a way that they will not be damaged, bent,
crushed or will not chafe.

> Protect the wires and charging cable from
heat, oil and chemicals.

> Route the wires and charging cable so that
they are not on a permanently wet surface.

If electrical wiring and conduits are routed in

the wall, they may be damaged if the power

supply is mounted on the wall. Contact with

wiring can result in electric shock. This may

result in serious injury to people and damage

to property.

> Make sure there is no electrical wiring or
conduits in the wall at the proposed mount-
ing site.

> Mount the power supply on a wall as descri-
bed in this User Manual.
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m |f the power supply is connected to a genera-
tor, the electricity supply cannot be perma-
nently ensured and the robot mower may not
function properly. The power supply may be
damaged by fluctuations in the electricity sup-
ply.
> Only connect the power supply to a prop-

erly installed socket.

410 Transporting
4.10.1 Robot mower

A WARNING

® The robot mower may tip over or move during
transport. This may result in injury to people
and damage to property.

> Stop the robot mower and activate
. the device lock.

> Secure the robot mower with lashing straps,
belts or a net so that it cannot tip over or
move.

4.10.2  Battery

The battery has been installed in the robot
mower and must only be removed by a STIHL
authorized dealer.

A WARNING

® The battery is not protected against all envi-
ronmental conditions. The battery may be
damaged if it is exposed to certain ambient
conditions, and damage to property may
oceur.

> Never transport a damaged battery.

® The battery may turn over or shift during trans-

port. Persons may be injured, or property may
be damaged.

> Pack the battery in packaging in such a way

that it cannot move.
> Secure the packaging so that it cannot
move.

4.10.3 Docking station and power supply

A WARNING

m The docking station or power supply may tip
over or move during transport. This may result
in injury to people and damage to property.
> Disconnect the mains plug from the wall

socket.
> Remove the robot mower from the docking
station.
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> Secure the docking station and power sup-
ply with lashing straps, belts or a net to
ensure that they cannot tip over or move.

The connecting cable and charging cable are

not intended to carry the weight of the power

supply or docking station. The connecting

cable, power supply, charging cable or dock-

ing station may be damaged.

> Disconnect the charging cable from the

power supply and docking station and coil

it.

Grip the docking station by the base plate

and hold it firmly.

Wind up the connecting cable and attach it

to the power supply.

Grip the power supply by the housing and

hold it firmly.

A\

A\

A\

411 Storing
4.11.1 Robotic Mower

A WARNING

® Children are not aware of and cannot assess
the dangers of the robot mower. Children may
be seriously injured.

> Stop the robot mower and activate
the device lock.

» Store the robot mower out of the reach of
children.

Moisture may cause the electrical contacts on

the robot mower and metal components to

corrode. The robot mower may be damaged.

> Store the robot mower in a clean and dry
condition.

The robot mower may start unintentionally and

begin to move if its device lock is not activated

before storage. This may result in serious

injury to people and damage to property.

> Stop the robotic mower and activate
the device lock.

The hood and handles are not intended to be

used to hang up the robotic mower. Safety

devices may be rendered inoperative, and the

robot mower may be damaged.

> Store the robotic mower as described in this
User Manual.

4112 Battery

The battery has been installed in the robot
mower and must only be removed by a STIHL
authorized dealer.
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A WARNING

® Children are not aware of and cannot assess

the dangers of the battery. Children may be

seriously injured.

> Store the battery out of the reach of chil-
dren.

® The battery is not protected against all ambi-

ent conditions. If the battery is exposed to cer-

tain ambient conditions, the battery may be

irreparably damaged.

> Store the battery in a clean and dry condi-
tion.

> Store the battery in an enclosed space.

> Do not store the battery outside of the
specified temperature limits, £ 23.6.

411.3  Docking station and power supply

A WARNING

m Children are not aware of and cannot assess
the dangers of a docking station or power sup-
ply. Children can be seriously injured or killed.
> Remove the robot mower from the docking

station.
> Store the docking station and power supply
out of the reach of children.
® The docking station and the power supply are
not protected against all environmental condi-
tions. If the docking station and power supply
are exposed to certain environmental condi-
tions, they may be damaged.
> Remove the robot mower from the docking
station.

> If the power supply is hot: Allow the power
supply to cool down.

> Store the docking station and power supply
in a clean and dry condition.

> Store the docking station and power supply
in an enclosed space.

> Do not store the power supply outside of
the specified temperature limits, I 23.6.
® The connecting cable and charging cable are
not intended to carry the weight of the power
supply or docking station. The connecting
cable, power supply, charging cable or dock-
ing station may be damaged.
> Disconnect the charging cable from the
power supply and docking station and coil
it.

> Grip the docking station by the base plate
and hold it firmly.

> Wind up the connecting cable and attach it
to the power supply.

> Grip the power supply by the housing and
hold it firmly.
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412 Cleaning, maintenance and

repair

A WARNING

® The robot mower may start unintentionally if
the device lock is not activated during clean-
ing, maintenance or repair operations. This
may result in serious injury to people and
damage to property.

> Stop the robot mower and activate
the device lock.

® Harsh detergents or cleaning with a high pres-
sure washer or sharp metallic objects can
damage the robot mower. If the robot mower
is not cleaned correctly, components may no
longer function properly or safety devices may
be rendered inoperative. People may be seri-
ously injured.
> Clean the robot mower as described in this

User Manual.
® Harsh detergents or cleaning with a high pres-
sure washer or sharp metallic objects can
damage the docking station, power supply,
connecting cable, charging cable and plug
connections. If the docking station, power sup-
ply, connecting cable, charging cable or their
plug connections are not cleaned correctly,
components may no longer function properly
or safety devices may be rendered inopera-
tive. People may be seriously injured.
> Disconnect the power supply's mains plug
from the wall socket.

> Clean the docking station, power supply,
connecting cable, charging cable and their
plug connections as described in this User
Manual.

m |f the robot mower, docking station or power
supply are not serviced or repaired correctly,
components may no longer function properly
or safety devices may be rendered inopera-
tive. There is a risk of serious or fatal injury.
> Do not service or repair the robot mower,

docking station and power supply yourself.
> If the robot mower, docking station or power
supply require servicing or repairs: Contact
a STIHL authorized dealer.
> Maintain the blades as described in this
User Manual.

® The user can be cut by the sharp cutting
edges of the blades while cleaning or servicing
the mowing unit. This may result in injury to
the user.
> Wear work gloves made of robust material.
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m |f the power supply's connecting cable is faulty
or damaged:
> Replace power supply.

m [f the plug of the diagnostic socket on the bot-
tom of the robot mower does not fit correctly,
moisture and dirt can penetrate the robot
mower. The robot mower may be damaged.
> Check the fit of the plug during each clean-

ing and blade change.
> Do not operate the robot mower with a
missing or damaged plug.

5 Description of Operation
5.1 Functional Description
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The robot mower mows the grass in randomly
selected paths. It is necessary to route a perime-
ter wire (1) so the robot mower can identify the
boundaries of the mowing area.

The perimeter wire (1) transmits a signal to the
robot mower. The signal is generated by the
docking station.

The robot mower identifies fixed obstacles (2) in
the mowing area using ultrasound sensors and a
bump sensor.

If the robot mower identifies a fixed obstacle (2),
it will slow down, bump into the fixed obstacle
and then continue to move in a different direc-
tion.

Areas (3) the robot mower must not navigate and
obstacles it must not come into contact with must
be blocked off from the remaining mowing area
with the help of the perimeter wire (1).

If the robot mower identifies a blocked-off
area (3), it will slow down and then continue to
move in a different direction.

In mowing operation, the robotic mower leaves
the docking station by itself and mows the lawn.

The robotic mower is operated by the

MY iMOW® app and the buttons in the control
panel on the robotic mower. Light strips on the
robotic mower as well as an artificially generated
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voice output provide information about the cur-
rent status of the robotic mower.

0000100412_001

If the battery's state of charge is low, the robotic
mower will search for the nearest guide wire (4)
during the mowing operation. If a guide wire (4)
is recognized, the robotic mower will return to the
docking station by itself. The docking station
recharges the battery. At least one guide wire (4)
must be installed in the mowing area. A maxi-
mum of two guide wires can be installed. If the
mowing operation is canceled or the battery must
be charged, the robotic mower can be sent
directly back to the docking station using the
MY iMOW® app or HOME pushbutton.
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Up to three starting points (5) can be specified
on a guide wire (4). The robotic mower can move
specifically to the respective starting point and
start mowing from there.

The mowing area can be divided into several
zones (example: A and B) by the guide wire (4).
The zones are defined by a starting point (5).
The robotic mower can be directed from the
selected starting point to the left or right into the
desired zone. The robotic mower can then mow
specifically in the selected zone. The starting
points and zones are managed in the

MY iIMOW® app and can be taking into account
in the mowing plan.
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If there is a confined section (6) in the mowing
area, the robotic mower navigates the confined
area, provided that a particular minimum width is
maintained between the perimeter wires. If the
minimum distance cannot be maintained, a guide
wire (7) must be routed through the confined
section (6). The guide wire (7) then guides the
robotic mower directly through the confined sec-
tion (6) to a starting point (8). From the starting
point (8), the robotic mower can mow the mow-
ing area behind the confined section (6). The fre-
quency at which the robotic mower returns to the
starting point (8) can be managed by the

MY iMOW® app and taken into account in the
mowing plan.

6 Preparing the Mowing Area
and Robot Mower for Oper-
ation

6.1 Planning and preparing mow-
ing areas

Plan and prepare the mowing area prior to com-
missioning the robot mower. This enables a
robust installation and smooth operation and
eliminates potential sources of faults.

Planning mowing surfaces
> Familiarize yourself with the descriptions
about the docking station and wire routing in
the following sections.
> Transfer the information to your own garden:
— Outline of the mowing area
— Position of the docking station
— Routing of the perimeter wire (note descri-
bed distances to the edges and wire routing
cases)
— Routing of the guide wire(s) (at least one,
maximum of two)
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Preparing mowing areas
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Remove any objects lying around.

Remove metals, magnetic materials and mate-

rials that conduct electricity as well as old

perimeter wires.

> Mow lawns with a lawn mower to the cutting
height that will later be set for the operation of
the robot mower. The default setting for the
cutting height on the robot mower is a = 6 cm.

> Level out holes and rough, uneven patches.

Where ground is hard and dry, slightly moisten

the mowing area to make driving the anchor-

ing stakes easier.

\

\

0000100288_001

> As a result of its design, the robot mower
leaves a strip with unmown lawn along unnavi-
gable areas. This strip can be used, for exam-
ple, to sow flower seeds and create areas with
blossoming vegetation for insects.

0000099825_001

> If you want to mow without leaving an edge
along inaccessible areas: Install edging stones
or flagstones with a minimum width of
a = 24 cm along these areas.
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6.2 Preparing the robotic mower for

operation
> Remove the packaging material and transport
locks.
> Ensure that the following components are in a
safe condition:
— Robotic mower, [4.6.1
— Mowing unit, 1 4.6.2
— Battery, 14.6.3
— Docking station and power supply, 1 4.6.4
> Positioning the docking station, Ed 7
> Installing the perimeter wire, [ 8
> Completing the perimeter wire installation, £
9.1
> Installing the guide wire, 01 10.1
> Electrically connecting the docking station, 3
111
> Charging the robot mower, X1 12.1
> Locking the Bluetooth® radio interface, Ed 13.1
> If you cannot carry out these steps: Do not use
the robotic mower and contact a STIHL
authorized dealer.

7 Positioning the docking
station
71 General requirements
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Choose the docking station location so that

the following conditions are met:

— The charging cable (1) can be installed out-
side of the mowing area to connect to a suit-
able wall socket.

— The docking station and power supply are
positioned in a clearly visible area.

— The docking station is in the mowing area
that is the largest or most frequently
mowed.

— If possible, protect the location against
adverse weather conditions and direct sun-
light.

— If possible, the docking station is within
range of a wireless network (WLAN connec-
tion).
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7 Positioning the docking station
— If possible, in a mowing area with a slope,

the docking station is in the lower area of
the slope.

Fv

0000099849_001
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> Align the docking station so that the following
conditions have been met:

— The docking station has been positioned on
a level surface.

— The opening of the docking station is facing
forward toward the mowing area.

— The docking station has been aligned hori-
zontally and is not tilted to the side, the front
or the rear.

— The base plate does not sag and lies flat on
the ground.

7.2 Positioning the docking station

The correct position of the docking station

depends on the planned location and its sur-

roundings.

> Select the location and set up the docking sta-
tion as described.

Positioning the docking station within the mowing
area

0000100240_001

The docking station is at the edge of the mowing
area by a wall and the guide wire (1) can be
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7 Positioning the docking station

routed for a =2 m in a straight line from the dock-
ing station to the mowing area.

0000099844_001

The docking station is at the edge of the mowing
area. The adjacent area is navigable and the
guide wire (1) can be routed fora=2mina
straight line from the docking station to the mow-
ing area.

0000100241_001

The docking station is partially in a bed and parti-
ally on the mowing area and the guide wire (1)
can be routed for a =2 m in a straight line from
the docking station to the mowing area.

0000099845_001

The docking station is partially in the mowing

area and the guide wire (1) can be routed for

a =2 m in a straight line from the docking station

to the mowing area.

> Prepare the docking station, £d 7.3.

> Setting up the docking station in a mowing
area, 7.4,

0458-011-9801-A
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Setting up the docking station outside the mow-
ing area
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The docking station is outside the mowing area.

The minimum lateral distance toward adjacent
areas must be at least a = 15 cm.

The minimum distance between the front edge of
the docking station and the mowing area must be
atleastb=2m.

With this variant, it is mandatory to define a start-
ing point (1) within the mowing area at the con-
clusion of commissioning. The robotic mower
then starts mowing from this point and not
directly from the docking station. Starting points
can be set using the MY iMOW® app. The
approach frequency of the starting point (1) must
be set in the app at 100%.
> Prepare the docking station, 1 7.3.
> Setting up the docking station outside the
mowing area, 7.5,

Setting up the docking station in the center of the
mowing area

0000099847_001

The docking station is positioned as an island in
the center of the mowing area.
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With this variant, the perimeter wire is routed
around the docking station toward the rear and
the edge of the mowing area. The guide wire is
routed toward the front to the edge of the mow-
ing area.

The minimum lateral distance to adjacent areas
must be at least a = 37 cm (length: 1x iIMOW®
Ruler).

The minimum distance between the rear edge of
the docking station and the edge of the mowing
areamustbeb=2m.

It must be possible to route the guide wire (1) for

¢ =2 min a straight line from the docking station

to the mowing area.

> Prepare the docking station, 1 7.3.

> Set up the docking station in the center of the
mowing area, (1 7.6.

7.3 Preparing the docking station

Connecting the charging cable.

NOTICE

m |n assembled condition, the plug connections
of the charging cable are protected against
contamination, e.g. dust and dirt. Contamina-
tion of the plug connections may result in
breakdowns of the docking station.
> Protect open plug connections against con-

tamination.
> Clean the contaminated plug connections
as described in this User Manual.

0000100046_001

Normally the charging cable is connected from
the rear.

0000100401_001

64

7 Positioning the docking station

If the docking station has been positioned
directly against a wall, it is also possible to install
the charging cable under the base plate. The
charging cable can be routed out of the base
plate to the left or right.

#
Z
Z
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> Slightly bend the hood (1) toward the outside
on both sides and remove it upward.

0000100292_001

> Press the retaining latch (2) and open the
cover (3).

0000100047_001

> If you intend to connect the docking station
from the rear:
> Insert the plug (4) into the conduit (5) and
feed the charging cable (6) through.
Push the charging cable (6) upward inside
the docking station.

0458-011-9801-A



7 Positioning the docking station

> If the docking station has been positioned

directly against a wall or you want to route the

charging cable underneath the base plate

toward the side:

> Open the edge and deburr it on the desired
side of the base plate at position (A).

> Cut out and deburr an opening in the center
of the base plate (B).

> Insert the plug (4) into the opening (B) and
feed the charging cable (6) through.
Push the charging cable (6) upward inside
the docking station.

0000100049_001

> Secure the charging cable (6) in the cable
holder (7).

> Insert the plug (4).
The plug (4) audibly and noticeably engages
on both sides.

Securing the docking station

0000099826_001

> Secure the docking station on the ground with
four ground pegs (8).

Feeding the perimeter wire

0000099958_001

Vel X &
> Insert the beginning of the wire (9) into the
right conduit (10) and feed it through.
Push the perimeter wire (9) upward inside the
docking station.

0458-011-9801-A
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0000099959_001

> Feed the perimeter wire through until it pro-
trudes upward for a = 37 cm (length:
1x iIMOW® Ruler).

0000100402_001

> Using the appropriate cable marker (11), mark
the beginning of the wire (9) near the housing.
Marking will facilitate the subsequent connec-
tion to the correct terminal.

7.4 Positioning the docking station
within the mowing area

0000099960_001

> Install the perimeter wire (1) in the base plate
so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (2).

3
8
5
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base plate (3) with a fixing pin (4).
If the docking station is against a wall:
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0000099961_001

> Route the perimeter wire (1) 37 cm (length:
1x iIMOW® Ruler) away from the base plate (3)
toward the side.

> Route the perimeter wire (1) in parallel to the
base plate (3) toward the edge of the mowing
area and maintain a distance from the wall of
37 cm (length: 1x iMOW® Ruler).

> Route the perimeter wire (1) clockwise around
the mowing area, 1 8.

If the docking station is in an adjacent, navigable
area:

0000100296_001

> Route the perimeter wire (1) 37 cm (length:
1x iIMOW® Ruler) away from the base plate (3)
toward the side.

> Route the perimeter wire (1) in parallel to the
base plate (3) toward the edge of the mowing
area.

> Route the perimeter wire (1) clockwise around
the mowing area, [ 8.

If the docking station is partly positioned in a bed
and partly in the mowing area:

0000099964_001

> Route the perimeter wire (1) away from the
base plate (3) toward the side and maintain a
distance of 37 cm (length: 1x iIMOW® Ruler) in
parallel to the bed.
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7 Positioning the docking station

> Route the perimeter wire (1) clockwise around
the mowing area, I 8.

If the docking station has been positioned partly
in a navigable area and partly in the mowing
area:

0000100397_001

> Route the perimeter wire (1) away from the
base plate (3) toward the side and along the
navigable area.

> Route the perimeter wire (1) clockwise around
the mowing area, I 8.

7.5 Setting up the docking station
outside the mowing area

> Install the perimeter wire (1) in the base plate
so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (2).

0000100295_001

> Attach the perimeter wire (1) directly on the
base plate (3) with a fixing pin (4).

0458-011-9801-A



7 Positioning the docking station

English

0000099966_001

> Route the perimeter wire (1) toward the front
to the mowing area.
The correct distance to the edge of the mow-
ing area depends on whether the edge of the
mowing area is navigable, or a distance of
a = 37 cm (length: 1x IMOW® Ruler) needs to
be maintained.

> Route the perimeter wire (1) clockwise around
the mowing area, (1 8.

7.6 Setting up the docking station
in the center of the mowing
area

0000099960_001

> Install the perimeter wire (1) in the base plate
so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (2).

0000100294_001

>

> Attach the perimeter wire (1) directly on the
base plate (3) with a fixing pin (4).

0458-011-9801-A
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> Route the perimeter wire (1) at least 37 cm
(length: 1x IMOW® Ruler) away from the base
plate (3) toward the side.

> Route the perimeter wire (1) atleasta=2m
behind the base plate (3).

> Route the perimeter wire (1) in the center
behind the docking station toward the edge of
the mowing area.
Maintain the correct distance to the edge of
the mowing area depending on the adjacent
area.

> Route the perimeter wire (1) clockwise around
the mowing area, I3 8.
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8 Installing the Perimeter
Wire

8.1 General requirements

Checking routing of perimeter wire and guide
wire in the mowing area

0000099843_001

> Make sure that the mowing area along the
perimeter wire and the guide wire is flat and
clear of obstacles as far as possible along the
following widths:

Perimeter wire (1)

— Toward the outside: a = 37 cm (length:
1x iIMOW® Ruler)

— Toward the inside: b = 1.2 m

Guide wire (2)

— Toward the right in the direction of travel
toward the docking station: a = 37 cm
(length: 1x IMOW® Ruler)

— Toward the left in the direction of travel
toward the docking station: c=1.2m

Installing the Perimeter Wire

> Install the perimeter wire clockwise starting at
the docking station.

> Do not kink, cut, put tension on or cross the
perimeter wire.

> Make sure that the perimeter wire does not
cross over a guide wire.
> Exception: When installing a corridor, the

guide wire must cross the perimeter wire.

> Keep a minimum distance of 1 m to perimeter
wires of adjacent robot mower installations.

> Make sure that the length of the perimeter wire
does not exceed 850 m.

> Do not route the perimeter wire and guide wire
at different depths in the soil.
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Attaching perimeter wire and guide wire

0000100053_001

iLil} — al AN
> Use anchoring stakes to secure the perimeter

wire and guide wire so that the following con-

ditions are met:

— The maximum distance between fixing pins
must not exceed a =1 m.

— The perimeter wire and guide wire lie flat on
the ground in all areas.

— The anchoring stakes are sunk completely
into the ground.

Installing Wire Reserves

Wire reserves make it easier to correct installed
wire and give some leeway for future adapta-
tions.

Examples:

— A bed is extended and blocked off.

— Bushes and shrubbery grow and the perimeter
wire must be installed around the plants in a
larger arc.

— The perimeter wire was cut too short at the
docking station and cannot be connected.

One or several wire reserves can be planned
and installed.

0000100058_001

> Route a = 1 m of perimeter wire in parallel and
closely together around 2 fixing pins without
the perimeter wires crossing over each over.

> Secure the wire reserve at the center using
two additional fixing pins.
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8 Installing the Perimeter Wire

8.2 Planning guide wire and routing
connection point in the perime-
ter wire

Carefully plan the routing of one or several guide
wires in advance. Take into account the position
of all guide wires when installing the perimeter
wire. At least one guide wire must be installed;
two guide wires may be installed.

0000100239_001/

A guide wire (1) fulfills the following functions:

— Orientation for returning to the docking station
(2)

— Moving toward a starting point (3)

— Splits the mowing area into zones (A and B)

Starting at the docking station (2), install the
guide wire (1) across the mowing area and con-
nect it to a point on the circumferential perimeter
wire (4) that is as far away as possible. B3 10.1

0000100423_001/

90°( =

> Plan the guide wire so that the following condi-
tions are met:

— Route the guide wire for a length of a =2 min
a straight line from the docking station to the
mowing area.

— The minimum distance between the guide wire
and the circumferential perimeter wire is
b=27.5cm

— Route the guide wire with a minimum distance

¢ = 37 cm (length: 1x IMOW® Ruler) in a

straight line and at a right angle to the perime-

ter wire and connect it.

0458-011-9801-A

English

0000100417_004

The guide wire must not cross over a blocked-
off area connection.

The guide wire must not be connected to the
perimeter wire in a corner.

The guide wire must not be connected to the
perimeter wire of a blocked-off area.

The guide wire must not cross over a perime-
ter wire.

Exception: When installing a corridor, the
guide wire must cross the perimeter wire.

— The guide wire must not be kinked or under
tension, and it must not cross over itself.

0000100229_003

The connection point for the guide wire must be

installed during the installation of the circumfer-

ential perimeter wire (4).

> Secure the perimeter wire (4) at the intended
areas using a fixing pin (5).
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> Place the perimeter wire (4) in a loop with a
length of a = 15 cm and secure with another
fixing pin (5).

> Cut the perimeter wire (4) at the end of the
wire loop with a wire cutter.

The wire ends are connected to the guide wire
at the completion of the installation. E3 10.1

> Continue to install the perimeter wire (4)

around the mowing area.

8.3 Corners

Corners with a 90° angle

Corners with a 90° angle can be split into two
corners with a 45° angle. Consequently, the
robot mower changes its direction more smoothly
and with less jerking in this area.

37 cm (length: 1x iMOW® Ruler) across the
area.

Tapered corners with an angle < 90°

Divide tapered corners with an angle < 90° into
two corners. As a result, the robot mower
changes its direction more smoothly and with
less jerking in this area.
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> Make sure that tapered corners are not at an
angle less than 90°.
> If the angle is less than 90°: Split the angle.
> Design one corner with an angle greater
than 90°. Then route the perimeter wire in a
straight line for at least 37 cm (length:
1x iIMOW® Ruler).
> Then design a corner with an angle greater
than 90°. Subsequently route the perimeter
wire in a straight line for at least 37 cm

(length: 1x IMOW® Ruler).

8.4 Navigable area

The robot mower is able to navigate areas
directly adjacent to the mowing area if the differ-
ence in height between the navigable area and
the mowing area is no more than 1.5 cm. The
ground must be solid and there must not be any
obstacles.

Examples:

— Patio

— Paved path

— Edging stones or flagstones

Edgeless mowing is enabled by maintaining a
short distance between the perimeter wire and
the navigable area.

0000100057_001
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8 Installing the Perimeter Wire English

> Route the perimeter wire parallel to and with- > Route the perimeter wire at a distance of
out any distance from the navigable area. a =1 min parallel to the bank area.
The maximum difference in height between > If the water area is within the mowing area:
the navigable area and the mowing area is Block off the water area with a restricted area.
a=15cm

8.7 Drop-off edge

8.5 Unnavigable area Keep an increased wire distance to drop-off

An area is unnavigable if obstacles close to the edges if the drop-off edge has not been blocked
ground protrude into the mowing area, the from the mowing area by a fixed obstacle with a
ground is not solid or is very uneven and if the minimum height of 10 cm.

difference in height between the mowing area Examples:

and the adjacent area is more than 1.5 cm. — Stairs

Examples: — Retaining wall

— Wall or fence — Tiered slope

— Hedge or shrubbery with branches that grow
close to the ground

— Stone garden or gravel path

— Heavily rooted or uneven ground

0000100063_001

> Route the perimeter wire at a distance of
a =1 m parallel to the drop-off edge.

0000099948_001

8.8 Restricted area

> Route 37 cm (length: 1x iMOW® Ruler) of Areas within the mowing area that must not or
perimeter wire parallel to the unnavigable cannot be navigated by the robot mower must be
area. blocked by a restricted area.

> If the unnavigable area is within the mowing Examples:
area: Block off the unnavigable area with a — Bed without a fixed border with a minimum
restricted area. height of 10 cm

Garden pond or pool without a fixed border
with a minimum height of 10 cm

8.6 Water areas

An increased wire distance must be maintained — Obstacles that the device must not come into
to water areas if the water area has not been contact with:

blocked off from the mowing area by a fixed — Obstacles that are not strong enough
obstacle with a minimum height of 10 cm. — Obstacles below a height of 10 cm
Examples: To ensure a robust mowing operation, restricted
- S:g?en pond areas must not have any inwardly curved

shapes.
— Stream or watercourse

0000100062_001

0458-011-9801-A 71



English

0000100055_001
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> Route the perimeter wire (1) away from the

edge toward the restricted area. Make sure

that the following dimensions are maintained

for the restricted area:

— Minimum distance to other perimeter wires
a=55cm

— Wire distance b = 37 cm (length: 1x IMOW®
Ruler) (for water areas and drop-off edges,
b=1m)

— Minimum diameter of the restricted
area: 74 cm

0000100232_001

> Route the perimeter wire (1) around the area
to be blocked off.

> Route the perimeter wire (1) parallel and close

together back to the edge without the perime-
ter wires crossing each other.
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8.9 Fixed obstacle

A fixed obstacle within the mowing area does not
have to be blocked off by a restricted area if the
obstacle is at least 10 cm high. The obstacle is
identified by the ultrasound sensors and the
bump sensor.

|

> A fixed obstacle with a minimum height of
a =10 cm does not need to be blocked off.

8.10

0000100064_001

Confined section
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The robot mower navigates all confined areas,

provided that a minimum width (a) is maintained

between the perimeter wires (1).

> Route the perimeter wire (1) as illustrated and
make sure that the following dimensions have
been maintained:

— Minimum distance between the perimeter
wires (1) in the confined section: a=2m

— If the confined section is restricted by side
obstacles: Include an additional distance of
b = 37 cm (length: 1x iIMOW® Ruler)

> If the minimum distance a = 2 m between the
perimeter wires (1) cannot be maintained:
Route a guide wire through the middle of the
confined section.
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8 Installing the Perimeter Wire

Confined section with guide wire

L1 3

i

0000100418_001

A guide wire (2) directs the robot mower through
the confined area, provided that a minimum
width (a) is maintained between the perimeter
wires (1).

On completing commissioning, it is mandatory to

place a starting point (3) behind the confined

section and the starting point's approach fre-

quency. Otherwise, the robotic mower will not

find its way through the confined section. Starting

points can be set using the MY iIMOW® app.

> Route the perimeter wire (1) as illustrated and
make sure that the following dimensions have
been maintained:

— Minimum distance between the perimeter
wires (1) in the confined section: a = 55 cm

— If the confined section is restricted by side
obstacles: Include an additional distance of
b = 37 cm (length: 1x iIMOW® Ruler)

> Route the guide wire (2) in the middle of the
confined section.

> If the side distance b = 37 cm (length:
1x iIMOW® Ruler) is not possible: Install a cor-
ridor to be able to guide the robot mower to
another mowing area I 8.11 or block off the
confined section from the mowing area.
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8.11

Functional Description
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Use a corridor (1) to overcome confined sections
in a precise way or to define passageways. The
corridor divides the mowing area into a main
mowing area (A) and another mowing area (B).

Corridor

0000100066_003

The perimeter wire (2) is routed without interrup-
tions. It forms a corridor at the transition from the
main mowing area (A) to the other mowing

area (B).
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Wire loops (4) indicate to the robotic motor when
a corridor starts or ends.

A guide wire (3) must be installed in the middle
of the corridor.

A corridor must be followed by a starting point (5)
within the mowing area (B). Otherwise, the
robotic mower will not find its way from the main
mowing area (A) through the corridor to the other
mowing area (B). Starting points and their
approach frequency can be set using the

MY iIMOW® app.

There is no mowing within a corridor.
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General requirements
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Installing a corridor
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> Make sure that the following conditions are ful-

filled:

— The minimum distance between the wire
loops (4) must be at least a = 74 cm.

— The distance between the perimeter wires
(2) must be at least b = 55 cm.

— The distance to side obstacles must be at

leastc=15cm.
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> Guide the perimeter wire (2), as illustrated,
from the main mowing area (A) to the mowing
area (B).

> If the corridor is to be installed in an arc: Route

90° [easarPaa S as @ =)
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> Make sure that the following conditions are ful-
filled:

— The guide wire (3) can be routed before the
corridor for a length of at least d = 37 cm
(length: 1x IMOW® ruler) in a straight line
and at a right angle (90°) to the corridor.

— The guide wire (3) can be routed after the
corridor for a length of atleaste =2 miin a
straight line and at a right angle (90°) from
the corridor into the mowing area (B).

> If the distances and lengths cannot be com-
plied with, the mowing area (B) must be sepa-

rated from the main mowing area (A) and a

side area must be installed.

74

the perimeter wire (2) for a length of a = 74 cm
(length: 2x iIMOW® ruler) at the start and end
of the corridor and at a right angle (90°) to the
mowing area.

> Route the perimeter wire (2) clockwise around
the mowing area (B) and back to the corridor.
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> Route the perimeter wire (2) parallel and
closely together for 37 cm (length: 1x iMOW®
ruler) without the perimeter wires crossing
over each other.

> Route the perimeter wire (2) parallel at a dis-
tance of at least 55 cm toward the main mow-
ing area (A).
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8 Installing the Perimeter Wire English

> Route the perimeter wire (2) parallel and
closely together for 37 cm (length: 1x iIMOW® a
ruler) to the main mowing area (A) without the > /1,—’1
perimeter wires crossing over each other.

> If the corridor is to be installed in an arc: Route f«’/
the perimeter wire (2) for a length of a = 74 cm \oc/
(length: 2x IMOW® ruler) at the start and end a —
of the corridor and at a right angle (90°) to the rjf
mowing area.

> Complete the routing of the wire on the main
mowing area (A).
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N > If there is an incline/slope of more than 27%

y within the mowing area: Install the perimeter
wire with a minimum distance a = 1.20 m
before and after the incline/slope.

> So that the robot mower can navigate the tran-
sition between level ground and the incline/
slope, the radius of the transition must be such
that for b = 1 m the distance to the ground
¢ = 10 cm must not be exceeded.

8.13 Side Area

The robot mower cannot reach an adjacent area
by itself. The customer must place the robot
mower in the adjacent area.

0000099969_001

> Route the guide wire (3) on the main mowing
area (A) for a length of at least ¢ = 37 cm
(length: 1x iIMOW® ruler) in a straight line and

ata nght angle (90°) to the corridor. A guide wire must not be installed in an adjacent
> Route the guide wire in the center of the corri- area.

dor.
> Route the guide wire (3) after the corridor for a A @

length of at least d = 2 m in a straight line and

at a right angle (90°) into the mowing area (B). i 1

. a

8.12 Inclines/slopes |/
The robot mower can navigate and mow inclines §
up to 40%. B g

> Route the perimeter wire (1) from the main
area (A) to the adjacent area (B).
Minimum distance to the perimeter wires
a=74cm

: > Make sure that the length of the perimeter
wire (1) does not exceed 850 m.

> Route the perimeter wires (1) in parallel and
close to each other back to the mowing
area (A) without the perimeter wires crossing.

Py —

\=o2

0000100399_001

> If there is an incline/slope up to 27% within the
mowing area: Install perimeter wire normally.
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8.14 Small Mowing Area

The STIHL AKM 100 small area module must be
used for a small mowing area where less than
20 m of perimeter wire is required.

The STIHL AKM 100 stabilizes the wire signal

and is incorporated into the perimeter wire by

means of wire connectors.

9 Completing the Perimeter
Wire Installation

9.1 Completing the routing of the
perimeter wire

Docking station on the edge of the mowing area,
docking station on the edge of the lawn area

0000100243_001

> Attach the perimeter wire (1) directly on the
base plate (2) with a fixing pin (3).

> Use the perimeter wire (1) to measure two
times the width of the base plate (2) and then
cut the perimeter wire (1) to length with a wire
cutter.

0000100404_001

.

> Install the perimeter wire (1) in the base plate
so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (4).

0000100245_001
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9 Completing the Perimeter Wire Installation

> Insert the perimeter wire (1) into the left con-
duit (5) and feed it through.

Push the wire end (1) upward inside the docking

station.

0000100246_001

> Mark the wire end (1) near the housing using
the matching cable marker (6).

Docking station outside the mowing area

0000100249_001

> Route the perimeter wire (1) close to the
already routed perimeter wire and secure with
a fixing pin (2).

0000100251_001

> Route the perimeter wire (1) parallel and
closely to the other perimeter wire for 37 cm
(length: 1x IMOW® Ruler) back to the docking
station without crossing over the perimeter
wires.

> Route the perimeter wire (1) back to the edge
and further toward the base plate (3).
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9 Completing the Perimeter Wire Installation

0000100244_001

> Attach the perimeter wire (1) directly on the
base plate (3) with a fixing pin (4).

> Use the perimeter wire (1) to measure two
times the width of the base plate (3) and then
cut the perimeter wire (1) to length with a wire
cutter.

0000100415_001

so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (5).

0000100424_001

> Insert the perimeter wire (1) into the left con-
duit (6) and feed it through.

Push the wire end (1) upward inside the docking

station.

0000100416_001

|~ =2 S

> Mark the wire end (1) near the housing using
the matching cable marker (7).

0458-011-9801-A
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It is mandatory to define a starting point within
the mowing area at the conclusion of commis-
sioning. Otherwise, the robotic mower will not
find its way to the mowing area. Starting points
and their approach frequency can be set using
the MY iMOW® app.

Setting up the docking station in the center of the
mowing area

0000100252_001

> Route the perimeter wire (1) close to the
already routed perimeter wire.

> Route the perimeter wire (1) parallel and close
to the other perimeter wire back to the docking
station without crossing over the perimeter
wires.

> Route the perimeter wire (1) toward the front
around the base plate (3) at a distance of
37 cm (length: 1x IMOW® Ruler).

0000100243_001

> Attach the perimeter wire (1) directly on the
base plate (2) with a fixing pin (3).

> Use the perimeter wire (1) to measure two
times the width of the base plate (2) and then
cut the perimeter wire (1) to length with a wire
cutter.
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10 Installing Guide Wire

0000100404_001

\y

> Install the perimeter wire (1) in the base plate
so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (4).

0000100245_001

> Insert the perimeter wire (1) into the left con-
duit (5) and feed it through.

Push the wire end (1) upward inside the docking

station.

0000100246_001

> Mark the wire end (1) near the housing using
the matching cable marker (6).

10 Installing Guide Wire

10.1  Installing guide wire

Take into account the position of all guide wires

when installing the perimeter wire.

> Take into account the general guidelines for
installing the guide wire 1 8.1.

78

Insert the beginning of the guide wire (1) into
the middle conduit (2) and feed the wire
through.

Push the guide wire (1) upward inside the
docking station.

\

0000100236_001

\

Feed the guide wire (1) through until it pro-
trudes upward for a = 37 cm (length:
1x iIMOW® Ruler).

0000100405_001

> Using the appropriate cable marker (3), mark
the guide wire (1) near the housing.
Marking will facilitate the subsequent connec-
tion to the correct terminal.

0000100238,

> Install the guide wire (1) in the base plate so
that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (4).
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11 Electrically connecting the docking station

0000100406_001

> Attach the guide wire (1) directly at the base
plate (5) with a fixing pin (6).

> Route the guide wire (1) forb=2min a
straight line and at a right angle (90°) from the
docking station to the mowing area.

> Route the guide wire (1) to the wire loop (7) at
the edge of the mowing area. The distance to
circumferential perimeter wire (8) must be at
least c = 27.5 cm.

0000100069_001

> Route the guide wire diagonally on inclines.

The distance to the perimeter wire must be at
least c = 27.5 cm.

=

0000100230_001

> Route guide wire (1) for at least e = 37 cm
(length: 1x IMOW® Ruler) in a straight line and
at a right angle (90°) to the wire loop (7).
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> Route the guide wire (1) through the center of
the wire loop (7).

> Using a wire cutter, cut through the guide
wire (1) at the end of the wire loop (7) and
make all wire ends the same length.

~K

0000100233_001

> Insert the ends of the perimeter wires (8) and
the guide wire (1) into the wire connector (9)
up to the limit stop.
Do not strip the wire ends.

> Press the wire connector (1) together up to the
limit stop with a pair of pliers.

0000100231_001

> Route the perimeter wires (8) and guide
wire (1) in parallel and close to each other
without the wires touching.
> Secure the wires using additional fixing pins.
11 Electrically connecting the
docking station
Connecting perimeter wire and
guide wire

11.1

A
)
4

V4

0000100247_001

> Slightly tension the wire ends (1) and cut to
length along the edge (2) with a wire cutter.
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0000100248_001

> Strip a = 10 mm of the wire ends.
> Twist wire strands so that no individual strands
stick out.

0000100250_001

> Assign the labeled wire ends to the respective
terminals.

> Fold the lever of the corresponding termi-
nal (3) backward.

> Insert the insulated wire end into the corre-
sponding terminal (3) and fold the lever for-
ward again to close.

> Secure the perimeter wires and guide wire in
the cable holders as shown and press toward
the right.

0000100253_001

d 120 7 =S

> Fold the cover (4) toward the front.

The cover (4) engages with an audible and
noticeable click.

0000100293_001

> Put on the hood (5).
80

11 Electrically connecting the docking station

The hood (5) engages with an audible click.

11.2 Routing the charging cable and

connecting the power supply

0000099971_001

> Route the charging cable (1) to the location of
the power supply (2).

> Choose the power supply (2) location so that
the following conditions are met:

— The power supply (2) and the connecting
cable are outside of the mowing area.

— A suitable wall socket is within reach of the
power supply (2).

— The power supply (2) rests on a flat and not
permanently wet surface.

— The power supply (2) is installed elevated
above the ground in case it is exposed to
more protracted wet conditions.

— If possible, protect the location against
adverse weather conditions and direct sun-
light.

> Route the charging cable so that the following
conditions are met:

— The charging cable (1) is outside of the
mowing area.

— The charging cable (1) is routed so that
people cannot trip over it.

— The charging cable (1) is not under tension
or tangled.

— The charging cable (1) is completely
unwound and is not under the docking sta-
tion.

— The charging cable (1) is not on a perma-
nently wet surface.

> Connect charging cable (1) with the plug (3) of
the power supply (2).
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12 Charging the Robot Mower

0000100254_001

> Plug the mains plug (4) into a correctly instal-
led socket (5).
The LED on the docking station lights up
green.

11.3  Mounting the power supply on
a wall

The power supply can be mounted on a wall.

0000100290_001

> Mount the power supply so that the following
conditions are met:
— Suitable fixing materials.
— The power supply is level.

Following distances are complied with:

— The power supply is outside of the
range (a) of possible electrical installa-
tions.

— A suitable socket is within reach of the
power supply.

— If possible, protect the location against
adverse weather conditions and direct sun-
light.
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12 Charging the Robot Mower

12.1  Charging the robotic mower

0000100255_001

> Push the robot mower into the docking station
up to the limit stop.
The robot mower carries out a system start
and begins charging.

The charging time depends on various factors,
e.g. the battery temperature or the ambient tem-
perature. For optimum performance, note the
recommended temperature ranges, [ 23.7.

0000100425_001

The LED (1) on the docking station lights up
white. An LED (2) lights up white on the light strip
of the robot mower.

After the first charging, the robotic mower will
charge automatically in the future as soon as it
returns to the docking station after a mowing job.

Energy efficient charging

In order to charge the robotic mower's battery
with a minimum amount of energy, all of the
robotic mower's and docking station's unneces-
sary extra features besides the charging function
can be deactivated.
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0000100426_001

> If the theft protection function in the
MY iMOW® app is activated, deactivate the
theft protection.

Press the following key combination one after the
other:
> Press STOP (3).
The robot mower is stopped and locked
> Press and hold STOP (3) until the light
strip (4) fully lights up red.
> Press STOP (3).
The light strip (4) flashes twice. The device
lock of the robot mower is activated.
> Press and hold STOP (3) until the light
strip (4) fully lights up red and finally flashes
red twice.
"Energy efficient charging" mode is activated.
The robot mower's battery is fully charged. All
extra functions are deactivated.

After charging is complete, the robot mower must
be activated so that it is operational again:
> Press START (5).

The robotic mower is operational.

13 Closing Bluetooth® Radio
Interface

Setting up the Bluetooth®-radio
interface

131

The robotic mower regularly emits a Bluetooth®

signal in order to be able to connect with a

mobile device. In delivered condition, the radio

interface is not password protected.

> Download the MY iMOW® in the app store of
your mobile device and create an account.

> Add the robotic mower to the account.

> Follow the instructions on the screen and
secure the Bluetooth® radio interface with a
password.
After the password is assigned, the mobile
device is authorized to control and configure
the robot mower.

An additional mobile device can only be author-
ized by entering the selected password. In this

82

13 Closing Bluetooth® Radio Interface

way, the robot mower is secured against unau-
thorized access.

14 Light patterns on the robot
mower and charging sta-
tion

14.1

Light strips on the robotic
mower

0000100256_001

The light strips (1 and 2) indicate the robotic
mower's status and errors.

The front light strip (1) is only active during a

change in status and lights up for 20 seconds.

White light pattern:

— No active mowing.

Green light pattern:

— Mowing job is active.

— The rear light strip (2) shows the progress of
the mowing job.

Red light pattern:

— Device lock is active.

— Error message.

Blue light pattern — on rear light strip (2):

— The robotic mower is receiving a system
update or the system is restarting.

If the ambient animation is activated via the
"MY iMOW®" app, the front light strip (1) per-
manently lights up white when the robotic
mower is moving. The ambient animation is
shown for 20 seconds if there is a change of
status.
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15 Operating and Adjusting the Robot Mower

14.2 LED on the docking station

The LED (1) indicates the docking station sta-

tus and faults.

LED (1) lights up white:

— The docking station is operational.

— The robot mower is in the docking station
without active mowing.

— The robot mower is charging without active
mowing.

The LED (1) lights up green.

— The robot mower is being partially
recharged during mowing.

LED (1) lights up red.

— There is a fault.

LED (1) lights up blue:

— Communication with the robot mower.

15 Operating and Adjusting
the Robot Mower

Control Panel

15.1

\
\
0000099962_001

Use the pushbuttons (1 to 5) to operate the
robotic mower's basic functions. The full scope of
functions is available in the MY iMOW® app.

Starting the Mowing Process

> Press START (3).
The robot mower starts mowing and later
automatically returns to the docking station.

Stopping the mowing process and locking the
robot mower
> Press STOP (1).
The robot mower and the mowing unit stop.
The robot mower is locked.
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Sending the robot mower to the docking station
> Press HOME (4).
The robot mower returns to the docking sta-
tion.

Unlocking the robot mower
> Press LOCK (2).
> Press the displayed key combination.

Accessing information

> Press INFO (5).
The robotic mower reports audible information
about the current status.

15.2  The MY iMOW®

The MYiIMOWR® app is required for the conven-

ient use of the robotic mower. The robotic mower

can be operated and configured via the MYi-

MOW® app. The robotic mower can be connec-

ted to a mobile device via a wireless network

connection (WLAN) or Bluetooth®. The robotic

mower can be operated and configured from a

desktop computer using the MY iMOW® web

app.

Main functions:

Starting and stopping the mowing process

Mowing plan

— Configuring mowing times (with an assistant
or manually)

— Configuring starting points (optional)

— Selecting zones (optional)

Setting the cutting height

— Remote access to the robotic mower via a
wireless network connection (WLAN)

— Support

16 Stopping the robot mower
and activating the device
lock

Stopping the robot mower and
activating the device lock

16.1

=S
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A WARNING

® The robot mower may unintentionally be

switched on if the robot mower is not stopped

and shut down by activating the device lock as

described in this User Manual. This may result

in serious injury to people and damage to

property.

> Stop the robot mower and activate the
device lock during transport, storage, clean-
ing, servicing and repair or when there is
changed or unusual behavior.

0000100291_001

> Press STOP (1).
The robot mower is stopped and locked.

> Press and hold STOP (1) until the light
strip (2) fully lights up red.

> Press STOP (1).
The light strip (2) flashes twice. The device
lock of the robot mower is activated. The robot
mower can be transported, stored, cleaned or
serviced.

17 Transporting

17.1  Transporting the robot mower
> Stop the robot mower and activate the device
lock.

Carrying the robot mower

0000099953_001

> Wear work gloves made of robust material.
> Carry the robot mower at the front grip sur-
face (1) and the rear grip surface (2).

Transporting the robot mower in a vehicle
> Secure the robot mower so that it does not tip
over and cannot move.
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17 Transporting
17.2  Transporting the Battery

The battery has been installed in the robot

mower and must only be removed by a STIHL

authorized dealer.

> Check that the battery is in a safe condition.

> Pack the battery in packaging in such a way
that it cannot move inside the packaging.

> Secure the packaging so that it cannot move.

The battery is subject to the Carriage of Danger-
ous Goods regulations. The battery is classified

as UN 3480 (lithium ion batteries) and has been
tested pursuant to UN Manual Tests and Criteria
Part Ill, Subsection 38.3.

The transport regulations can be found at
www.stihl.com/safety-data-sheets.

18 Storing

18.1  Preparing the robotic mower for

storage

STIHL recommends when the robotic mower is
not used for longer periods of time, e.g., winter
break, to put it into "hibernation". Hibernation
deactivates all unnecessary extra functions of
the robotic mower and ensures a low discharge
of the battery.
> If the theft protection function in the
MY iMOW® app is activated, deactivate the
theft protection.
> If the robotic mower's state of charge is below
50%: charge the robotic mower until its state
of charge exceeds 50%.

0000101525_001

> Remove the robotic mower from the docking
station.

Press the following key combination one after the
other:
> Press STOP (1).
The robot mower is stopped and locked.
> Press and hold STOP (1) until the light
strip (2) fully lights up red.
> Press STOP (1).
The light strip (2) flashes twice. The device
lock of the robot mower is activated.
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https://www.stihl.com/safety-data-sheets

19 Cleaning

> Press and hold STOP (1) until the light
strip (2) fully lights up red and finally flashes
red twice.
The hibernation mode is activated. All extra
functions are deactivated.

After the winter break, the robot mower must be
activated so that it is operational again:
> Move robot mower to the mowing area.
> Press START (3).
The "hibernation" mode is deactivated and the
robotic mower is once again operational.

18.2  Storing the robotic mower
> Store the robotic mower so that the following
conditions have been met:
— The robot mower is out of the reach of chil-
dren.
— The robotic mower is clean and dry.
— The robotic mower is in an enclosed space.
— The robotic mower's battery is charged.
— Do not store the robotic mower outside of
the specified temperature limits, 1 23.6.
— The robotic mower cannot tip over.
— The robotic mower cannot roll away.
— The robot mower is horizontal on its wheels.
— No objects are placed on the robot mower.

The robot mower can also be stored on a wall
holder. The wall holder is available as an acces-

sory.

NOTICE

m |f the robotic mower is not stored as described
in this User Manual, the battery may become
deeply discharged and irreparably damaged.
> Charge the battery of the robotic mower

before storage.

18.3  Storing the docking station,

charging cable and power sup-
ply
During longer periods of non-use, e.g. in winter,
the docking station, charging cable and power
supply may remain in the mowing area.
> Disconnect the power supply's mains plug
from the wall socket.
> Protect the mains plug against weather condi-
tions.
> Clean all components.
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0000101180_001

> Cover the docking station, e.g., with a large
pail or a mortar bucket.

0000101181_001

with pegs.

Dismantling the docking station, charging cable
and power supply

To store the wall holder available as an acces-

sory, or if covering is not possible, the docking

station, charging cable and power supply can

also be removed.

> Disconnect the power supply's mains plug
from the wall socket.

> Clean all components.

> Disconnect the charging cable from the dock-
ing station and power supply and coil it.

> Remove power supply and coil up connecting
cable.

> Disconnect perimeter wire and guide wire from
the docking station.

> Grease wire ends to protect against corrosion
and weather conditions.

> Remove the docking station.

19 Cleaning
19.1

Cleaning the Robot Mower

A WARNING

® The cutting edges of the blades are sharp.
There is a risk of cutting oneself.
> Wear work gloves made of robust material.

> Stop the robot mower and activate the device
lock.
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0000100282_001

A\

Grip the robotic mower at the front grip sur-
face (1) and the rear grip surface (2).

> Place the robot mower on its side and secure
it against falling over.

Check the plug (3) of the diagnostic socket for
damage and tight fit.

If the blade disk (4) is heavily soiled, remove
the blade disk (4).

A\

A\

> Remove the dirt with a wooden rod or a soft
brush. If necessary, use a ph-neutral deter-
gent. STIHL recommends STIHL Multiclean.

> Rinse off loose dirt with a gentle water jet.

> Clean the underside of the robotic mower with
a damp cloth.

> Clean the charging contacts (5) with a damp
cloth.

> Clean the hood and control panel with a damp
cloth.

19.2 Cleaning the docking station,
power supply, charging cable

and plug connections
> Disconnect the power supply's mains plug
from the wall outlet.
> Clean the docking station, power supply and
charging cable with a damp cloth.
> If necessary, remove built-up dirt with a soft
brush.
> Clean plug connections with a dry lint-free
cloth.
> If necessary, remove built-up dirt with a
brush.
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20 Maintenance

20 Maintenance

20.1  Visual inspection
> Regularly check the robot mower:
— Cleanliness of the charging contacts
— Check the hood and protective strip for
damage
Check that the wheels run smoothly
— Check the blades for damage, wear, cracks
and smooth running.

0000100420_001

— Check the blade disk for damage and wear.
— If the wear marks (1) are worn through
and holes are formed: Replace the mow-
ing unit.

0000102542_001

— Check the L-pins (2) for damage and wear.
— If the L-pins (2) are more than half-worn:
Replace the mowing unit.

0000100056_001

— Check the plug (3) of the diagnostic socket
for damage and tight fit.

20.2 Replacing blades

A WARNING

® The cutting edges of the blades are sharp.
There is a risk of cutting oneself.
> Wear work gloves made of robust material.
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20 Maintenance

> Stop the robot mower and activate the device
lock.

0000100258_001

> Grip the robotic mower at the front grip sur-
face (1) and the rear grip surface (2).
> Turn the robot mower on its back.

0000100285_001

> Press and hold the lever (3).
> Rotate the nut (4) counterclockwise until it can
be removed.

0000100286_001

> Remove the nut (4).
> Remove the blade disk (5).

0000100287_001

> Push the blade carrier (6) in the direction indi-
cated by the arrow &',
The blade carrier (6) is unlocked.

> Remove the blade carrier (6).
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0000100284_001

> Detach all old blades (7).

5 ¢

0000100421_001

> Clean, blade disk (5), blade carrier (6) and
nut (4).

0000100422_001

> Attach new blades (8). Insert only one blade
per L-pin (9).

0000100419_001

> Put on the blade carrier (6).

Push the blade carrier (6) in the direction of
the arrow ® and make sure that all three
arms (10) underneath the L-pins (9) are posi-
tioned.

The blade carrier (6) is locked.

Position the blade disk (5) on the robot mower.
Press and hold the lever (3).

Turn the nut (4) clockwise.

Release the lever (3) and tighten nut (4)
securely clockwise.

The levers (3) engage audibly.

v
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English 21 Repairing

21 Repairing Wire connectors are filled with gel to prevent pre-

211 Rebairing the robotic mower mature wear or corrosion of the wire ends.
' p g ! > Make sure that the overall length of the perim-

battery, mowing unit, docking eter wires does not exceed the maximum
station and power supply length of 850 m.

Users cannot repair the robotic mower, battery,

docking station and power supply themselves. \J~<

Damaged or worn blades and the mowing unit

can be replaced.

> If the robotic mower, battery, docking station,
charging cable, power supply or connecting
cable is damaged: Do not use the robotic
mower, battery, docking station, charging
cable, power supply or connecting cable and

0000100060_001

contact a STIHL authorized dealer. > Insert the wire ends (2) into the wire connec-
> If a blade is damaged or worn: tors (1). .
> Stop the robot mower and activate the Do not strip the wire ends.
device lock. > Press the wire connector (1) together up to the
> Replace all blades. The blades cannot be limit stop with a pair of pliers.

re-sharpened.
> If the blade disk or the L-pins on the blade disk
are damaged or worn:
> Stop the robotic mower and activate the
device lock.
> Replace the mowing unit.
> If warning labels are illegible or damaged:
Have the warning labels replaced by a STIHL
authorized dealer.

21.2 Extending or repairing perime- > Route perimeter wires at least for a length of
ter wire or guide wire a =5 cm parallel and close together without

the perimeter wires crossing over each other.

0000100242_001

The perimeter wire or guide wire can be exten-
ded or repaired using wire connectors.

22 Troubleshooting
22.1  Troubleshooting the robotic mower

Most faults are indicated in the MY iIMOW® app and by red light patterns on the robotic mower or
docking station.

Proceed as follows for troubleshooting:

> Follow the instructions in the MY iIMOW® app.

or

> Press the INFO pushbutton on the control panel and follow the audible instructions.

Fault Light strips on |Cause Remedy
the robot
mower or
docking station
The robot mower The battery is dischar-[> Make sure that the length of the perime-
stops on the way ged. ter wire does not exceed 850 m.
back to the > Optimize routing of the guide wire.
docking station. > Install another guide wire within the
mowing area.
> Carry the robot mower to the docking
station for charging.
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23 Specifications
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Fault

Light strips on
the robot
mower or
docking station

Cause

Remedy

\

If possible, in a mowing area with a
slope, position the docking station in the
lower area of the slope.

The robot mower
fails to start the
mowing process
as expected.

llluminated
strips light up
blue.

The robot mower is
restarting.

>

Wait until the restart has been comple-
ted.

The robot mower then automatically
starts the mowing process.

Light strips light
up red.

The LED on the
docking station
lights up red.

There is a fault on the
perimeter wire or
guide wire.

>

A\

Make sure that the perimeter wire or
guide wire is undamaged.

Make sure that the perimeter wire or
guide wire is correctly connected to the
docking station.

Make sure that the perimeter wire and
guide wire are correctly connected to the
wire connector.

Follow the instructions in the MY iMOW®
app.

The robotic
mower is not
charging.

Light strips light
up red.

The LED on the
docking station
lights up red.

There is a fault in the
robot mower, battery,
power supply or
docking station.

>

v

Make sure that the charging contacts on
the docking station and robotic mower
are clean.

Follow the instructions in the MY iMOW®

app.
If the fault persists: Do not attempt to fur-
ther charge the robotic mower, remove
the mains plug of the connecting cable
from the socket outlet and contact a
STIHL authorized dealer.

23 Specifications

231

STIHL iIMOW® 5.0, 6.0, 7.0

Robotic Mower

Specifications

— Cutting width: 28 cm

— Cutting height - electric: 20 mm to 60 mm
— Speed of the blade disk: 2400 rpm

— Mowing speed

- iIMOW® 5.0: 0.45 m/s
- iIMOW® 6.0: 0.45 m/s
- iIMOW® 7.0: 0.45 m/s

Dimensions:

— Height: 291 mm
— Width: 525 mm
— Length: 705 mm

— Weight:

- iIMOW® 5.0: 14 kg
- iIMOW® 6.0: 15 kg
- iIMOW® 7.0: 15 kg

Protection class: IlI

— Degree of protection: IP56

Maximum mowing area:

- iMOW® 5.0: 1500 m?

— iIMOW® 6.0: 3000 m?

- iMOW® 7.0: 5000 m?

— Active time 1000 m? (per week

)2

- iIMOW®5.0: 50 h

- iMOW®6.0: 35 h
- iMOW® 7.0: 30 h

— Maximum length of the perimeter wire: 850 m
— Maximum gradient: 40%

Bluetooth®

— Data connection: Bluetooth® 5.1. The mobile
appliance must be compatible with Bluetooth®
Low Energy 5.0 and support Generic Access
Profile (GAP).

— Frequency band: ISM band 2.4 GHz

— Maximum RF power transmitted: 1 mW

— Signal range: approx. 10 m. The signal
strength depends on the ambient conditions
and the mobile terminal. Signal range can vary
greatly depending on local conditions, includ-
ing the receiver. The range may be perceptibly

2Under ideal conditions (few obstacles, simple geometry and low gradients in garden, moderate

growth of lawn)

0458-011-9801-A
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reduced inside enclosed rooms and through
metal barriers (such as walls, shelves or
cases).

— Mobile terminal operating system require-
ments: See info.myimow.stihl.com

Radio network (WLAN)

— Network standard: IEEE 802.11b/g/n

— Frequency band: 2.4 GHz

— Maximum RF power transmitted: 100 mW

23.2 Blades

— Number of blades: 3

23.3  STIHL AAI battery

The battery has been installed in the robot
mower and must only be removed by a STIHL
authorized dealer.

— Battery technology: lithium-ion

— Voltage: 36 V

— Capacity in Ah: see rating label

— Energy content in Wh: see rating label

— Weight in kg: see rating label

23.4 Docking station and power sup-
ply

Docking station
— Protection class: IlI
— Degree of protection: IPX5
— Weight: 4.0 kg
— Perimeter wire and guide wire
— Voltage: 42V DC
— Frequency range: 1.4 kHZ to 20 kHz

Power supply
— Market-dependent versions:

— DM160E-420A

— DM160E-420AS

— DM160K-420A

— DM160S-420A

— DM210E-420A

— DM210E-420AS

— DM210K-420A

— DM210S-420A
— Weight:

— Version 160 W: 1.6 kg

— Version 210 W: 2.0 kg
— Rated voltage: See rating plate
— Frequency: see rating plate
— Rated power: see rating plate
— Charging current: See rating plate
— Protection class: Il
— Degree of protection: IP 67
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23.5 Extension Cords

If an extension cord is used, the cross sectional
area of its conductors must meet the following
minimum requirements — depending on the line
voltage and length of the extension cord:

If rated voltage on the rating label is 220V to

240V:

— Cord length up to 20 m: AWG 15/ 1.5 mm?

— Cord length 20 m up to 50 m: AWG 13/
2.5 mm?

If rated voltage on the rating label is 100V to

127V:

— Cord length up to 10 m: AWG 14 /2.0 mm?

— Cord length 10 m up to 30 m: AWG 12/
3.5 mm?

23.6 Temperature limits

A WARNING

® The battery in the robot mower is not protec-

ted against all environmental conditions. If the

battery is exposed to certain environmental

conditions, it may catch fire or explode. This

may result in serious injury to people and

damage to property.

> Do not charge the battery below 5°C or
above 40°C.

> Do not use the robot mower below 5°C or
above 40°C.

> Do not use the docking station and power
supply below 5°C or above 40°C.

> Do not store the robot mower below 0°C or
above 40°C.

> Do not store the docking station and power
supply below - 20°C or above 60°C.

23.7 Recommended temperature

ranges

For optimum performance of the battery installed
in the robot mower and of the docking station
and power supply, observe the following temper-
ature ranges:
— Charging: 5°C to 40°C
— Use: 5°C to 40°C
— Storage of robot mower: 0°C to 40°C
— Storage of docking station and power supply: -

20°C to 60°C

If the battery is charged, used or stored outside
the recommended temperature ranges, perform-
ance may be reduced.

0458-011-9801-A
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23.8

The K value for the sound power level is 2 dB(A).

— Sound power level measured according to
2000/14 EC: 59 dB(A).

— Sound power level guaranteed according to
2000/14 EC: 61 dB(A).

239 REACH

REACH is an EC regulation and stands for the
Registration, Evaluation, Authorisation and
Restriction of Chemical substances.

Noise values

For information on compliance with the REACH
regulation see www.stihl.com/reach.

24 Spare Parts and Accesso-
ries

241 Spare parts and accessories

STIHL These symbols indicate original STIHL
5 spare parts and original STIHL acces-
sories.

STIHL recommends the use of original STIHL
spare parts and accessories.

Despite ongoing market observation, STIHL is
unable to judge the reliability, safety and suitabil-
ity of other manufacturers' spare parts and
accessories; accordingly, STIHL cannot warrant
for the use of those parts.

Original STIHL spare parts and original STIHL
accessories are available from STIHL dealers.

25 Disposal

251 Disposal of the robot mower

Contact local authorities or a STIHL authorized
dealer for information on disposal.

Improper disposal can be harmful to health and
pollute the environment.

The robot mower contains a built-in rechargeable

battery, which must be disposed of separately.

> Return the robot mower to a STIHL authorized
dealer for disposal.
The STIHL authorized dealer will remove the
built-in battery from the robot mower for sepa-
rate disposal.

> Take STIHL products including packaging to a
suitable collection point for recycling in accord-
ance with local regulations.

> Do not dispose with domestic waste.

0458-011-9801-A
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26 EC Declaration of Con-
formity
STIHL iMOW® 5.0, 6.0, 7.0
Robotic Mower

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Germany

26.1

declares under our sole responsibility that
Designation: Robotic mower

— Manufacturer's brand: STIHL

— Type: iIMOW® 5.0, 6.0, 7.0

— Serial number: IA01

Designation: Docking station

— Manufacturer's brand: STIHL

— Type: Docking station

— Serial number: IA01

conforms to the specifications of the Directives
2006/42/EC, 2011/65/EU, 2006/66/EC,
2014/53/EU and has been developed and built in
compliance with the versions of the following
standards valid at the production date:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1,
EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 303 413 V1.1.1 (2017-06),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07).

Participating notified body: VDE Prif- u. Zertifi-
zierungsinstitut GmbH, No. 0366, has verified the
conformity in accordance with Annex Ill Mod-

ule B of the Directive 2014/53/EU and has issued
the following EU type examination certificate:
40055521.

The technical documents are stored at
ANDREAS STIHL AG & Co. KG Product Appro-
val.

The year of construction, the country of manufac-
ture and the machine number are shown on the
robotic mower.

Waiblingen, 2023-02-16
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

N7
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Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 UKCA Declaration of Con-
formity

STIHL iIMOW® 5.0, 6.0, 7.0
Robotic Mower

271

UK
CA

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstralte 115
D-71336 Waiblingen

Germany

declares under our sole responsibility that
Designation: Robotic mower

— Manufacturer's brand: STIHL

— Type: iIMOW® 5.0, 6.0, 7.0

— Serial number: |1A01

Designation: Docking station

— Manufacturer's brand: STIHL

— Type: Docking station

— Serial number: |1A01

conforms to the specifications of the UK Regula-
tions The Restriction of the Use of Certain Haz-
ardous Substances in Electrical and Electronic
Equipment Regulations 2012, Supply of Machi-
nery (Safety) Regulations 2008, Electromagnetic
Compatibility Regulations 2016 and has been
developed and built in compliance with the ver-
sions of the following standards valid at the pro-
duction date: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1, EN 55014-2,

EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 62311,

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 303 413 V1.1.1 (2017-06),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07).

The technical documentation is stored at
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

The year of construction, the country of manufac-
ture and the machine number are shown on the
robotic mower.

Waiblingen, 2023-02-16
ANDREAS STIHL AG & Co. KG
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Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Addresses

www.stihl.com

29 Open Source Software
29.1 Open source software

This product contains copyright protected open
source software that has been published by the
respective copyright holders under certain
license terms such as GNU General Public
License (GPL), GNU Lesser General Public
License (LGPL), Apache License or similar licen-
ses. If copyright protected notes, terms of use or
license terms are contained in this User Manual
that contradict the terms of an applicable open
source license, they are not used in the User
Manual. The use and dissemination of the con-
tained open source software is subject exclu-
sively to the respective open source license.
Insofar as the applicable license grants you the
right to the source code of this software and/or
other additional data, you can obtain the source
code from us during a period of three years after
our last delivery of the product and if the license
terms require it for as long as we offer customer
support for the product. To obtain the complete
corresponding source code from us, you can
send your request with information of the product
name, serial number and version of the corre-
sponding software to the following address:
ANDREAS STIHL AG & Co. KG, Open Source
Team/Officer, Postfach 17 71, 71307 Waiblin-
gen, Germany. We reserve the right to charge
you the costs of the data carrier as well as ship-
ping costs. You can find additional information at
the following website: https://open-
source.stihl.com
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29 Software open source

1  Prélogo
Distinguidos clientes,

Nos alegramos de que se hayan decidido

por STIHL. Desarrollamos y confeccionamos
nuestros productos en primera calidad y con
arreglo a las necesidades de nuestros clientes.
De esta manera conseguimos elaborar produc-
tos altamente fiables incluso en condiciones de
esfuerzo extremas.

STIHL también presta un Servicio Postventa de
primera calidad. Nuestros comercios especializa-
dos garantizan un asesoramiento e instrucciones
competentes asi como un amplio asesoramiento
técnico.

STIHL se declara expresamente a favor de tratar
la naturaleza de forma sostenible y responsable.
Estas instrucciones de servicio pretenden asis-
tirle para hacer un uso ecolégico y seguro de su
producto STIHL durante toda su vida util.

Le agradecemos su confianza y le deseamos
que disfrute de su producto STIHL.

0458-011-9801-A
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e 4

Dr. Nikolas Stihl

IMPORTANTE: LEER ANTES DE USARY
GUARDAR.

2 Informaciones relativas a
estas instrucciones para la
reparacion

2.1 Documentacién vigente

Las normas de seguridad locales estan en vigor.

> Ademas de este manual de instrucciones, se
deben leer detenidamente y con maxima aten-
cion los siguientes documentos:

— Informacion de seguridad sobre acumulado-
res STIHL y productos con acumulador
incorporado: www.stihl.com/safety-data-
sheets

Encontrara mas informacion sobre el robot corta-
césped STIHL, los accesorios compatibles y las
preguntas frecuentes en support.stihl.com,
info.myimow.stihl.com o en un distribuidor espe-
cializado STIHL.

La marca verbal Bluetooth® y el simbolo Blue-
tooth® (logotipos) son marcas comerciales regis-
tradas y son propiedad de Bluetooth SIG, Inc.
Cualquier uso de esta marca verbal/simbolo por
parte de STIHL se realiza bajo licencia.

El robot cortacésped esta equipado con una
interfaz inalambrica de Bluetooth® y una interfaz
de red inalambrica. Se deben respetar las res-
tricciones de funcionamiento locales (por ejem-
plo, en aviones u hospitales).

2.2 Marca de las indicaciones de
advertencia en el texto

A reLicro

® | aindicacién hace referencia a peligros que
pueden provocar lesiones graves o la muerte.
> Con las medidas mencionadas se pueden
evitar lesiones graves o mortales.
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A roverTENCIA

m | aindicacion hace referencia a peligros que
pueden provocar lesiones graves o la muerte.
> Con las medidas mencionadas se pueden

evitar lesiones graves o mortales.

3 Sinopsis

INDICACION

m | a indicacion hace referencia a peligros que
pueden provocar dafios materiales.
> Con las medidas mencionadas se pueden
evitar dafios materiales.

2.3 Simbolos en el texto

Este simbolo remite a un capitulo de este
manual de instrucciones.

Ll

3 Sinopsis
3.1 Robot cortacésped

0000099354 _001

1 Punto de agarre delantero
El robot cortacésped se puede levantar y
transportar agarrandolo simultaneamente por
los puntos de agarre delantero y trasero.

2 Contactos de carga
Los contactos de carga conectan el robot cor-
tacésped con la estacion de carga.

3 Sensores de ultrasonido
Los sensores de ultrasonido detectan obsta-
culos.

4 Cubierta
La cubierta estd montada de forma elastica y
mediante un sensor de impacto se detectan
los obstaculos en la superficie de corte.

5 Ruedas motrices
Las ruedas motrices impulsan el robot corta-
césped.

6 Tira luminosa
La tira luminosa indica el estado del robot.

94

0000099823_001

7 Punto de agarre trasero
El robot cortacésped se puede levantar y
transportar agarrandolo simultdneamente por
los puntos de agarre delantero y trasero.

8 Regleta protectora
La regleta protectora protege al usuario con-
tra objetos despedidos hacia arriba y contra
el contacto con las cuchillas.

9 Panel de mando
El panel de mando contiene los pulsadores y
el sensor de lluvia.

3.2 Panel de mando

\
0000099355_001

1 Tira luminosa
La tira luminosa indica el estado del robot y
muestra qué combinacion de teclas hay que
pulsar para realizar una accion determinada.

2 Pulsador "STOP"
Este pulsador detiene el robot y el meca-
nismo de corte. Este pulsador sirve también
para activar el bloqueo de la maquina.

3 Pulsador "CIERRE"
Este pulsador desbloquea el robot en relacién
con una combinacioén de teclas indicada.

4 Pulsador "START"
Este pulsador inicia el servicio de corte.

5 Pulsador "CASA"
Este pulsador envia de vuelta el robot a la
estacion de carga o bien interrumpe el trabajo
de corte actual si el robot esta en la estacion
de carga.

0458-011-9801-A
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6 Pulsador "INFO"
Este pulsador hace que el robot comunique
verbalmente la informacion relativa al estado
actual.

7 Sensor de lluvia
El sensor de lluvia reacciona a la humedad.
Segun el ajuste, el robot cortacésped puede
tener en cuenta las condiciones del entorno
en su plan de corte.

3.3 Mecanismo de corte

0000099827_002

1 Disco de corte
El disco de corte sirve para fijar las cuchillas.

2 PemmoenlL
Los pernos en L sirven para enganchar las
cuchillas.

3 Cuchillas
Las cuchillas cortan la hierba.

4 Palanca
Las palancas aseguran las tuercas.

5 Tuerca
La tuerca fija el disco de corte.

# Rétulo de potencia con nimero de maquina

3.4 Estacién de carga y fuente de
alimentacion

0000099356_001

1 Enchufe de red
La clavija conecta el cable de conexién a una
toma de corriente.

2 Cable de conexion
El cable de conexion conecta la fuente de ali-
mentacion al enchufe de red.

0458-011-9801-A
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3 Fuente de alimentacién
La fuente de alimentaciéon suministra energia
a la estacion de carga.

4 Cable de carga
El cable de carga conecta la fuente de ali-
mentacion a la estacion de carga.

5 Enchufe
El enchufe conecta el cable de carga a la
estacion de carga.

6 Cubierta
La cubierta tapa la estacion de carga y pro-
tege la electrénica interior.

7 LED
El LED indica el estado de la estacion de
carga.

8 Contactos de carga
Los contactos de carga conectan la estacion
de carga al robot cortacésped.

9 Plataforma
La plataforma es la base de la estacion de
carga.

10 Canal de alambres

En el canal de alambres del centro se tiende
el alambre conductor.

11 Canal de alambres
En los canales de alambres del exterior se
tiende el alambre delimitador.

# Rotulo de potencia con nimero de maquina

I

12 Clavos para la tierra
Los cuatro clavos para la tierra fijan la esta-
cion de carga en el suelo.

0000099831_001
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3.5 iMOW® Ruler y kit de instala-
cion

iMOW® Ruler

0000099832_001

1 iMOW® Ruler
El Ruler facilita el tendido de cables y sirve
para mantener la distancia correcta.

Kit de instalacién

El kit de instalacion se necesita para poner en
marcha el robot cortacésped y no esta incluido
en el volumen de suministro del robot. Los kits
de instalacion adecuados se pueden adquirir
como accesorio para los diferentes tamafios de
jardin.

4 Indicaciones relativas a la seguridad

3.6 Simbolos

Los simbolos pueden encontrarse en el robot
cortacésped, en la estacion de carga, la fuente
de alimentacion o el acumulador y significan lo
siguiente:
Este simbolo indica el diametro del disco
de corte.

Este simbolo indica el sentido para

desenclavar el portacuchillas al cam-
biar las cuchillas.
Este simbolo indica el sentido para
enclavar el portacuchillas al cambiar
las cuchillas.

IE‘ Clase de proteccién 2, aislamiento doble.

No echar este producto a la basura
domestica.

El dato junto al simbolo indica el contenido
de energia del acumulador segun la espe-
cificacion del fabricante de las células. El
contenido de energia disponible en la apli-
cacion es mas bajo.

1 LED luce en rojo. El acumulador esta
§Z§ demasiado caliente o demasiado frio.
|

I

|

0000099833_001

1 Clavo de fijacién
El clavo de fijacion fija el alambre delimitador
y el alambre conductor.

2 Conector de cable
El conector de alambres une los extremos de
estos.

3 Marcadores de cables
Los marcadores de cables sirven para marcar
los extremos de los cables en el interior de la
estacion de carga. Estos facilitan la asigna-
cion de los extremos de los cables para
conectarlos al borne correcto.

4 Rollo de alambre
El rollo de alambre se necesita para el ten-
dido del alambre delimitador y el alambre
conductor.

96

4 LED parpadean en rojo. Hay una
averia en el acumulador.

4 Indicaciones relativas a la
seguridad

4.1 Simbolos de advertencia

Los simbolos de advertencia en el robot corta-
césped, en la estacion de carga, la fuente de ali-
mentacion o el acumulador montado significan lo
siguiente:

Tener en cuenta las indicaciones de
seguridad y sus respectivas medidas.

Leer detenidamente y con maxima
atencion el manual de instrucciones y

guardarlo.

Tener en cuenta las indicaciones de
A seguridad relativas a los objetos que
&A pueden salir despedidos y sus respecti-
vas medidas.

® Mantener la distancia de seguridad.
W\
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4 Indicaciones relativas a la seguridad

No tocar el disco con las cuchillas
cuando est4 girando.

No subirse al robot cortacésped ni sen-
tarse en él.

Parar el robot cortacésped durante el
transporte, el almacenamiento, la lim-
pieza, el mantenimiento, la reparacion
0 si se percibe un cambio en el funcio-
namiento y activar el bloqueo del
mismo.

Mantener a los nifios apartados del
robot cortacésped y de la superficie de
corte.

Mantener a los animales apartados del
robot cortacésped y de la superficie de
corte.

No sumergir el acumulador en liquidos.

Proteger el acumulador del calor y el
fuego.

@D [k

4.2 Uso previsto

El robot cortacésped STIHL iMOW® 5.0, 6.0, 7.0
sirve para cortar hierba y hacer mulching.

La estacion de carga STIHL y la fuente de ali-
mentacion suministrada DM160X-420X o
DM210X-420X cargan el robot cortacésped
STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0.

El robot, la estacién de carga y la fuente de ali-
mentacion se pueden utilizar bajo la lluvia.

El robot cortacésped recibe energia de un acu-
mulador STIHL AAI. El acumulador esta mon-
tado en el robot y solo lo puede desmontar un
distribuidor especializado STIHL.

El robot cortacésped se puede configurar y
manejar por medio de la app "MY iMOW®".

A ADVERTENCIA

m | as estaciones de carga, las fuentes de ali-
mentacion y los acumuladores no autorizados
por STIHL para el robot cortacésped pueden
originar incendios y explosiones. Las perso-
nas pueden sufrir lesiones graves o mortales y
se pueden producir dafios materiales.
> Utilizar el robot cortacésped con el acumu-
lador STIHL AAI montado.
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> Cargar el robot cortacésped
STIHL iMOW® 5.0, 6.0, 7.0 en la estacion
de carga STIHL y una fuente de alimenta-
cién STIHL DM160X-420X o
DM210X-420X.

® En el caso de que el robot cortacésped, el

acumulador, la estacion de carga o la fuente

de alimentacion no se utilicen de forma ade-

cuada, las personas pueden sufrir lesiones

graves o mortales y se pueden producir dafos

materiales.

> Utilizar el robot cortacésped, la estacion de
carga y la fuente de alimentacion tal y
como se especifica en este manual de ins-
trucciones.

4.3 Requisitos para el usuario

A ADVERTENCIA

® | os usuarios no instruidos no pueden detectar
ni calcular los peligros del robot cortacésped,
la estacion de carga y la fuente de alimenta-
cion. El usuario u otras personas pueden sufrir
lesiones graves o mortales.

> Leer detenidamente y con maxima
atencion el manual de instrucciones
y guardarlo.

> En el caso de prestar el robot, la estacion
de carga o la fuente de alimentacion a otra
persona: entregarle el manual de instruc-
ciones.

> Asegurarse de que el usuario cumpla los
siguientes requisitos:

— El usuario esta descansado.

— El usuario tiene capacidad fisica, sen-
sorial y psiquica para manejar el robot
cortacésped, la estacion de carga y la
fuente de alimentacién y trabajar con
ellos. Si la capacidad del usuario para
ello esta limitada corporal, sensorial o
mentalmente, solo podra trabajar con
este robot bajo supervisién o tras haber
sido instruido por una persona respon-
sable. Esto incluye también todos los
trabajos con el robot cortacésped y en
este mismo, en la estacion de carga, la
fuente de alimentacion, el cable de
carga y en el alambre conductor y el
alambre delimitador.

— El usuario puede detectar ni calcular los
peligros del robot cortacésped, la esta-
cion de carga y la fuente de alimenta-
cion.

— El usuario es mayor de edad o se esta
formando profesionalmente bajo tutela
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en el marco de las normativas naciona-
les.

— El usuario ha recibido instrucciones de
un distribuidor especializado STIHL o
de una persona especializada antes de
trabajar por primera vez con el robot
cortacésped, la estacion de carga y la
fuente de alimentacion.

— El usuario no esta afectado por alcohol,
medicamentos o drogas.

— Durante la instalacién, el manejo, la lim-
pieza, el mantenimiento y el transporte
del robot cortacésped, mantener el
equilibrio, adoptar una postura segura y
no correr.

— Los conceptos "manejo”, "uso" y "utili-
zacion" abarcan todos los trabajos en el
robot cortacésped, la estacién de carga,
la fuente de alimentacion, el cable de
carga, el alambre conductor y el alam-
bre delimitador, asi como todos los
accesorios del iIMOW®.

> En caso de dudas: acudir a un distribuidor
especializado STIHL.

44 Ropa y equipamiento
A ADVERTENCIA

® Durante el tendido del alambre delimitador o
el alambre conductor y al fijar la estacion de
carga, pueden salir despedidos objetos a gran
velocidad hacia arriba al introducir golpeando
los clavos de fijacion o los ganchos en la tie-
rra. El operario puede resultar lesionado.
> Ponerse gafas protectoras muy pegadas.
Las gafas protectoras adecuadas estan
verificadas segun la norma EN 166 o segun
las normativas nacionales y se pueden
adquirir en un comercio con la correspon-
diente marcacion.

> Ponerse guantes de trabajo de material
resistente.

® Durante el trabajo de corte pueden salir obje-
tos despedidos hacia arriba a alta velocidad.
El operario puede resultar lesionado.
> Si hay que pisar la superficie de corte

durante el trabajo:
— Utilizar pantalones largos de material
resistente.
— Llevar calzado resistente y cerrado con
suela antideslizante.

m | a ropa inadecuada se puede quedar atra-
pada en madera, matorrales y en el robot. Los
usuarios que no lleven ropa adecuada pueden
resultar gravemente lesionados.
> Usar ropa cefida.
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> Quitarse pafiuelos y joyas.

® Durante la limpieza, el mantenimiento o el
transporte, el usuario puede entrar en con-
tacto con las cuchillas. El operario puede
resultar lesionado.
> Utilizar guantes de trabajo de material

resistente.

m Sij el usuario lleva calzado no apropiado, se
puede resbalar. El operario puede resultar
lesionado.
> Si hay que pisar la superficie de corte

durante el trabajo: llevar calzado resistente
y cerrado con suela antideslizante.

4.5 Sector de trabajo y entorno

451 Robot cortacésped y superficie de
corte

A ADVERTENCIA

® | as personas ajenas, los nifios y los animales
no pueden detectar ni calcular los peligros del
robot cortacésped y los objetos despedidos
hacia arriba. Las personas ajenas al trabajo,
los nifios y los animales pueden sufrir lesiones
graves, y se pueden producir dafios materia-
les.
® > Mantener alejados de la superficie
I ﬂ de corte a personas ajenas, a los
> nifios y los animales durante el tra-
bajo de corte.
> En caso de utilizar el robot cortacésped en
superficies de acceso publico: acordonar la
superficie de corte y colocar una sefial con
el texto de advertencia "jAtencion!" jCorta-
césped automatico! Mantener alejados y
vigilados a los nifios y los animales. Obser-
var las normativas locales.
> Asegurarse de que los nifios no puedan
jugar con el robot cortacésped.
> Cercar la superficie de corte con un alam-
bre delimitador tal y como se describe en
este manual de instrucciones. Las superfi-
cies a excluir de la actividad del robot corta-
césped se han de limitar utilizando el alam-
bre delimitador.
No trabajar con el robot cortacésped en
superficies de grava o gravilla.
® | as personas pueden tropezar con el alambre
delimitador, el alambre conductor o los clavos
de fijacion. Las personas pueden sufrir lesio-
nes y se pueden producir dafios materiales.
> Tender el alambre delimitador y el alambre
conductor plano en el suelo.
> Introducir los clavos de fijacion en el suelo
golpeando hasta el tope.

v
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® En el caso de trabajar en la superficie de corte
con una maquina o una herramienta de jardin,
la herramienta puede tocar el alambre delimi-
tador, el alambre conductor o los clavos de
fijacién y se pueden dafiar. Los objetos pue-
den salir despedidos hacia arriba a alta veloci-
dad. Las personas pueden sufrir lesiones y se
pueden producir dafios materiales.
> No trabajar en la zona del alambre delimita-
dor o el alambre conductor con una
maquina o una herramienta de jardin.
® | os componentes eléctricos del robot pueden
generar chispas. En entornos facilmente infla-
mables o explosivos, las chispas pueden pro-
vocar incendios y explosiones. Las personas
pueden sufrir lesiones graves o mortales y se
pueden producir dafios materiales.
> No manejar el robot en un entorno facil-
mente inflamable ni en un entorno explo-
sivo.
® Como consecuencia de un temporal, el robot
cortacésped se puede dafar o puede haber
objetos en la superficie de corte. El robot cor-
tacésped puede encontrarse en un estado
inseguro y durante el trabajo se pueden des-
pedir hacia arriba objetos a alta velocidad. Las
personas pueden sufrir lesiones graves o mor-
tales y se pueden producir dafios materiales.
> Después de un temporal, comprobar que el
robot cortacésped se encuentre en un
estado seguro.
> Controlar el estado de la superficie de corte
y quitar los objetos existentes en la misma.

452

El acumulador esta montado en el robot y solo lo
puede desmontar un distribuidor especializado
STIHL.

A ADVERTENCIA

m | as personas ajenas a la maquina, los nifios y
los animales no pueden detectar ni calcular
los peligros que encierra el acumulador. Las
personas ajenas, los nifios y los animales
pueden sufrir graves lesiones.
> Mantener alejados a personas ajenas, a los
nifos y los animales.

> No dejar el acumulador sin vigilancia.

> Asegurarse de que los nifios no puedan
jugar con el acumulador.

® E| acumulador no esta protegido contra todas
las influencias ambientales. Si el acumulador
esta expuesto a determinadas influencias
ambientales, este puede prender fuego, explo-
tar o dafarse de forma irreparable. Las perso-

Acumulador
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nas pueden sufrir lesiones y se pueden produ-
cir dafios materiales.

> Proteger el acumulador del calor y el
fuego.
> No tirar los acumuladores al fuego.

> No cargar, utilizar ni guardar el acumulador
a temperaturas que excedan las indicadas,
1 23.6.

> No sumergir el acumulador en liqui-
dos.

> Mantener el acumulador apartado de
pequefos objetos metalicos.

> No someter el acumulador a alta presion.

> No someter el acumulador a microondas.

> Proteger el acumulador contra productos
quimicos y sales.

453 Estacion de carga y fuente de alimen-

tacion

A ADVERTENCIA

® | as personas ajenas, los nifios y los animales
no pueden detectar ni calcular los peligros de
la estacion de carga, la fuente de alimentacion
ni de la corriente eléctrica. Las personas aje-
nas, los nifios y los animales pueden sufrir
lesiones graves o mortales.
> Mantener alejados a personas ajenas, a los
ninos y los animales.

> Asegurarse de que los nifios no puedan
jugar con la estacion de carga o la fuente
de alimentacion.
m | a estacion de carga y la fuente de alimenta-
cién no estan protegidas contra todas las
influencias del entorno. Si la estacion de carga
o la fuente de alimentacién estan expuestas a
determinadas influencias del entorno, la esta-
cién de carga o la fuente de alimentacién pue-
den incendiarse o explotar. Las personas pue-
den sufrir lesiones graves y se pueden produ-
cir dafios materiales.
> No poner en servicio la estacién de carga y
la fuente de alimentacién en un entorno
facilmente inflamable ni explosivo.

> No utilizar ni guardar la estacién de carga y
la fuente de alimentacién a temperaturas
que excedan las indicadas, L 23.6.

> En el caso de tormentas o si hay peligro de
rayos, desacoplar la fuente de alimentacion
de la red.

m | as personas pueden tropezar con la estacion
de carga, el cable de carga, la fuente de ali-
mentacion o el cable de conexion. Las perso-
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nas pueden sufrir lesiones y pueden dafarse

la estacion de carga, el cable de carga, la

fuente de alimentacion o el cable de conexion.

> Poner la estacion de carga y la fuente de
alimentacién en un lugar bien visible.

> Tender planos el cable de conexion vy el
cable de carga en el suelo.

® | airradiacion directa del sol puede calentar
mucho la carcasa de la fuente de alimenta-
cion. El usuario puede quemarse.

> No tocar la fuente de alimentacion si
esta caliente.

4.6

4.6.1 Robot cortacésped

El robot cortacésped se encuentra en un estado

seguro, cuando se cumplen las siguientes condi-

ciones:

— El robot esta intacto.

— Los elementos de mando funcionan y no han
sido modificados.

— Las cuchillas estan correctamente montadas e
intactas.

— Se han montado accesorios originales de
STIHL para este robot cortacésped.

— Los accesorios estan montados correcta-
mente.

A ADVERTENCIA

® En un estado que no sea seguro, es posible

que ciertos componentes ya no funcionen

correctamente y se desactiven dispositivos de

seguridad. Las personas pueden sufrir lesio-

nes graves o mortales.

> Trabajar con un robot intacto y operativo.

> No modificar el robot cortacésped.

> Si el panel de mando no funciona: no traba-
jar con el robot cortacésped.

> Montar accesorios originales de STIHL
para este robot cortacésped.

> Montar las cuchillas tal y como se especi-
fica en este manual de instrucciones.

> Montar los accesorios tal y como se especi-
fica en este manual de instrucciones o en el
manual de instrucciones del accesorio
correspondiente.

> No introducir objetos en las aberturas del
robot cortacésped.

> No unir nunca los contactos de carga con
objetos de metal ni cortocircuitarlos.

> Sustituir los rétulos de indicacion que estén
desgastados o dafados.

> En caso de dudas: acudir a un distribuidor
especializado STIHL.

Estado seguro
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46.2 Mecanismo de corte

El mecanismo de corte se encuentra en un

estado seguro cuando se cumplen las siguientes

condiciones:

— Las cuchillas, el disco de corte, el portacuchi-
llas, la palanca y la tuerca estan intactos.

— Las marcas de desgaste en el disco de corte
no presentan roce por desgaste.

— Los pernos en L del disco de corte no estan
desgastados mas de la mitad.

— Las cuchillas no estan deformadas.

— Las cuchillas estan montadas correctamente.

A ADVERTENCIA

m Sj el estado no es suficientemente seguro, se

pueden soltar piezas de las cuchillas que pue-

den salir despedidas. Las personas pueden

sufrir lesiones graves.

> Trabajar con cuchillas intactas, un disco de
corte intacto, un portacuchillas intacto, una
palanca y una tuerca intactas.

> Silas marcas de desgaste estan desgasta-
das por el roce y se han originado agujeros:
sustituir el mecanismo de corte.

> Silos pernos en L estan desgastados hasta
mas de la mitad: sustituir el mecanismo de
corte.

> Montar las cuchillas correctamente.

> En caso de dudas: acudir a un distribuidor
especializado STIHL.

4.6.3

El acumulador esta montado en el robot y solo lo

puede desmontar un distribuidor especializado

STIHL.

El acumulador se encuentra en un estado

seguro cuando se cumplen las siguientes condi-

ciones:

— El acumulador esta intacto.

— El'acumulador esta limpio y seco.

— El'acumulador funciona y no se ha modifi-
cado.

A ADVERTENCIA

® En un estado inseguro, el acumulador ya no

puede funcionar de forma segura. Las perso-

nas pueden sufrir lesiones graves.

> Trabajar con un acumulador que no esté
defectuoso y que funcione bien.

> No cargar un acumulador dafiado o defec-
tuoso.

> Si el acumulador estéa sucio: limpiarlo.

> Si el acumulador esta mojado o himedo:
dejar que se seque.

> No modificar el acumulador.

Acumulador
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> No introducir objetos en las aberturas del
acumulador.

> No unir nunca los contactos eléctricos del
acumulador con objetos de metal ni corto-
circuitarlos.

> No abrir el acumulador.

> Sustituir los rétulos de indicacion que estén
desgastados o dafiados.

® De un acumulador dafiado puede salir liquido.

En caso de que el liquido entre en contacto

con la piel o los ojos, se pueden irritar.

> Evitar el contacto con el liquido.

> Si se ha producido contacto con la piel,
lavarse las zonas de la piel afectadas con
agua abundante y jabén.

> Si se ha producido contacto con los ojos,
enjuagarlos durante, al menos, 15 minutos
con agua abundante y acudir al médico.

® Un acumulador dafiado o defectuoso puede

oler, echar humo o arder de forma poco

corriente. Las personas pueden sufrir lesiones

graves o mortales y se pueden producir dafios

materiales.

> Si el acumulador huele o echa humo de
forma poco corriente: no utilizar el acumula-
dor y mantenerlo alejado de materiales
inflamables.

> Si el acumulador se esta quemando: apa-
garlo con un extintor o agua.

4.6.4 Estacién de carga, cable de carga,
fuente de alimentacién y cable de
conexién

La estacion de carga, el cable de carga, la

fuente de alimentacion, el cable de conexion y

las uniones por enchufe se encuentran en un

estado seguro si se cumplen las siguientes con-
diciones:

— La estacion de carga, el cable de carga, la
fuente de alimentacion, el cable de conexion y
las uniones por enchufe estan intactos.

— La estacion de carga, el cable de carga, la
fuente de alimentacion, el cable de conexion y
las uniones por enchufe estan limpios.

— Se han montado accesorios originales STIHL
para esta estacion de carga.

— Los accesorios estan montados correcta-
mente.

— La estacion de carga y la fuente de alimenta-
cion no estan cubiertas durante el trabajo.

A ADVERTENCIA

m Sino se da un estado de seguridad suficiente,
es posible que ciertos componentes ya no fun-
cionen de forma segura y se desactiven dispo-
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sitivos de seguridad. Las personas pueden

sufrir lesiones graves o mortales.

» Utilizar una estacién de carga intacta, un

cable de carga intacto, una fuente de ali-

mentacion intacta, un cable de conexion

intacto y uniones por enchufe intactas.

Si la estacién de carga, la fuente de alimen-

tacién o las uniones por enchufe estan

sucias: limpiarlas.

> No modificar la estacion de carga, el cable

de carga, la fuente de alimentacion, el

cable de conexién ni las uniones por

enchufe.

No introducir objetos en las aberturas de la

estacion de carga ni en la fuente de alimen-

tacion.

Evitar que los contactos eléctricos de la

estacion de carga, la fuente de alimenta-

cién y las uniones por enchufe entren en

contacto con objetos de metal y no cortocir-

cuitarlos.

No abrir la estacion de carga ni la fuente de

alimentacion.

No cubrir la estacion de carga ni la fuente

de alimentacion.

> No enterrar la fuente de alimentacién en la
tierra.

> No sentarse en la estacion de carga.

No ponerse de pie sobre la plataforma de la

estacion de carga.

A\

A\

A\

A\

A\

A\

4.7 Servicio de corte

A ADVERTENCIA

m | as cuchillas del disco en giro pueden cortar
al operario. El operario puede sufrir lesiones
graves.

> No tocar el disco de corte ni las
cuchillas cuando estén girando.

En el caso de que el operario se
acerque al robot durante el trabajo o
antes de que realice ajustes en la
maquina: pulsar la tecla "STOP".

> No volcar ni levantar el robot corta-
césped durante el trabajo.

Si el disco de corte o las cuchillas
estan bloqueados por un objeto:
parar el robot y activar el bloqueo
del mismo. No quitar hasta entonces
el objeto.

» Mantener a los nifios apartados del
&Q robot cortacésped y de la superficie

de corte.

v

v

> Mantener a los animales apartados
del robot cortacésped y de la super-
ficie de corte.
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> No subirse o sentarse en el robot y

no transportar nifos, animales u
objetos en el mismo.

m Sij el robot cortacésped cambia durante el tra-
bajo o se comporta de forma no habitual,
puede que el robot no se encuentre en un
estado que permita trabajar con seguridad.
Las personas pueden sufrir lesiones graves y
se pueden producir dafios materiales.
> Pulsar la tecla "STOP" y activar el bloqueo

del mismo. Acudir a un distribuidor especia-
lizado STIHL.

m Sj durante el trabajo de corte chocan las
cuchillas contra un objeto extrafno, este o par-
tes del mismo se podrian dafar o salir despe-
didas a alta velocidad. Las personas pueden
sufrir lesiones y se pueden producir dafios
materiales.
> Quitar cualquier objeto extrafio de la super-

ficie de corte.
> Quitar las cuchillas rotas o los trozos de
estas de la superficie de corte.

m Al pulsar la tecla de "STOP", el disco con las
cuchillas sigue girando todavia durante un
breve periodo de tiempo. Las personas pue-
den sufrir lesiones graves.
> Esperar hasta que el disco de corte deje de

girar.

m Sj durante el servicio de corte chocan las
cuchillas con un objeto duro, pueden produ-
cirse chispas y danarse las cuchillas. En
entornos facilmente inflamables, las chispas
pueden provocar incendios. Las personas
pueden sufrir lesiones graves o mortales y se
pueden producir dafios materiales.
> No trabajar en un entorno facilmente infla-

mable.
> Asegurarse de que las cuchillas se encuen-
tren en un estado seguro.

A PELIGRO

m Sij se trabaja con el robot cortacésped cerca

de cables conductores de corriente, las cuchi-

llas pueden entrar en contacto con dichos

cables y dafharlos. Las personas pueden sufrir

lesiones graves o mortales.

> No trabajar con el robot cortacésped cerca
de cables conductores de corriente.

4.8 Cargar
A ADVERTENCIA

® Durante la carga, una fuente de alimentacion
dafiada o defectuosa puede oler o echar
humo de forma no acostumbrada. Las perso-
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nas pueden sufrir lesiones y se pueden produ-

cir dafios materiales.

» Desacoplar el enchufe de red de la toma de
corriente.

La fuente de alimentacion se puede sobreca-

lentar e incendiarse si la disipacion de calor es

insuficiente. Las personas pueden sufrir lesio-

nes graves o mortales y se pueden producir

dafos materiales.

> No cubrir la fuente de alimentacion.

4.9 Realizar las conexiones eléctri-

cas

El contacto con componentes conductores de
corriente puede producirse por las siguientes
causas:

— El cable de conexion o el cable de prolonga-

cion esta dafiado.

— El enchufe a la red del cable de conexion o

del cable de prolongacion esta dafado.

— La caja de enchufe no esta correctamente ins-

talada.

A PELIGRO

m E| contacto con componentes conductores de

corriente puede producir una descarga eléc-
trica. El usuario puede sufrir lesiones graves o
mortales.
> Asegurarse de que el cable de conexion y
el enchufe de la red no estén dafados.
Si el cable de conexion o el cable de
prolongacion estan dafados:
>\ " No tocar los puntos dafados.
> Desenchufar el cable de la red eléc-
trica de la toma de corriente.
> Asir los cables y sus enchufes de la red con
las manos secas.
> Insertar el enchufe de la red en una caja de
enchufe instalada y asegurada correcta-
mente con un contacto de proteccion.
> Sila caja de enchufe se encuentra en el
exterior de un edificio: asegurarse de que
dicha caja esté homologada para su uso en
el exterior.
> Conectar la fuente de alimentacion por
medio de un interruptor protector de
corriente de fuga (30 mA, 30 ms).
> En el caso de conectar o desacoplar el
cable de conexion o el cable de prolonga-
cién: asir siempre el enchufe y no tirar del
cable.
Un cable de prolongaciéon dafiado o no ade-
cuado puede provocar una descarga eléctrica.
Las personas pueden sufrir lesiones graves o
mortales.

0458-011-9801-A



4 Indicaciones relativas a la seguridad

> Emplear un cable de prolongaciéon con la
seccion de cable correcta, [ 23.5.

> Utilizar un cable de prolongacion protegido
contra salpicaduras y homologado para su
uso en el exterior.

> Proteger del agua la union por enchufe
entre la fuente de alimentacion y el cable
de prolongacion.

> Utilizar un cable de prolongacion que posea
las mismas propiedades que el cable de
conexion de la fuente de alimentacion.

A ADVERTENCIA

® Una tension de red o una frecuencia de red
errénea puede originar sobretensién en la
fuente de alimentacion. La fuente de alimenta-
cién se puede dafar.
> Asegurarse de que la tensién y la frecuen-
cia de la red eléctrica coincidan con las
indicaciones que figuran en la placa de
caracteristicas de la fuente de alimenta-
cion.
m Si |a fuente de alimentacion esta conectada a
una caja de enchufes multiples, durante la
carga se pueden sobrecargar los componen-
tes eléctricos. Los componentes se pueden
calentar y provocar un incendio. Las personas
pueden sufrir lesiones graves o mortales y se
pueden producir dafios materiales.
> Asegurarse de que los datos de potencia
de la caja de enchufes mdltiples no se vean
sobrepasados por los datos que figuran en
la placa de caracteristicas de la fuente de
alimentacion sumados a los datos de todos
los aparatos eléctricos conectados a dicha
caja.
m Un cable de conexién, un cable de prolonga-
cién o uno de carga tendidos errbneamente se
pueden dafar, pudiendo ademas tropezar per-
sonas con ellos. Las personas pueden sufrir
lesiones graves y se pueden producir dafios
materiales.
> Tender los cables y el cable de carga por
fuera de la superficie de corte.

> Tender y marcar los cables y el cable de
carga, de manera que no se dafen al tra-
bajar con una maquina o una herramienta
de jardin.

> Tender los cables y el cable de carga y
marcarlos para que las personas no pue-
dan tropezar con ellos.

> Tender los cables y el cable de carga, de
manera que no se tensen ni se enreden.

> Tender los cables y el cable de carga, de
manera que no se dafen, se doblen, se
aplasten ni se rocen.
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> Proteger los cables y el cable de carga del
calor, el aceite y los productos quimicos.

> Tender los cables y el cable de carga, de
manera que no permanezcan sobre una
base mojada.

Si hay cables eléctricos y tubos que discurran

por la pared, estos se pueden dafar si se

monta la fuente de alimentacion en dicha
pared. El contacto con cables eléctricos puede
producir una descarga eléctrica. Las personas
pueden sufrir lesiones graves y se pueden
producir dafos materiales.

> Asegurarse de que no discurran cables
eléctricos ni tubos por el lugar previsto de
la pared.

> Montar la fuente de alimentacién en una
pared tal y como se especifica en este
manual de instrucciones.

m Sj se conecta la fuente de alimentacién a un
alternador, no se puede garantizar permanen-
temente la alimentacion de corriente y el robot
cortacésped no puede funcionar de forma
adecuada. Las oscilaciones de la alimentacién
de corriente pueden dafar la fuente de ali-
mentacion.
> Conectar la fuente de alimentacion a una

caja de enchufe debidamente montada.

410 Transporte
4.101 Robot cortacésped

A ADVERTENCIA

® Durante el transporte, el robot cortacésped
puede volcarse o moverse. Las personas pue-
den sufrir lesiones y se pueden producir
dafos materiales.

> Parar el robot cortacésped y activar
@ el bloqueo del mismo.

> Asegurar el robot cortacésped con correas,
correas tensoras o con una red, de manera
que no pueda volcar ni moverse.

4.10.2

El acumulador esta montado en el robot y solo lo
puede desmontar un distribuidor especializado
STIHL.

A ADVERTENCIA

® E| acumulador no estéa protegido contra todas
las influencias ambientales. Si el acumulador
esta expuesto a determinadas influencias
ambientales, puede dafarse y se pueden pro-
ducir dafos materiales.

Acumulador
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> No transportar un acumulador dafado.
® Durante el transporte, el acumulador puede

volcarse o moverse. Las personas pueden

sufrir lesiones y se pueden producir dafios

materiales.

> Empaquetar el acumulador en el embalaje,
de manera que no pueda moverse.

> Asegurar el embalaje, de manera que no
pueda moverse.

410.3  Estaciéon de carga y fuente de alimen-
tacién

A ADVERTENCIA

® Durante el transporte, la estacion de carga o
la fuente de alimentacién puede volcar o
moverse. Las personas pueden sufrir lesiones
y se pueden producir dafios materiales.
> Desacoplar el enchufe de red de la toma de
corriente.

> Sacar el robot cortacésped de la estacion
de carga.

> Asegurar la estacion de carga y la fuente
de alimentacion con correas, correas tenso-
ras o con una red, de manera que no pue-
dan volcar ni moverse.
m E| cable de conexion y el cable de carga no se
han disefiado para transportar la fuente de ali-
mentacion o la estacion de carga. De hacerlo,
se pueden dafar el cable de conexion, la
fuente de alimentacion, el cable de carga o la
estacion de carga.
> Desacoplar el cable de carga de la fuente
de alimentacion y la estacion de carga y
enrollarlo.

> Agarrar la estacién de carga por la plata-
forma y sujetarla.

> Enrollar el cable de conexion y fijarlo en la
fuente de alimentacién.

> Agarrar la fuente de alimentacion por la
carcasa y sujetarla.

4.11  Almacenamiento
4111 Robot cortacésped

A ADVERTENCIA

m | os nifios no pueden detectar ni calcular los
peligros del robot cortacésped. Los nifios pue-
den resultar lesionados gravemente.

> Parar el robot cortacésped y activar
el bloqueo del mismo.

> Guardar el robot cortacésped fuera del
alcance de los nifos.
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4 Indicaciones relativas a la seguridad

® | os contactos eléctricos del robot cortacésped
y los componentes metalicos se pueden
corroer por la humedad. El robot puede
danarse.
> Guardar el robot cortacésped limpio y seco.

m Sj antes de guardar el robot cortacésped no
se ha activado el bloqueo de la maquina, el
robot se podria conectar de forma accidental
con lo que se pondria en movimiento el robot.
Las personas pueden sufrir lesiones graves y
se pueden producir dafios materiales.

> Parar el robot cortacésped y activar
el bloqueo del mismo.

® | a cubierta y los puntos de agarre no estan
previstos para colgar de ellos el robot. Se pue-
den desactivar los dispositivos de seguridad y
el robot cortacésped se puede dafar.
> Guardar el robot cortacésped tal y como se
especifica en este manual de instrucciones.

4.11.2 Acumulador

El acumulador esta montado en el robot y solo lo
puede desmontar un distribuidor especializado
STIHL.

A ADVERTENCIA

® | os nifios no pueden detectar ni calcular los
peligros que encierra el acumulador. Los
nifos pueden resultar lesionados gravemente.
> Guardar el acumulador fuera del alcance
de los nifios.
® E| acumulador no estéa protegido contra todas
las influencias ambientales. Si el acumulador
esta expuesto a determinadas influencias
ambientales, puede dafharse de forma irrepa-
rable.
> Guardar el acumulador limpio y seco.
> Guardar el acumulador en un espacio
cerrado.
> No guardar el acumulador a temperaturas
que excedan las indicadas, £ 23.6.

411.3  Estacién de carga y fuente de alimen-
tacién

A ADVERTENCIA

® | os nifios no pueden detectar ni calcular los

peligros de una estacion de carga o una

fuente de alimentacién. Los nifios pueden

sufrir lesiones graves o mortales.

> Sacar el robot cortacésped de la estacion
de carga.

> Guardar la estacion de carga y la fuente de
alimentacion fuera del alcance de los nifios.
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4 Indicaciones relativas a la seguridad

m | a estacién de carga y la fuente de alimenta-
cién no estan protegidas contra todas las

influencias del entorno. Si la estacion de carga

o la fuente de alimentacién no estan protegi-

das contra determinadas influencias ambien-

tales, se pueden dafar tanto la estacion de

carga como la fuente de alimentacion.

> Sacar el robot cortacésped de la estacion
de carga.

> Si la fuente de alimentacién esta caliente:
dejarla que se enfrie.

> Guardar la estacion de carga y la fuente de
alimentacion limpias y secas.

> Guardar la estacion de carga y la fuente de
alimentacién en un local cerrado.

> No guardar la fuente de alimentacién a
temperaturas que excedan las indicadas,
M 23.6.

m E| cable de conexion y el cable de carga no se

han disefiado para transportar la fuente de ali-

mentacion o la estacion de carga. De hacerlo,

se pueden dafar el cable de conexion, la

fuente de alimentacion, el cable de carga o la

estacion de carga.

> Desacoplar el cable de carga de la fuente
de alimentacion y la estacion de carga y
enrollarlo.

> Agarrar la estacion de carga por la plata-
forma y sujetarla.

> Enrollar el cable de conexion y fijarlo en la
fuente de alimentacion.

> Agarrar la fuente de alimentacion por la
carcasa y sujetarla.

412 Limpieza, mantenimiento y
reparacion

A ADVERTENCIA

m Sj durante la limpieza, el mantenimiento o la
reparacion no esta activado el bloqueo del
robot cortacésped, este se puede conectar de
forma accidental. Las personas pueden sufrir
lesiones graves y se pueden producir dafos
materiales.

@ > Parar el robot cortacésped y activar

el bloqueo del mismo.

m | os detergentes agresivos, la limpieza con
una hidrolimpiadora de alta presion o la lim-
pieza con objetos puntiagudos, afilados o de
metal pueden dafar el robot cortacésped. En
el caso de que no se limpie debidamente el
robot, pueden dejar de funcionar correcta-
mente los componentes y desactivarse los
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dispositivos de seguridad. Las personas pue-
den sufrir lesiones graves.
> Limpiar el robot cortacésped tal y como se
especifica en este manual de instrucciones.
Los detergentes agresivos, la limpieza con
una hidrolimpiadora de alta presion o la lim-
pieza con objetos puntiagudos, afilados o de
metal pueden dafar la estacién de carga, la
fuente de alimentacion, el cable de conexion,
el cable de carga, asi como sus uniones por
enchufe. En el caso de que no se limpien
debidamente la estacion de carga, la fuente
de alimentacién, el cable de conexion, el cable
de carga, asi como sus uniones por enchufe,
pueden dejar de funcionar correctamente los
componentes y desactivarse los dispositivos
de seguridad. Las personas pueden sufrir
lesiones graves.
> Desenchufar la fuente de alimentacion.
> Limpiar la estacién de carga, la fuente de
alimentacion, el cable de conexion, el cable
de carga, asi como sus uniones por
enchufe, tal y como se especifica en este
manual de instrucciones.
En el caso de que no se realice correctamente
el mantenimiento o la reparacion del robot cor-
tacésped, la estacién de carga o la fuente de
alimentacion, pueden dejar de funcionar
correctamente los componentes y desacti-
varse los dispositivos de seguridad. Las per-
sonas pueden sufrir lesiones graves o morta-
les.
> No realizar por si mismo el mantenimiento
y la reparacion del robot cortacésped, la
estacion de carga y la fuente de alimenta-
cién.
En el caso de que haya que realizar el
mantenimiento o la reparacién del robot
cortacésped, la estacion de carga o la
fuente de alimentacion: acudir a un distri-
buidor especializado STIHL.
Realizar el mantenimiento de las cuchillas
tal y como se especifica en este manual de
instrucciones.
Durante la limpieza o el mantenimiento del
mecanismo de corte, el operario se puede cor-
tar con los filos de las cuchillas. El operario
puede resultar lesionado.
> Utilizar guantes de trabajo de material
resistente.
Si el cable de conexion de la fuente de ali-
mentacion esta defectuoso o dafiado:
> Sustituir la fuente de alimentacion.
Si el tapén de la hembrilla para el diagnéstico
no esta correctamente asentado en la parte
inferior del robot cortacésped, puede penetrar

A\
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humedad y suciedad en el robot. El robot

puede danarse.

> Comprobar el asiento del tapén cada vez
que se limpie y se cambien las cuchillas.

> No trabajar con un robot al que le falte el
tapoén o lo tenga dafiado.

5 Descripcion del funciona-
miento
5.1 Descripcion del funcionamiento

0000099956_001

El robot cortacésped corta la hierba en orbitas
elegidas aleatoriamente. Para que el robot corta-
césped detecte los limites de la superficie de
corte, hay que tender un alambre delimitador (1)
alrededor de la superficie de corte.

El alambre delimitador (1) transmite una sefal al
robot cortacésped. La sefal la genera la esta-
cion de carga.

El robot cortacésped detecta los objetos (2) fijos
en la superficie de corte por medio de sensores
de ultrasonido y un sensor de impacto.

En cuanto el robot detecta un obstaculo fijo (2),
reduce su marcha, choca con el objeto y sigue
luego en otra direccién.

Las zonas (3) por las que el robot no debera
transitar y los objetos con los que no debera
chocar se han de delimitar del resto de la super-
ficie de corte con el alambre delimitador (1).

Cuando el robot cortacésped detecta una zona
delimitada (3), reduce su marcha y sigue luego
en otra direccion.

En el modo de servicio, el robot sale automatica-
mente de la estacion de carga y corta la hierba.

El manejo del robot cortacésped se realiza por
medio de la app "MY iMOW®" y las teclas del
panel de mando del robot. Las tiras luminosas
en el robot cortacésped, asi como una emision
de voz generada artificialmente, informan sobre
el estado actual del robot.

106

5 Descripcion del funcionamiento

0000100412_001

Si el estado de carga del acumulador es bajo, el
robot busca el alambre conductor (4) mas cer-
cano durante el servicio de corte. Si se detecta
un alambre conductor (4), el robot cortacésped
se guia por dicho alambre para volver automati-
camente a la estacion de carga. La estacion de
carga vuelve a cargar el acumulador. En la
superficie de corte se tiene que haber tendido al
menos un alambre conductor (4). Se pueden
tender un maximo de dos alambres conductores.
Si se quiere interrumpir el servicio de corte o car-
gar el acumulador, el robot cortacésped se
puede enviar directamente de vuelta a la esta-
cion de carga por medio de la app

"MY iMOW®®" o la tecla "CASA".

s By L
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En un alambre conductor (4) se pueden colocar
hasta tres puntos de inicio (5). El robot puede ir
de forma sistematica al respectivo punto de ini-
cio y comenzar desde alli el trabajo de corte.

Con el alambre conductor (4), la superficie de
corte se puede dividir en varias zonas (por ejem-
plo: Ay B). Las zonas se definen mediante un
punto de inicio (5). Desde el punto de inicio
seleccionado, el robot cortacésped se puede
guiar a la zona deseada, hacia la izquierda o la
derecha. El robot puede trabajar entonces en la
zona seleccionada. Los puntos de inicio y las
zonas se gestionan desde la app "MY iMOW®" y
se pueden tener en cuenta en el plano de corte.
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6 Preparar la superficie de corte y el robot cortacésped
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0000100413_001

Si en la superficie de corte hay un paso estre-
cho (6), el robot pasa por alli, en tanto se pueda
mantener una distancia minima determinada
entre los alambres delimitadores. Si no se
alcanza la distancia minima, se ha de tender un
alambre conductor (7) por el paso estrecho (6).
El alambre conductor (7) dirige entonces el robot
por el paso estrecho (6) hacia un punto de ini-
cio (8). Desde el punto de inicio (8), el robot cor-
tacésped puede trabajar en la superficie de corte
que se encuentra detras del paso estrecho (6).
La frecuencia con la que el robot se dirige al
punto de inicio (8) se puede gestionar desde la
app "MY iMOW®" y se puede tener en cuenta en
el plano de corte.

6 Preparar la superficie de
corte y el robot cortacés-
ped

6.1 Planificar y preparar la superfi-
cie de corte

Antes de poner en marcha el robot cortacésped,
hay que planificar y preparar la superficie de
corte. Con ello se facilita una instalacion robusta,
asi como un funcionamiento discreto y se elimi-
nan posibles fuentes de perturbacion.

Planificar la superficie de corte
> Familiarizarse con el tema de la estacion de
carga y el tendido de cables en los siguientes
capitulos.
> Transmitir informacion sobre el propio jardin:
— Contorno de la superficie de corte
— Posicion de la estacion de carga
— Recorrido del alambre delimitador (observar
las distancias respecto del borde y las pen-
dientes descritas para el tendido de los
cables)
— Recorrido del alambre conductor / alambres
conductores (al menos uno; como maximo,
dos)
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Preparar la superficie de corte
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> Quitar los objetos que se encuentren en la
superficie.

> Quitar los metales, materiales magnéticos,
conductores eléctricos y los alambres delimi-
tadores viejos.

> Cortar primero el césped con un cortacésped
a la altura de corte que luego se ajuste tam-
bién para el trabajo con el robot cortacésped.
La altura de corte estandar ajustada en el
robot cortacésped es de a = 6 cm.

> Nivelar los agujeros y los desniveles mas pro-
nunciados.

> Si el suelo esta duro y seco, regar ligeramente
la superficie de corte para facilitar la introduc-
cion de los clavos de fijacion.
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> Debido a su tipo de construccioén, un robot
cortacésped deja una franja de hierba sin cor-
tar a lo largo de superficies no transitables.
Esta franja se puede aprovechar p. e]. para
sembrar flores y crear una superficie de flora-
cion para los insectos.

0000099825_001
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> Si se desea cortar la hierba a lo largo de
superficies no transitables sin dejar bordes:
colocar piedras o placas para bordes de cés-
ped, a lo largo de esta superficie, de un ancho
de al menos a = 24 cm.

6.2 Preparar el robot cortacésped

para el trabajo

> Quitar el embalaje y los seguros para el trans-
porte.

> Asegurarse de que los siguientes componen-
tes se encuentren en un estado seguro:
— Robot cortacésped, 1 4.6.1
— Mecanismo de corte, 1 4.6.2
— Acumulador, 14.6.3
— Estacion de carga y fuente de alimentacion,

D464

> Colocar la estacion de carga, 17

> Tender el alambre delimitador, 1 8

> Finalizar el tendido del alambre delimitador, [
9.1

> Tender el alambre conductor, £ 10.1

> Realizar la conexion eléctrica de la estacion
de carga, 1 11.1

> Cargar el robot cortacésped, [ 12.1

> Conectar la interfaz inalambrica Bluetooth®,
01131

> Si no se pueden realizar estos pasos: no utili-
zar el robot y acudir a un distribuidor especiali-
zado STIHL.

7  Colocar la estacion de
carga
71 Especificaciones generales
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> Elegir el lugar para la estacién de carga, de
manera que se cumplan las siguientes condi-
ciones:

— El cable de carga (1) se puede tender fuera
de la zona de corte hacia una caja de
enchufe adecuada.

— La estacion de carga y la fuente de alimen-
tacion se encuentran en un lugar bien visi-
ble.
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7 Colocar la estacion de carga

— La estacion de carga esta en la superficie
de corte mas grande o en la que se corta
con mas frecuencia.

— Si es posible: el lugar esta protegido contra
influencias meteorolégicas y en la sombra.

— Si es posible: la estacion de carga esta den-
tro del campo de recepcion de una red ina-
lambrica (conexion WLAN).

— Si es posible: la estacion de carga esta en
una superficie de corte con pendiente, en la
zona mas baja de la misma.

Fv
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> Alinear la estacién de carga, de manera que

se cumplan las siguientes condiciones:

— La estacién de carga esta sobre una super-
ficie llana.

— La abertura de la estacion de carga esta
orientada hacia delante, en el sentido de la
superficie de corte.

— La estacién de carga estéa alineada en hori-
zontal y no en lateral, ni inclinada hacia
delante o hacia atras.

— La plataforma no estd abombada y esta
plana en el suelo.

7.2 Posicionar la estacién de carga

La posicién de la estacion de carga esta en fun-
cion del lugar previsto y su entorno.
> Elegir el lugar y colocar la estacion de carga

tal y como se especifica.
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7 Colocar la estacion de carga

Colocar la estacién de carga en la superficie de
corte

0000100240_001

La estacion de carga esta en el borde de la
superficie de corte, en una pared, y el alambre
conductor (1) se puede tender en linea recta a
=2 m, desde la estacion de carga por la superfi-
cie de corte.

0000099844_001

La estacion de carga esta en el borde de la
superficie de corte. La superficie contigua es
transitable y el alambre conductor (1) se puede
tender en linea recta a = 2 m, desde la estacion
de carga por la superficie de corte.

0000100241_001

La estacion de carga esta en parte en un arriate
y en parte en la superficie de corte, y el alambre
conductor (1) se puede tender en linea recta a
=2 m, desde la estacion de carga por la superfi-
cie de corte.
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0000099845_001

La estacion de carga esta en parte en una

superficie transitable y en parte en la superficie

de corte, y el alambre conductor (1) se puede

tender en linea recta a = 2 m, desde la estacién

de carga por la superficie de corte.

> Preparar la estacién de carga, 1 7.3.

> Colocar la estacion de carga en la superficie
de corte, A 7 .4.

Colocar la estacion de carga fuera de la superfi-
cie de corte
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La estacion de carga esta fuera de la superficie
de corte.

La distancia lateral hasta la superficie contigua
tiene que ser de a=15cm.

La distancia del borde delantero de la estacion
de carga respecto de la superficie de corte tiene
que ser de almenos b =2 m.

Para esta variante, al finalizar la puesta en mar-
cha, se tiene que fijar sin falta un punto de ini-
cio (1) en la superficie de corte. El robot corta-
césped inicia entonces el trabajo desde este
punto y no directamente desde la estacion de
carga. Los puntos de inicio se pueden ajustar
por medio de la app "MY iMOW®". La frecuencia
con la que se aborda el punto de inicio (1) se
tiene que ajustar en la app al 100%.
> Preparar la estacion de carga, 1 7.3.
> Colocar la estacion de carga fuera de la
superficie de corte, 1 7.5.
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Colocar la estacién de carga en el centro de la
superficie de corte

0000099847_001

La estacion de carga se posiciona en el centro
de la superficie de corte como una "isla".

En esta variante, el alambre delimitador se
tiende alrededor de la estacion de carga y luego
se empuja hacia atras hasta el borde de la
superficie de corte. El alambre conductor se
empuja hacia delante hasta el borde de la super-
ficie de corte.

La distancia lateral hasta las superficies conti-
guas tiene que ser de al menos a = 37 cm (longi-
tud: 1x iIMOW® Ruler).

La distancia del borde trasero de la estacion de
carga hasta el borde de la superficie de corte
tiene que ser de al menos b =2 m.

El alambre conductor (1) se tiene que poder ten-

der en linea recta ¢ = 2 m, desde la estacion de

carga por la superficie de corte.

> Preparar la estacion de carga, 1 7.3.

> Colocar la estacion de carga en el centro de la
superficie de corte, (1 7.6.
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7 Colocar la estacion de carga
7.3 Preparar la estacién de carga

Conectar el cable de carga

INDICACION

® Estando las uniones por enchufe y los cables

de carga montados, estos estan protegidos

para que no se contaminen, p. €j., con polvo y

suciedad. Si las uniones por enchufe estan

sucias, la estacion de carga puede sufrir fallos

de funcionamiento.

> Proteger de la suciedad las uniones por
enchufe que estén al descubierto.

> Limpiar las uniones por enchufe sucias tal y
como se especifica en este manual de ins-
trucciones.

0000100046_001

El cable de carga se puede conectar de forma
estandar por detras.

0000100401_001

Si la estacion de carga se encuentra junto a una
pared, el cable de carga también se puede ten-
der por debajo de la plataforma. El cable de
carga se puede sacar de debajo de la plataforma
por la izquierda o la derecha.

0000099954_001

= //% =
> Dobilar la cubierta (1) un poco hacia fuera por
ambos lados y quitarla hacia arriba.

0458-011-9801-A
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0000100292_001

0000100049_001

> Oprimir el bloqueo de seguridad (2) y abrir la
cubierta (3).

0000100047_001

> Si la estacion de carga se tiene que conectar
por detras:
> Insertar el enchufe (4) en la entrada (5) y
guiar el cable de carga (6).
El cable de carga (6) se desliza hacia arriba
en el interior de la estacion de carga.

2,

carga esté
junto a una pared o el cable de carga se tenga
que sacar de debajo de la plataforma por un
lado:
> En el lado deseado de la plataforma, abrir el
borde en la posicién (A) y desbarbarlo.
> Recortar una abertura (B) en el centro de la
plataforma y desbarbarla.
> Insertar el enchufe (4) en la abertura (B) y
empuijar el cable de carga (6).
El cable de carga (6) se desliza hacia arriba
en el interior de la estacion de carga.

0458-011-9801-A

cable (7).

> Insertar el enchufe (4).
Se percibe y se oye encastrar el enchufe (4)
en ambos lados.

Fijar la estacion de carga

il
)

> Fijar la estacion de carga en el suelo con cua-
tro clavos (8) adecuados para la tierra.

0000099826_001

Introducir el alambre delimitador

el SN N
> Insertar el principio del alambre (9) en la
entrada (10) derecha y empujarlo.
El alambre delimitador (9) se desliza hacia
arriba en el interior de la estacion de carga.

0000099959_001
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> Seguir introduciendo el alambre delimitador
hasta que sobresalga a = 37 cm (longitud:
1x iMOW® Ruler) por arriba.

0000100402_001

> Marcar el principio del alambre (9) cerca de
caja con un marcador (11) adecuado.

La marca facilita luego la conexion al borne
correcto.

o

7.4 Colocar la estacién de carga
en la superficie de corte

0000099960_001

> Tender el alambre delimitador (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (2).

0000100294_001

forma (3) misma con un clavo (4) adecuado.

Si la estacién de carga estéa junto a una pared:

112

7 Colocar la estacion de carga

0000099961_001

> Sacar el alambre delimitador (1) 37 cm (longi-
tud: 1x iIMOW® Ruler) de la plataforma (3) por
un lado.

> Llevar el alambre delimitador (1) en paralelo a
la plataforma (3) hacia el borde de la superfi-
cie de corte y mantener una distancia de
37 cm respecto de la pared (longitud:
1x iIMOW® Ruler).

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, Ed 8.

Si la estacién de carga esta en una superficie
contigua y transitable:

0000100296_001

> Sacar el alambre delimitador (1) 37 cm (longi-
tud: 1x iIMOW® Ruler) de la plataforma (3) por
un lado.

> Llevar el alambre delimitador (1) en paralelo a
la plataforma (3) hacia el borde de la superfi-
cie de corte.

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, I 8.

Si la estacién de carga se encuentra en parte en
un arriate y en parte en la superficie de corte:

0000099964_001
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7 Colocar la estacion de carga

> Sacar el alambre delimitador (1) de la plata-
forma (3) por un lado y mantener una distan-
cia de 37 cm (longitud: 1x iIMOW® Ruler) en
paralelo al arriate.

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, £ 8.

Si la estacion de carga esta en parte en la super-
ficie transitable y en parte en la superficie de
corte:

0000100397_001

> Sacar el alambre delimitador (1) de la plata-
forma (3) por un lado y tenderlo a lo largo de
la superficie transitable.

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, £ 8.

75

Colocar la estacién de carga
fuera de la superficie de corte

8
8
8
8
g

> Tender el alambre delimitador (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (2).

0000100295_001

> Fijar el alambre delimitador (1) en la plata-
forma (3) misma con un clavo (4) adecuado.

0458-011-9801-A
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0000099966_001

> Llevar el alambre delimitador (1) hacia delante
a la superficie de corte.
La distancia correcta respecto del borde de la
superficie de corte depende de si se puede
transitar por el borde de la superficie de corte
o si se tiene que mantener una distancia de
a = 37 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler).

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, Ed 8.

7.6

Colocar la estacién de carga
en el centro de la superficie de
corte

0000099960_001

> Tender el alambre delimitador (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-

0000100294_001

> Fijar el alambre delimitador (1) en la plata-
forma (3) misma con un clavo (4) adecuado.

PENS
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> Apartar el alambre delimitador (1) al menos
37 cm de la plataforma (3) por un lado (longi-
tud: 1x iIMOW® Ruler).

> Llevar el alambre delimitador (1) a una distan-
cia de al menos a = 2 m detras de la plata-
forma (3).

> Llevar el alambre delimitador (1) centrado por
detras de la estacién de carga hacia el borde
de la superficie de corte.
La distancia correcta respecto del borde de la
superficie de corte se ha de observar en fun-
cion de la superficie contigua.

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, [ 8.
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8 Tender el alambre delimita-

8.1

dor
Especificaciones generales

Comprobar el recorrido del alambre delimitador y
el alambre conductor en la superficie de corte

0000099843_001

>

Asegurarse de que a lo largo del alambre deli-
mitador y el alambre conductor la superficie
de corte esta plana y exenta de obstaculos en
las siguientes amplitudes:

Alambre delimitador (1)

— hacia fuera: a = 37 cm (longitud: 1x iIMOW®
Ruler)
— hacia dentro: b =1,2m

Alambre conductor (2)

— ala derecha, en sentido de marcha hacia la
estacion de carga: a = 37 cm (longitud:
1x iIMOW® Ruler)

— alaizquierda, en sentido de marcha hacia
la estacion de carga: c=1,2m

Tender el alambre delimitador

>

Tender el alambre delimitador en sentido

horario comenzando por la estacion de carga.

No doblar, cortar, tensar o cruzar el alambre

delimitador.

Asegurarse de que el alambre delimitador no

se cruce con un alambre conductor.

> Excepcion: al instalar un pasillo, el alambre
conductor se tiene que cruzar con el delimi-
tador.

Mantener una distancia de 1 m respecto de

otros alambres delimitadores de otras instala-

ciones de robot cortacésped cercanas.

Asegurarse de que la longitud del alambre

delimitador no sobrepase los 850 m.

0458-011-9801-A



8 Tender el alambre delimitador

> No tender el alambre delimitador y el alambre
conductor en diferentes profundidades.

Fijar el alambre delimitador y el alambre conduc-
tor

0000100053_001

‘ I‘\ ‘ %
> Fijar el alambre delimitador y el alambre con-
ductor con los clavos de fijacion, de manera
que se cumplan las condiciones siguientes:

— La distancia entre los clavos de fijacion es
de a =1 m, como maximo.

— El alambre delimitador y el alambre conduc-
tor estan tendidos de forma plana en todos
los puntos del suelo.

— Los clavos de fijacion estan completamente
hundidos.

Tender un alambre de reserva

El alambre de reserva facilita las correcciones en
el tendido de alambre y proporciona un margen
para futuras adaptaciones.

Ejemplos:

— Se amplia un arriate y se tiene que delimitar
de nuevo.

— Los matorrales y los arbustos crecen por lo
que el alambre delimitador se tiene que tender
haciendo un rodeo mas amplio alrededor de la
maleza.

— El alambre delimitador se ha cortado dema-
siado corto en la estacién de carga y no se
puede conectar.

Se pueden planear una o varias reservas de
alambre y tenderlo.

de a =1 m en paralelo y arrimado a 2 clavos
de fijacion sin que los alambres delimitadores
se crucen.

0458-011-9801-A

espafiol

> Fijar el alambre de reserva en el centro con
otros dos clavos.

8.2 Planificar el alambre conductor
y establecer el punto de cone-
Xion en el alambre delimitador

El tendido del alambre conductor o de varios
alambres conductores se ha de planificar de
antemano con esmero. Al tender el alambre deli-
mitador se ha de tener ya en cuenta la posicion
de todos los alambres conductores. Se tiene que
tender al menos un alambre conductor, pero se
pueden tender también dos.

0000100239_001

Un alambre conductor (1) cumple las siguientes

funciones:

— Orientacion para volver a la estacion de
carga (2)

— Dirigirse a un punto de inicio (3)

— Dividir la superficie de corte en zonas (A y B)

El alambre conductor (1) se tiende por la superfi-
cie de corte, comenzando por la estacion de
carga (2), y se conecta al alambre delimitador
perimetral (4) en un lugar lo mas alejado posible.
0110.1

0000100423_001
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espanol 8 Tender el alambre delimitador

> Planificar el alambre conductor, de manera
que se cumplan las siguientes condiciones:

— El alambre conductor se tiende en linea recta
a =2 m, desde la estacion de carga hasta la
superficie de corte.

— La distancia minima entre el alambre conduc-
tor y el alambre delimitador perimetral es de
b=27,5cm

— El alambre conductor se tiende en linea recta
y en angulo recto con una distancia minima de
¢ = 37 cm (longitud: 1x iIMOW® Ruler) hasta el
alambre delimitador y luego se conecta.

0000100229_003

Al instalar el alambre delimitador perimetral (4),

se ha de establecer el punto de conexién para el

alambre conductor:

> Fijar el alambre delimitador (4) en el lugar pre-
visto con un clavo de fijacién (5).

> Tender el alambre delimitador (4) con un

bucle de una longitud de d = 15 cm y fijarlo

con otro clavo adecuado (5).

Cortar el alambre delimitador (4) por el

extremo del bucle con unos alicates de corte

\

0000100417_004.

lateral.
Los extremos de los cables se conectan con
— El alambre conductor no se puede cruzar con el alambre conductor al finalizar la instalacion.
una conexién de la superficie restringida. m101 o
— El alambre conductor no se debera conectar > Seguir tendiendo el alambre delimitador (4) en
en un rincon al alambre delimitador. torno a la superficie de corte.
— El alambre conductor no se debera conectar .
o = 8.3 Rincones
al alambre delimitador en una superficie res-
tringida. Rincones de un angulo superior a 90°

— El alambre conductor no se debera cruzar con
un alambre delimitador.
Excepcion: al instalar un pasillo, el alambre
conductor se tiene que cruzar con el delimita-
dor.

— El alambre conductor no debera estar doblado
ni tensado y no se debera cruzar sobre si
mismo.

Los rincones de un angulo de 90° se pueden
dividir en dos rincones de un angulo de 45°. De
esta manera, el robot cortacésped modifica su
direccion en esta zona de forma mas regular y
dando menos sacudidas.

116 0458-011-9801-A



8 Tender el alambre delimitador

> 7~ W™ iy,
> Tender 37 cm del alambre delimitador en el

rincon (longitud: 1x iMOW® Ruler) de forma
transversal.

Rincones cénicos de un angulo < 90°

Dividir los rincones conicos de un angulo < 90°
en dos rincones. De esta manera, el robot corta-
césped modifica su direccion en este lugar de
forma mas regular y dando menos sacudidas.

—
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> Asegurarse de que los rincones conicos no
tengan un angulo inferior a 90°.
> Si el angulo es inferior a 90°: dividir el angulo.
> Conformar un rincon de un angulo superior
a 90°. Tender luego el alambre delimitador
en linea recta, en una longitud de al menos
37 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler).
> Conformar luego un rincon de un angulo
superior a 90°. Tender luego en linea recta

0458-011-9801-A
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el alambre delimitador, en una longitud de
al menos 37 cm (longitud: 1x IMOW®
Ruler).

8.4 Superficie transitable

Por las superficies existentes al lado mismo de

la superficie de corte puede pasar el robot corta-

césped siempre que la diferencia de altura entre
ambas superficies no supere 1,5 cm. La base
tiene que ser firme y estar exenta de obstaculos.

Ejemplos:

— Terraza
— Camino pavimentado
— Bordillos de césped o placas

Gracias a la pequefa distancia del alambre deli-
mitador respecto de la superficie transitable, es
posible cortar la hierba sin dejar bordes.

0000100057_001

> Tender el alambre delimitador sin distancia y
en paralelo a la superficie transitable.
La diferencia maxima de altura entre la super-
ficie transitable y la superficie de corte es de
a=15cm

8.5 Superficie no transitable

Una superficie no es transitable si hay obstacu-
los que sobresalgan del suelo en la superficie de
corte, si la base no esta firme o es muy irregular
y si la diferencia de altura entre la superficie de
corte y la superficie contigua es superior a

1,5 cm.

Ejemplos:

— Muro o valla

— Setos o arbustos con ramas muy bajas

— Jardin de piedras o camino de gravilla

— Suelo con muchas raices o irregular

17
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8 Tender el alambre delimitador

0000099948_001

0000100063_001

> Tender el alambre delimitador a una distancia
de 37 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler) en para-
lelo respecto de la superficie no transitable.

> En el caso de que la superficie no transitable
se encuentre en la superficie de corte: acotar
la superficie no transitable.

8.6 Superficie de agua

Respecto de superficies de agua hay que mante-
ner una mayor distancia en el caso de que el
agua no esté delimitada de la superficie de corte
por algun obstaculo fijo que tenga una altura de
10 cm, como minimo.

Ejemplos:

— Estanque de jardin

— Piscina

— Arroyo o corriente de agua

N

0000100062_001

.

> Tender el alambre delimitador a una distancia
de a =1 m en paralelo respecto de la orilla.

> Si la superficie de agua esta en la superficie
de corte: delimitar la superficie de agua res-
tringiendo dicha superficie.

8.7 Borde de caida

Respecto de los bordes de caida hay que man-
tener una mayor distancia del alambre, en el
caso de que el borde no esté separado de la
superficie de corte por un obstaculo fijo de 10 cm
de alto, como minimo.

Ejemplos:

— Escaleras

— Muro de contencion

— Pendiente escalonada

118

> Tender el alambre delimitador a una distancia
de a =1 m en paralelo respecto del borde de
caida.

8.8 Superficie restringida

Las zonas en la superficie de corte por las que

no puede o no debe transitar el robot cortacés-

ped se han de delimitar como superficies restrin-

gidas.

Ejemplos:

— Atrriate sin un borde fijo y una altura de 10 cm,
como minimo

— Estanque de jardin o piscina sin un borde fijo
y una altura de 10 cm, como minimo

— Obstaculos que no se deberan tocar

— Obstéaculos que no estan bastante fijos

— Obstéaculos de menos de 10 cm de altura

Para realizar un servicio de corte robusto, las
zonas restringidas no deberian presentar formas
abombadas hacia dentro.

0000100055_001
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8 Tender el alambre delimitador

> Pasar el alambre delimitador (1) hacia la

superficie restringida apartandolo del borde.

Asegurarse de mantener las siguientes medi-

das para la superficie restringida:

— Distancia minima respecto de otros alam-
bres delimitadores a = 55 cm

— Distancia del alambre b = 37 cm (longitud:
1x iIMOW® Ruler) (para superficies de agua
y bordes de caida b =1 m)

— Diadmetro minimo de la superficie restrin-
gida, 74 cm

0000100232_001

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
zona que se quiere aislar.

> Tender el alambre delimitador (1) en paralelo
y arrimado al borde sin que se crucen los
alambres delimitadores.

8.9 Obstaculo fijo

Un obstaculo fijo en la superficie de corte no se
tiene que delimitar con una superficie restringida
si dicho obstaculo tiene una altura de 10 cm,
como minimo. Los sensores de ultrasonido y el
sensor de impacto detectan el obstaculo.

|

> No hay que delimitar obstaculos fijos de una
altura de al menos a = 10 cm.

0000100064_001
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8.10 Paso estrecho
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El robot cortacésped transita por todos los pasos

estrechos mientras exista una distancia

minima (a) entre los alambres delimitadores (1).

> Tender el alambre delimitador (1) tal y como
se muestra en la imagen y asegurarse de
mantener las medidas siguientes:

— Distancia minima entre los alambres delimita-

dores (1) en el paso estrecho: a=2m

— Si el paso estrecho se limita con obstaculos

laterales: observar adicionalmente una distan-

cia de b = 37 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler)
> Si no se alcanza la distancia minimaa=2m

entre los alambres delimitadores (1):

Tender un alambre conductor por el centro del

paso estrecho.

Paso estrecho con alambre conductor
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Un alambre conductor (2) guia de forma precisa
el robot cortacésped por un paso estrecho en
tanto se observe una distancia minima (a) entre
los alambres delimitadores (1).

Para finalizar el servicio, se ha de establecer un
punto de inicio (3) detras del paso estrecho y la
frecuencia con la que se aborda. En otro caso, el
robot no sabra transitar por el paso estrecho.
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Los puntos de inicio se pueden ajustar por

medio de la app "MY iMOW®".

> Tender el alambre delimitador (1) tal y como
se muestra en la imagen y asegurarse de
mantener las medidas siguientes:

— Distancia minima entre los alambres delimita-
dores (1) en el paso estrecho: a = 55 cm

— Si el paso estrecho se delimita con obstaculos
laterales: observar adicionalmente una distan-
cia de b = 37 cm (longitud: 1x iIMOW® Ruler)

> Tender el alambre conductor (2) en el centro
del paso estrecho.

> Si no se alcanza la distancia lateral b = 37 cm
(longitud: 1x iIMOW® Ruler): instalar un pasillo
para poder dirigir el robot cortacésped a otra
superficie de corte [ 8.11 o delimitar la zona
del paso estrecho de la superficie de corte.

8.11

Descripcién del funcionamiento
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Mediante un pasillo (1) se pueden superar pasos
estrechos o instalar las travesias sistematica-
mente. El pasillo divide la superficie de corte en
una superficie de corte principal (A) y en otra
superficie de corte (B).

Pasillo

0000100066_003

El alambre delimitador (2) se tiende sin ninguna
interrupcion. Este forma el pasillo entre la super-
ficie de corte principal (A) y la zona de corte (B).
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Los bucles de alambre (4) le comunican al robot
que comienza o termina un pasillo.

En el centro del pasillo hay que tender un alam-
bre conductor (3).
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Por detras de un pasillo se tiene que fijar obliga-
toriamente un punto de inicio (5) en la zona de
corte (B). En otro caso, el robot cortacésped no
encontrara el pasillo que lleva desde la superfi-
cie principal de corte (A) a otras superficies de
corte (B). Los puntos de inicio y la frecuencia
con la que se abordan se pueden ajustar por
medio de la app "MY iMOW®".

En el interior de un pasillo no se corta la hierba.

Especificaciones generales
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> Asegurarse de que se cumplan las siguientes
condiciones:
— La distancia minima entre los bucles de
alambre (4) es de a = 74cm, como minimo.
— La distancia entre los alambres delimitado-
res (2) es de b =55 cm, como minimo.
— La distancia respecto de obstaculos latera-
les es de ¢ = 15 cm, como minimo.

0000101478_001
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> Asegurarse de que se cumplan las siguientes
condiciones:

— El alambre conductor (3) se puede guiar por
delante del pasillo en una longitud de al
menos d = 37 cm (longitud: 1x iIMOW®
Ruler) en linea recta y en angulo recto (90°)
hacia el pasillo.

— El alambre conductor (3) se puede guiar por
detras del pasillo en una longitud de al
menos e = 2 m en linea recta y en angulo
recto (90°) hacia la zona de corte (B).

> En el caso de no poderse mantener las distan-
cias y las longitudes, la zona de corte (B) se
ha de delimitar de la superficie de corte princi-
pal (A) y se ha de instalar una superficie
anexa.
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8 Tender el alambre delimitador

Tender el pasillo
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> Pasar el alambre delimitador (2) desde la
superficie de corte principal (A) hasta la super-
ficie de corte (B) tal como se muestra en la
imagen.

> Si el pasillo se tiende en forma de arco: tender
el cable delimitador (2) en una longitud de a =
74 cm (longitud: 2x iIMOW® Ruler), al principio
y al final del pasillo, en linea recta y en angulo
recto (90°) respecto de la superficie de corte.

> Guiar el cable delimitador (2) en sentido hora-
rio alrededor de la zona de corte (B) y de
vuelta al pasillo.

.
‘

0000101477_001

Jd
e Y
9

> Tender el cable delimitador (2) en una longitud
de 37 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler) en para-
lelo y arrimado, sin que se crucen los cables
delimitadores.

0458-011-9801-A
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> Llevar el cable delimitador (2) hacia la superfi-

cie de corte principal (A) a una distancia de al
menos 55 cm en paralelo.

> Tender el cable delimitador (2) en una longitud

de 37 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler) en para-
lelo y arrimado a la superficie de corte princi-
pal (A), sin que se crucen los cables delimita-
dores.

Si el pasillo se tiende en forma de arco: tender
el cable delimitador (2) en una longitud de a =
74 cm (longitud: 2x IMOW® Ruler), al principio
y al final del pasillo, en linea recta y en angulo
recto (90°) respecto de la superficie de corte.
Finalizar el tendido del cable en la superficie
de corte principal (A).
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> Tender el cable conductor (3) en la superficie
de corte principal (A) en una longitud de al
menos ¢ = 37 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler)
en linea recta y en angulo recto (90°) respecto
del pasillo.

> Tender el cable conductor en el centro del
pasillo.

> Tender el alambre conductor (3) por detras del
pasillo en una longitud de al menos d =2 m en
linea recta y en angulo recto (90°) en la super-
ficie de corte (B).

8.12 Subidas y bajadas

El robot puede transitar por subidas de hasta un

40 % cortando la hierba.

121



espanol

9 Finalizar el tendido del alambre delimitador

0000100399_001

A0

0000099951_001

> Si las subidas o bajadas de hasta un 27 % se
encuentran dentro de la superficie de corte:
tender el alambre delimitador como siempre.

I/
o
(3]
0000100068_001

> Si dichas subidas y bajadas superan el 27 % y
estan dentro de la superficie de corte: tender
el alambre delimitador delante y detras de las
mismas observando una distancia de al
menos a = 1,20 m.

> Para que el robot pueda pasar del terreno
llano a la subida / bajada, el radio de paso
tiene que estar disefiado, de manera que en
una longitud de b = 1 m no se sobrepase la
distancia de ¢ = 10 cm respecto del suelo.

8.13  Superficie anexa

Una superficie anexa no la puede transitar por si
solo el robot cortacésped. El cliente debera colo-
car el robot en la superficie anexa.

En una superficie anexa no se debera tender
ningun alambre conductor.
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> Llevar el alambre delimitador (1) desde la
superficie principal (A) a la superficie
anexa (B) y tenderlo.
Distancia minima respecto de los alambres
delimitadores a = 74 cm
> Asegurarse de que la longitud del alambre
delimitador (1) no sobrepase los 850 m.
Llevar de vuelta el alambre delimitador (1) a la
superficie de corte (A) en paralelo y a poca
distancia sin que se crucen dichos alambres.

8.14  Superficie de corte pequeia

En una superficie de corte pequefia, en la que
se requiere un alambre delimitador de menos de
20 m, se tiene que utilizar el médulo de superfi-
cie pequena STIHL AKM 100.

EI STIHL AKM 100 estabiliza la sefal del alam-
bre y se integra en el alambre delimitador con
conectores de alambres.

9 Finalizar el tendido del
alambre delimitador

9.1 Finalizar el tendido del alambre
delimitador

v

Estacién de carga, en el borde de la superficie
de corte; estacién de carga, en el borde del cés-
ped

0000100243_001

> Fijar el alambre delimitador (1) en la plata-
forma (2) misma con un clavo (3) adecuado.

> Con el alambre delimitador (1), medir dos
veces el ancho de la plataforma (2) y cortar
luego dicho cable (1) con unos alicates de
corte lateral.

0458-011-9801-A
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0000100404_001

0000100251_001

> Tender el alambre delimitador (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (4).

> Introducir el alambre delimitador (1) en el orifi-
cio de guia (5) izquierdo y empujarlo.

El extremo del cable (1) se empuja hacia arriba

en el interior de la estacion de carga.

0000100246_001

> Marcar el extremo del cable (1) cerca de la
carcasa con el marcador (6) adecuado.

Estacion de carga fuera de la superficie de corte

o
N
g
8
s
8
8
8

> Pasar el alambre delimitador (1) muy cerca
del alambre delimitador que estéa ya tendido y
sujetarlo con un clavo de fijacion (2).

0458-011-9801-A

> Tender el alambre delimitador (1) muy cerca 'y
en paralelo respecto del otro alambre delimita-
dor, en una longitud de 37 cm (longitud:
1x iIMOW® Ruler) y de vuelta a la estacion de
carga sin que se crucen dichos alambres.

> Llevar el alambre delimitador (1) de vuelta al
borde y seguir hacia la plataforma (3).

0000100244_001

> Fijar el alambre delimitador (1) en la plata-
forma (3) misma con un clavo (4) adecuado.

> Con el alambre delimitador (1), medir dos
veces el ancho de la plataforma (3) y cortar
luego dicho cable (1) con unos alicates de
corte lateral.

0000100415_001

forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (5).
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0000100424_001

> Introducir el alambre delimitador (1) en el orifi-
cio de guia (6) izquierdo y empujarlo.

El extremo del cable (1) se empuja hacia arriba

en el interior de la estacion de carga.

0000100416_001

> Marcar el extremo del cable (1) cerca de la
carcasa con el marcador (7) adecuado.

Para finalizar la puesta en marcha, se ha de
colocar sin falta un punto de inicio en la superfi-
cie de corte. De lo contrario, el robot cortacés-
ped no encontrara la superficie de corte. Los
puntos de inicio y la frecuencia con la que se
abordan se pueden ajustar por medio de la app
"MY iMOW®".

Colocar la estacién de carga en el centro de la
superficie de corte

0000100252_001
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9 Finalizar el tendido del alambre delimitador

> Pasar el alambre delimitador (1) muy cerca
del alambre delimitador que ya esta tendido.

> Tender el alambre delimitador (1) muy cerca y
en paralelo respecto del otro alambre delimita-
dor y de vuelta a la estacion de carga sin que
se crucen dichos alambres.

> Pasar hacia delante el alambre delimitador (1)
en una longitud de 37 cm (longitud: 1x iIMOW®
Ruler) alrededor de la plataforma (3).

0000100243_001

> Fijar el alambre delimitador (1) en la plata-
forma (2) misma con un clavo (3) adecuado.

> Con el alambre delimitador (1), medir dos
veces el ancho de la plataforma (2) y cortar
luego dicho cable (1) con unos alicates de
corte lateral.

0000100404_001

> Tender el alambre delimitador (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (4).

AR -

> Introducir el alambre delimitador (1) en el orifi-
cio de guia (5) izquierdo y empujarlo.

El extremo del cable (1) se empuja hacia arriba

en el interior de la estacién de carga.

0458-011-9801-A
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0000100246_001

0000100405_001

> Marcar el extremo del cable (1) cerca de la
carcasa con el marcador (6) adecuado.

10 Tender el alambre conduc-
tor
10.1  Tender el alambre conductor

Al tender el alambre delimitador se ha de tener

ya en cuenta la posicion de todos los alambres

conductores.

> Observar las indicaciones generales relativas
al tendido del alambre conductor E1 8.1.

AR NS g

L

> Introducir el extremo del principio del alambre
conductor (1) en el orificio de guia central (2) y
seguir empujandolo.
El alambre conductor (1) se desliza hacia
arriba en el interior de la estacion de carga.

0000100236_001

> Seguir empujando el alambre conductor (1)
hasta que sobresalga por arriba una longitud
del mismo de a = 37 cm (longitud: 1x iIMOW®
Ruler).

0458-011-9801-A

> Marcar el alambre conductor (1) cerca de la
caja con un marcador de cables (3) adecuado.
La marca facilita luego la conexién al borne
correcto.

0000100238,

> Tender el alambre conductor (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (4).

0000100406_001

> Fijar el alambre conductor (1) directamente a
la plataforma (5) con un clavo de fijacién (6).

0000100237,

> Llevar el alambre conductor (1) en una longi-
tud de b =2 my en angulo recto (90°) desde
la estacion de carga hasta la superficie de
corte.
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> Llevar el alambre conductor (1) hacia el bucle
de alambre (7) situado en el borde de la
superficie de corte. La distancia respecto del
alambre delimitador perimetral (8) tiene que
ser de al menos ¢ = 27,5 cm.

0000100231_001

> Llevar los alambres delimitadores (8) y el
alambre conductor (1) en paralelo y a poca
distancia sin que se crucen.

> Fijar los alambres con mas clavos de fijacion.

0000100069_001

> En pendientes, tender el alambre conductor

11 Realizar la conexion eléc-

en diagonal. La distancia hasta el alambre trica de la estacion de
de_llmltador debera ser de al menos carga
c=27,5cm.

11.1  Conectar el alambre delimita-
dor y el alambre conductor

0000100230_001

> Llevar el alambre conductor (1) en una longi-
tud de al menos 37 cm (longitud: 1x iIMOW®
Ruler) en linea recta y en angulo recto (90°)
hasta el bucle de alambre (7).

Tender el alambre conductor (1) pasandolo
por el centro del bucle de alambre (7).

Cortar el alambre conductor (1) en el extremo
del bucle de alambre (7) con unas tenazas
adecuadas para ello y dejar todos los extre-
mos del alambre a la misma longitud.

~( K

0000100247_001

~

> Tensar ligeramente los extremos del alam-
bre (1) y cortarlos a lo largo del borde (2) con
uno alicates de corte lateral.

v

v

0000100248_001

> Quitar a = 10 mm del aislamiento en los extre-
mos del alambre.

> Retorcer los hilos de modo que no sobresalga
ningun hilo.

0000100233_001

> Introducir los extremos de los alambres delimi-
tadores (8) y del alambre conductor (1) en el
conector de alambres (9) hasta el tope.
En los extremos de los alambres no se debera
eliminar el aislamiento.

> Comprimir el conector de alambres (1) hasta
el tope con unas tenazas.
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0000100250_001

> Asignar los extremos de alambre rotulados
sus correspondientes bornes.

> Abrir la palanca del correspondiente borne (3)

hacia atras.

> Introducir el extremo pelado del alambre en el

a

correspondiente borne (3) y abatir la palanca

hacia delante para cerrar.

> Fijar los alambres delimitadores y el alambre

conductor en los soportes de cables tal y
como se muestra en la imagen y oprimirlos
hacia el lado derecho.

1

1.2 Tender el cable de cargay
conectar la fuente de alimenta-
cién

0000099971_001

L C 0 =~

0000100253_001

> Abatir la cubierta (4) hacia delante.
La cubierta (4) encastra de forma audible y
perceptible.

f / N
S| 7 /\

>

0000100293_001

> Colocar la cubierta (5).
La cubierta (5) se oye encastrar.

0458-011-9801-A

>

>

Tender el cable de carga (1) hacia el lugar de

la fuente de alimentacion (2).

Elegir el lugar para la fuente de alimenta-

cion (2), de manera que se cumplan las

siguientes condiciones:

— La fuente de alimentacion (2) y el cable de
conexion se encuentran fuera de la superfi-
cie de corte.

— Hay una caja de enchufe adecuada al
alcance de la fuente de alimentacién (2).

— La fuente de alimentacion (2) se encuentra
sobre una base plana que no esté mojada
continuamente.

— La fuente de alimentacion (2) se ha mon-
tado a distancia del suelo para el caso de
que tenga que estar expuesta a situaciones
de humedad prolongada.

— Si es posible: el lugar esta protegido contra
inclemencias meteoroldgicas y en la som-
bra.

Tender el cable de carga, de manera que se

cumplan las siguientes condiciones:

— El cable de carga (1) se encuentra fuera de
la superficie de corte.

— El cable de carga (1) esta tendido, de
manera que no pueda tropezar nadie.

— El cable de carga (1) no esta tensado ni
enredado.

— El cable de carga (1) no esta desenrollado
por completo y no esta debajo de la esta-
cion de carga.

— El cable de carga (1) no se encuentra sobre
una base mojada continuamente.

Conectar el cable de carga (1) al enchufe (3)

de la fuente de alimentacion (2).
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0000100254_001
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> Insertar el enchufe de la red (4) en una caja
de enchufe (5) correctamente instalada.
EI LED luce en verde en la estacion de carga.

11.3  Montar la fuente de alimenta-

cion en una pared

La fuente de alimentacion se puede montar en
una pared.

‘\
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> Montar la fuente de alimentacion, de manera
que se cumplan las siguientes condiciones:
— Se utiliza un material de fijacion adecuado.
— La fuente de alimentacion esta en posicion
horizontal.

Se han de observar las siguientes distan-

cias:

— La fuente de alimentacion se encuentra
fuera de la zona (a) de posibles instala-
ciones eléctricas.

— Hay una caja de enchufe adecuada al
alcance de la fuente de alimentacion.

— Si es posible: el lugar esta protegido contra
influencias meteoroldgicas y en la sombra.
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12 Cargar el robot cortacésped

12 Cargar el robot cortacés-
ped

12.1  Cargar el robot cortacésped

0000100255_001

> Empujar el robot cortacésped en la estacién
de carga hasta el tope.
El robot realiza un arranque del sistema y se
carga.

El tiempo de carga depende de distintos facto-
res, p. €j. la temperatura del acumulador o la
temperatura ambiente. Respetar los margenes
de temperatura recomendados para lograr un
rendimiento 6ptimo, [ 23.7.

0000100425_001

EI LED (1) en la estacion de carga luce en
blanco. En la tira luminosa del robot cortacésped
un LED (2) luce en blanco.

Tras la primera carga, el robot se cargara auto-
maticamente en adelante, en cuanto haya regre-
sado a la estacién de carga tras finalizar el tra-
bajo de corte.

Carga eficiente energéticamente

Para cargar el acumulador del robot cortacésped
utilizando la menor cantidad de energia posible,
ademas de la funcién de carga, se pueden

0458-011-9801-A



13 Conectar la interfaz inalambrica Bluetooth®

desactivar en el robot y en la de estaciéon de
carga todas las funciones adicionales que no
sean necesarias.

0000100426_001

> Si esta activada la funcién "proteccion contra
robo" en la app "MY iIMOW®": desactivar la
funcién "proteccion contra robo".

Pulsar sucesivamente la siguiente combinacion

de teclas:

> Pulsar "STOP" (3).
El robot cortacésped se para y se bloquea

> Pulsar "STOP" (3) y mantener la tecla opri-
mida hasta que la tira luminosa (4) luzca por
completo en rojo.

> Pulsar "STOP" (3).
La tira luminosa (4) parpadea dos veces. Esta
activado el bloqueo del robot cortacésped.

> Pulsar "STOP" (3) y mantener la tecla opri-
mida hasta que la tira luminosa (4) luzca por
completo en rojo y, luego, parpadee dos
veces en rojo.
El modo "Carga eficiente energéticamente”
esta activado. El acumulador del robot se
carga por completo. Todas las funciones adi-
cionales estan desactivadas.

Tras el proceso de carga se ha de activar el
robot para que vuelva a estar listo para el servi-
cio:
> Pulsar la tecla "START" (5).

El robot esta listo para el servicio.

13 Conectar la interfaz ina-
lambrica Bluetooth®

Establecer una interfaz inalam-
brica Bluetooth®

El robot cortacésped emite regularmente una

sefial Bluetooth® para poder comunicarse con un

terminal movil. La interfaz inalambrica no esta

protegida por una clave en el estado de suminis-

tro.

> Descargar la aplicacién "MY iMOW®" en la
App Store del terminal mévil y crear una
cuenta.
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> Afadir el robot cortacésped a la cuenta.

> Seguir las instrucciones en la pantalla y ase-
gurar la interfaz inalambrica Bluetooth® con
una clave.
Tras afadir la contrasefia, el terminal movil
estara autorizado para manejar y configurar el
robot cortacésped.

Se puede autorizar otro terminal movil solo si se
introduce la clave elegida. De esta manera, el
robot esta asegurado contra el acceso no autori-
zado.

14 Patrén luminoso en el
robot cortacésped y en la
estacion de carga

14.1

Tiras luminosas en el robot cor-
tacésped

0000100256_001

Las tiras luminosas (1 y 2) indican el estado
del robot y las averias.

La tira luminosa delantera (1) solo esta activa

durante un cambio de estado y luce durante

20 segundos.

Patron luminoso blanco:

— El trabajo de corte no esta activo.

Patron luminoso verde:

— El trabajo de corte esta activo.

— La tira luminosa trasera (2) indica el pro-
greso del trabajo de corte.

Patrén luminoso rojo:

— El bloqueo de la maquina esta activado.

— Mensaje de averia.
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Patron luminoso azul - en la tira luminosa tra-

sera (2):

— El robot recibe una actualizacién del sis-
tema o el sistema se reinicia.

Si la "animacién ambiental" esta activada a
través de la aplicacion "MY iMOW®", |a tira de
luz frontal (1) luce permanentemente en
blanco cuando el robot cortacésped esta en
movimiento. Cuando cambia el estado, la "ani-
macion ambiental" se desvanece durante 20
segundos.

14.2 LED en la estacion de carga

EI LED (1) indica el estado de la estacion de

carga y las averias.

EI LED (1) luce en blanco:

— La estacion de carga esta lista para el tra-
bajo.

— El robot esta en la estacion de carga sin

estar activado el trabajo de corte.

El robot se carga sin estar activado el tra-

bajo de corte.

EI LED (1) luce en verde:

— El robot se recarga durante el trabajo de
corte.

EI LED (1) luce en rojo:

— Hay una averia.

EI LED (1) luce en azul:

— Comunicacién con el robot.

15 Manejar y ajustar el robot
cortacésped

15.1 Panel de mando

\
0000099962_001

15 Manejar y ajustar el robot cortacésped

Mediante los pulsadores (1 hasta 5) se pueden
gestionar las funciones basicas del robot. El
volumen de funciones completo esta disponible
en la app "MYi MOW®",

Iniciar el trabajo de corte

> Pulsar "START" (3).
El robot inicia el trabajo de corte y luego
vuelve automaticamente a la estacion de
carga.

Parar el proceso de corte y bloquear el robot cor-
tacésped
> Pulsar "STOP" (1).
El robot y el mecanismo de corte se paran. El
robot cortacésped se bloquea.

Enviar el robot cortacésped a la estacién de
carga
> Pulsar "CASA" (4).

El robot vuelve a la estacion de carga.

Desbloquear el robot cortacésped
> Pulsar "CIERRE" (2).
> Pulsar la combinacion de teclas indicada.

Solicitar informacién

> Pulsar "INFO"(5).
El robot cortacésped emite informaciones
acusticas sobre el estado actual.

152  App "MY iMOWe"

Para poder usar el robot de forma confortable,
es necesario utilizar la app "MY iMOW®". Por
medio de la app "MY iMOW®", se puede manejar
y configurar el robot cortacésped. El robot se
puede conectar con un terminal movil por medio
de una conexién inalambrica (WLAN) o por Blue-
tooth®. El robot se puede manejar y configurar
con un ordenador de escritorio por medio de la
pagina web "MY iMOW®"®",
Funciones principales:
— Iniciar y parar el trabajo de corte
— Plan de corte
— Ajustar los tiempos de trabajo (por medio de
un asistente o manualmente)
— Colocar puntos de inicio (opcional)
— Seleccionar las zonas (opcional)
— Ajustar la altura de corte
— Acceso remoto al robot por medio de una
conexion inaldambrica (WLAN)
— Ayudas
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16 Parar el robot cortacésped
y activar el bloqueo del
mismo

Parar el robot cortacésped y
activar el bloqueo del mismo

=S

A roverTENCIA

m Si el robot cortacésped no se para tal y como
se describe en este manual de instrucciones y
se activa el bloqueo de la maquina, el robot se
puede conectar de forma accidental. Las per-
sonas pueden sufrir lesiones graves y se pue-
den producir dafios materiales.
> Parar el robot cortacésped durante el trans-

porte, el almacenamiento, la limpieza, el
mantenimiento, la reparacion o si se per-
cibe un cambio en el funcionamiento y acti-
var el bloqueo del mismo.

16.1

0000100291_001

> Pulsar "STOP" (1).
El robot cortacésped se para y se bloquea.

> Pulsar "STOP" (1) y mantener la tecla opri-
mida hasta que la tira luminosa (2) luzca por
completo en rojo.

> Pulsar "STOP" (1).
La tira luminosa (2) parpadea dos veces. Esta
activado el bloqueo del robot cortacésped. El
robot cortacésped se puede transportar, guar-
dar, limpiar o realizarle el mantenimiento.

17 Transporte

17.1  Transportar el robot cortacés-
ped

> Parar el robot cortacésped y activar el bloqueo
del mismo.

0458-011-9801-A
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Llevar el robot cortacésped

0000099953_001

> Ponerse guantes de trabajo de material resis-
tente.

> Llevar el robot por el asidero delantero (1) y el
asidero trasero (2).

Transportar el robot cortacésped en un vehiculo
> Asegurar el robot, de manera que no pueda
volcar ni moverse.

17.2  Transportar el acumulador

El acumulador esta montado en el robot y solo lo

puede desmontar un distribuidor especializado

STIHL.

> Asegurarse de que el acumulador se encuen-
tre en un estado que permita trabajar con
seguridad.

> Empaquetar el acumulador en el embalaje, de
manera que no pueda moverse dentro del
embalaje.

> Asegurar el embalaje, de manera que no
pueda moverse.

El acumulador esta sujeto a los requisitos del
transporte de mercancias peligrosas. El acumu-
lador esta clasificado como UN 3480 (baterias
de iones de litio) y se ha comprobado segun el
manual de comprobaciones y criterios UN,
parte lll, capitulo 38.3.

Las disposiciones de transporte se indican en
www.stihl.com/safety-data-sheets.

18 Almacenamiento

18.1  Preparar el robot cortacésped

para guardarlo

STIHL recomienda poner el robot cortacésped
en una especie de "hibernacion" durante las
pausas prolongadas de funcionamiento, p. ;.
paron invernal. La "hibernacion" desactiva todas
las funciones adicionales no necesarias del robot
cortacésped y garantiza una descarga minima
del acumulador.
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> Si esta activada la funcién "proteccién contra
robo" en la app "MY iIMOW®": desactivar la
funcién "proteccion contra robo".

> Si el estado de carga del robot es inferior al
50%: cargar el robot hasta que se haya alcan-
zado una carga superior al 50%.

0000101525_001

> Sacar el robot de la estacion de carga.

Pulsar sucesivamente la siguiente combinacion

de teclas:

> Pulsar "STOP" (1).
El robot cortacésped se para y se bloquea.

> Pulsar "STOP" (1) y mantener la tecla opri-
mida hasta que la tira luminosa (2) luzca por
completo en rojo.

> Pulsar "STOP" (1).
La tira luminosa (2) parpadea dos veces. Esta
activado el bloqueo del robot cortacésped.

> Pulsar "STOP" (1) y mantener la tecla opri-
mida hasta que la tira luminosa (2) luzca por
completo en rojo y, luego, parpadee dos
veces en rojo.
El modo "hibernacién” esta activado. Todas
las funciones adicionales estan desactivadas.

Tras el parén invernal se ha de activar el robot
cortacésped para volver a dejarlo listo para el
funcionamiento:
> Poner el robot cortacésped en la superficie de
corte.
> Pulsar la tecla "START" (3).
El modo "hibernacién" esta desactivado y el
robot esta de nuevo listo para el servicio.

18.2 Guardar el robot cortacésped

> Guardar el robot, de manera que se cumplan
las siguientes condiciones:

El robot esta fuera del alcance de los nifios.

El robot esta limpio y seco.

El robot esta en un espacio cerrado.

El acumulador del robot esta cargado.

El robot no se ha guardado fuera de los

limites de temperatura indicados, [ 23.6.

— El robot no puede volcar.

— El robot no puede irse rodando.

— El robot esta en posicion horizontal sobre
las ruedas.

132

18 Almacenamiento

— Encima del robot no hay ningtn objeto.

El robot cortacésped también se puede guardar
en un soporte de pared. El soporte de pared se
puede adquirir como accesorio.

INDICACION

m Si el robot cortacésped no se ha guardado tal
y como se especifica en este manual de ins-
trucciones, el acumulador se puede descargar
profundamente vy, por ello, dafiarse de forma
irreparable.
> Cargar el acumulador del robot antes de

guardarlo.

18.3  Guardar la estacién de carga,

el cable de carga y la fuente de
alimentacion

En el caso de hacer pausas operativas largas,

p. ej. descanso invernal, la estacién de carga, el

cable de carga y la fuente de alimentacion pue-

den permanecer en la superficie de corte.

> Desenchufar la fuente de alimentacion.

> Proteger el enchufe de la red de las inclemen-
cias meteorologicas.

> Limpiar todos los componentes.

0000101180_001

0000101181_001

> Fijar el cubo o la tina de mortero al suelo con
clavos para la tierra.

Desmontar la estaciéon de carga, el cable de
carga y la fuente de alimentacién

Para guardar la estacion de carga en el soporte
de pared, adquirible como accesorio, 0 si no es
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19 Limpiar

posible taparla, se puede desmontar la estacion

de carga, el cable de carga y la fuente de ali-

mentacion.

> Desenchufar la fuente de alimentacion.

> Limpiar todos los componentes.

> Separar el cable de la estacion de carga y la
fuente de alimentacion y enrollarlo.

> Desmontar la fuente de alimentacién y enrollar
el cable de conexion.

> Separar el alambre delimitador y el alambre
conductor de la estacion de carga.

> Engrasar los extremos de los cables para pro-
tegerlos de la corrosion y de los efectos
meteorologicos.

> Desmontar la estacién de carga.

19 Limpiar
19.1  Limpiar el robot cortacésped

A ADVERTENCIA

m | os filos de corte de las cuchillas estan afila-
dos. El usuario se puede cortar.
> Ponerse guantes de trabajo de material
resistente.

espaniol

0000100283_001

> Parar el robot cortacésped y activar el bloqueo
del mismo.

0000100282_001

> Asir el robot por el punto de agarre delan-
tero (1) y por el trasero (2).

> Colocar el robot de lado y asegurarlo para que
no caiga.

> Examinar el tapon (3) de la hembrilla para
diagndsticos en cuanto a dafios y asiento
firme.

> Si el disco de corte (4) estd muy sucio: des-
montar dicho disco (4).

0458-011-9801-A

> Quitar la suciedad con una varilla de madera o
con un cepillo blando. Si es necesario, utilizar
un detergente de pH neutro. STIHL reco-
mienda STIHL Multiclean.

> Enjuagar la suciedad suelta con un chorro de
agua suave.

> Limpiar la parte inferior del robot con un pafo
himedo.

> Limpiar los contactos de carga (5) con un
pafio humedo.

> Limpiar la cubierta y el panel de mando con
un pafio hiumedo.

19.2 Limpiar la estacién de carga, la

fuente de alimentacion, el
cable de carga y las uniones

por enchufe
> Desenchufar la fuente de alimentacion.
> Limpiar la estacion de carga, la fuente de ali-
mentacion y el cable de carga con un pafio
hamedo.
> Si es necesario: quitar la suciedad persis-
tente con un cepillo blando.
> Limpiar las uniones por enchufe con un pafio
seco y sin pelusas.
> Si es necesario: quitar la suciedad persis-
tente con un pincel.

20 Mantenimiento

20.1  Control visual
> Examinar periédicamente el robot cortacés-
ped:
— La limpieza de los contactos de carga
— Examinar si esta dafiada la cubierta y la
regleta protectora
— Comprobar la suavidad de movimiento del
motor
— Comprobar las cuchillas en cuanto a dafos,
desgaste, fisuras y suavidad de movi-
miento.
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20 Mantenimiento

0000100420_001

0000100258_001

— Comprobar el disco de corte en cuanto a
danos y desgaste.
— Silas marcas de desgaste (1) estan des-
gastadas por el roce y se han originado
agujeros, sustituir el mecanismo de corte.

>

>

Asir el robot por el punto de agarre delan-
tero (1) y por el trasero (2).
Poner el robot boca arriba.

0000102542_001

0000100285_001

— Comprobar los pernos en L (2) en cuanto a
danos y desgaste.

— Silos pernos en L (2) estan desgastados

hasta mas de la mitad, sustituir el meca-
nismo de corte.

>

Presionar la palanca (3) y mantenerla presio-
nada.

Desenroscar la tuerca (4) en sentido antihora-
rio hasta que se pueda quitar.

0000100056_001

0000100286_001

Quitar la tuerca (4).
Quitar el disco de corte (5).

— Examinar el tapon (3) de la hembrilla para
diagnosticos en cuanto a dafos y asiento
firme.

20.2 Cambiar las cuchillas

A rovertENCIA

m | os filos de corte de las cuchillas estan afila-
dos. El usuario se puede cortar.
> Ponerse guantes de trabajo de material
resistente.

> Parar el robot cortacésped y activar el bloqueo
del mismo.
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0000100287_001

Deslizar el portacuchillas (6) en el sentido de
la flecha &.

El portacuchillas (6) se desbloquea.

Quitar el portacuchillas (6).

0458-011-9801-A
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Las palancas (3) se oyen encastrar.

21 Reparacion

21.1 Reparar el robot cortacésped,
el acumulador, el mecanismo
de corte, la estacién de carga y
la fuente de alimentacién

0000100284_001

El usuario no puede realizar por si mismo la
reparacion del robot cortacésped, el acumulador,
la estacion de carga y la fuente de alimentacion.

Las cuchillas dafadas o desgastadas y el meca-

nismo de corte se pueden cambiar.

> Si estan dafados el robot cortacésped, el acu-
mulador, la estacién de carga, el cable de
carga, la fuente de alimentacion o el cable de
conexion: no utilizar ni el robot ni los demas
componentes mencionados y acudir a un dis-
tribuidor especializado STIHL.

> Limpiar el disco de corte (5), el portacuchi- > Si una cuchilla esta desgastada o dafada:
llas (6) y la tuerca (4). > Parar el robot cortacésped y activar el blo-
queo del mismo.

» Cambiar todas las cuchillas. Las cuchillas
no se pueden afilar.

Si el disco de corte o el perno en L en dicho

disco estan dafiados o desgastados:

> Parar el robot cortacésped y activar el blo-
queo del mismo.

> Sustituir el mecanismo de corte.

> Su hubiera rétulos ilegibles o dafiados: encar-
gar su sustitucion a un distribuidor especiali-
zado STIHL.

0000100421_001

\

0000100422_001

> Enganchar las cuchillas nuevas (8). Colocar
solo una cuchilla por perno en L (9).

21.2  Prolongar o reparar el alambre
delimitador o el alambre con-
ductor

El alambre delimitador o el alambre conductor se

puede prolongar o reparar mediante conectores
de alambres.

Los conectores de alambres estan rellenos de
gel a fin de evitar el desgaste prematuro o la

0000100419_001

> Colocar el portacuchillas (6). corrosion de los extremos de los alambres.

> Deslizar el portacuchillas (6) en el sentido de > Asegurarse de que la longitud total del alam-
la flecha © y asegurarse de que los tres bra- bre delimitador no supere un maximo de
zos (10) estén posicionados debajo de los 850 m.

pernos en L (9).

El portacuchillas (6) esta bloqueado.

Asentar el disco de corte (5) en el robot.
Presionar la palanca (3) y mantenerla presio-
nada.

Enroscar la tuerca (4) en sentido horario.
Soltar las palancas (3) y apretar firmemente la
tuerca (4) en sentido horario.
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22 Subsanar las perturbaciones

> Comprimir el conector de alambres (1) hasta
el tope con unas tenazas.

0000100060_001

> Introducir los extremos de los alambres (2) en

el correspondiente conector (1).

En los extremos de los alambres no se debera

eliminar el aislamiento.

0000100242_001

> Tender los alambres delimitadores, en una

longitud de al menos a =5 cm, en paraleloy a
poca distancia sin que se crucen dichos alam-
bres.

22 Subsanar las perturbaciones

221

Subsanar las anomalias del robot cortacésped

La mayoria de las averias se indican en la app "MY iMOW®" y a través de patrones luminosos rojos
en el robot o en la estacion de carga.

Para subsanar las averias, proseguir como sigue:
> Seguir las instrucciones en la app "MY iMOW®".

o
> Pulsar la tecla "INFO" en el panel de mando y seguir las instrucciones acusticas.

Averia

Tiras luminosas
en el robot cor-
tacésped o en
la estacion de
carga

Causa

Remedio

El robot cortacé-
sped se para
durante la mar-
cha de vuelta a
la estacion de
carga.

El acumulador esta
descargado.

>

Asegurarse de que la longitud del
alambre delimitador no sobrepase los
850 m.

Optimizar el tendido del alambre con-
ductor.

Tender otro alambre conductor en la
superficie de corte.

Llevar el robot a la estacion de carga
para cargarlo.

Si es posible: colocar la estacion de
carga en una superficie de corte con
pendiente, en la zona inferior de la
misma.

El robot no inicia
el trabajo de
corte como de
costumbre.
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Las tiras lumi-
nosas lucen en
azul.

El robot realiza un
nuevo arranque.

>

Esperar a que finalice el nuevo arran-
ue.

El robot inicia luego el trabajo de corte

automaticamente.

Las tiras lumi-
nosas lucen en
rojo.

EILED en la
estacion de
carga luce en
rojo.

Hay una averia en el
alambre delimitador o
en el alambre conduc-
tor.

>

Asegurarse de que el alambre delimita-
dor y el alambre conductor no presenten
danos.

Asegurarse de que el alambre delimita-
dor o el alambre conductor esté conec-
tado correctamente a la estacion de
carga.
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Averia

Tiras luminosas
en el robot cor-
tacésped o en
la estacién de
carga

Causa

Remedio

>

v

Asegurarse de que el alambre delimita-
dor y el alambre conductor estén conec-
tados correctamente a los conectores
correspondientes.

Seguir las instrucciones en la app

"MY iMOW®",

El robot no se
carga.

Las tiras lumi-
nosas lucen en
rojo.

EILED en la
estacion de
carga luce en
rojo.

Hay una averia en el

robot, el acumulador,
la fuente de alimenta-
cion o en la estacién

de carga.

>

>

Asegurarse de que estén limpios los
contactos de carga en la estacion de
carga y en el robot.

Seguir las instrucciones en la app

"MY iMOW®",

Si la averia persiste: no intentar seguir
cargando el robot, desenchufar el cable
de conexioén de la red y acudir a un dis-
tribuidor especializado STIHL.

23 Datos técnicos

231

Robot cortacésped STIHL

iMOW® 5.0, 6.0, 7.0

— Longitud maxima del alambre delimitador:
850 m

— Subida maxima: 40%

Bluetooth®
— Conexioén de datos: Bluetooth® 5.1. El terminal

Datos técnicos
— Ancho de corte: 28 cm
— Altura de corte - eléctrica: de 20 mm a 60 mm
— Numero de revoluciones del disco de corte:
2400 rpm
Velocidad de corte
- iMOW® 5.0: 0,45 m/s
- iMOW® 6.0: 0,45 m/s
- iMOW® 7.0: 0,45 m/s
Medidas:
— Alto: 291 mm
— Ancho: 525 mm
— Longitud: 705 mm
— Peso:
- iMOW® 5.0: 14 kg
- iMOW® 6.0: 15 kg
- iMOW® 7.0: 15 kg
— Clase de proteccion: 11l
Tipo de proteccion: IP56
Superficie de corte maxima:
— iMOW® 5.0: 1500 m?
— iMOW® 6.0: 3000 m?
— iMOW® 7.0: 5000 m?
— Tiempo de actividad 1000 m? (por semana) 3
- iMOW® 5.0: 50 h
- iMOW®6.0: 35 h
- iMOW® 7.0:30 h

232

— Cantidad de cuchillas: 3

movil tiene que ser compatible con Bluetooth®
Low Energy 5.0 y con Generic Access Pro-
file (GAP).

Banda de frecuencia: banda ISM 2,4 GHz
Potencia max. de transmision emitida: 1 mW
Alcance de la sefal: aprox. 10 m. La potencia
de la sefial depende de las condiciones
ambientales y del terminal movil. El alcance
puede variar enormemente en funcion de las
condiciones externas, incluido el receptor utili-
zado. Dentro de espacios cerrados y a través
de barreras metalicas (por ejemplo, paredes,
estanterias, maletas) el alcance puede ser
considerablemente inferior.

Para los requerimientos al sistema operativo
del terminal movil: véase info.myi-
mow.stihl.com

Red inalambrica (WLAN)

— Red estandar: IEEE 802.11b/g/n

— Banda de frecuencia: 2,4 GHz

— Potencia max. de transmision emitida:

100 mwW
Cuchillas

3En condiciones ideales (pocos obstaculos, geometria sencilla, asi como pocas pendientes en el jar-

din, crecimiento moderado de la hierba)

0458-011-9801-A
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23.3 Akku STIHL AAI

El acumulador esta montado en el robot y solo lo

puede desmontar un distribuidor especializado

STIHL.

— Tecnologia de acumulador: iones de litio

— Tension: 36 V

— Capacidad en Ah: véase la placa de caracte-
risticas

— Contenido de energia en Wh: véase la placa
de caracteristicas

— Peso en kg: véase la placa de caracteristicas

23.4 Estacién de carga y fuente de
alimentacion

Estacion de carga

— Clase de proteccion: IlI

— Tipo de proteccion: IPX5

— Peso: 4,0 kg

— Alambre delimitador y alambre conductor
— Tension: 42 V d.c.
— Gama de frecuencias: 1,4 kHZ a 20 kHz

Fuente de alimentacién
— Ejecuciones en funcién del mercado:
— DM160E-420A
— DM160E-420AS
— DM160K-420A
— DM160S-420A
— DM210E-420A
— DM210E-420AS
— DM210K-420A
— DM210S-420A
— Peso:
— Ejecucion 160 W: 1,6 kg
— Ejecucion 210 W: 2,0 kg
— Tension nominal: véase la placa de caracteris-
ticas
— Frecuencia: véase la placa de caracteristicas
— Potencia nominal: véase la placa de caracte-
risticas
— Corriente de carga: véase la placa de caracte-
risticas
— Clase de proteccion: Il
— Tipo de proteccion: IP 67

23.5 Cables de prolongacion

Cuando se utiliza un cable de prolongacion, los
hilos del cable, independientemente de la ten-
sién y la longitud del cable de prolongacién, tie-
nen que tener al menos las siguientes seccio-
nes:
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Si la tensién nominal en el rétulo de potencia es
de 220 V hasta 240 V:
— Longitud de cable hasta 20 m:
AWG 15/1,5 mm?
— Longitud de cable 20 m hasta 50 m:
AWG 13/2,5 mm?

Si la tensién nominal en el rétulo de potencia es
de 100 V hasta 127 V:
— Longitud de cable hasta 10 m:
AWG 14/2,0 mm?
— Longitud de cable 10 m hasta 30 m:
AWG 12/3,5 mm?

23.6 Limites de temperatura

A roverTENCIA

® E| acumulador en el robot cortacésped no esta
protegido contra todas las influencias del
entorno. Si el acumulador esta expuesto a
determinadas influencias del entorno, puede
incendiarse o explotar. Las personas pueden
sufrir lesiones y se pueden producir dafios
materiales.
> No cargar el acumulador a una temperatura
inferior a + 5 °C o superior a + 40 °C.
> No utilizar el robot cortacésped a una tem-
peratura inferior a + 5 °C o superior a
+40 °C.
> No utilizar la estacion de carga ni el robot
cortacésped a una temperatura inferior a
+ 5 °C o superior a + 40 °C.
> No guardar el robot cortacésped a una tem-
peratura inferior 0 °C o superior a + 40 °C.
> No utilizar la estacion de carga y la fuente
de alimentacion a una temperatura inferior
a - 20 °C o superior a + 60 °C.

23.7 Margenes de temperatura

recomendados
Para lograr un rendimiento 6ptimo del acumula-
dor montado en el robot cortacésped, la estacion
de carga y la fuente de alimentacion, observar
los siguientes margenes de temperatura:
— Cargar: +5°Ca+40°C
— Utilizar: + 5°Ca+40°C
— Guardar el robot cortacésped: + 0 °C a
+40°C
— Guardar la estacion de carga y la fuente de
alimentacion: - 20 °C a + 60 °C

Si el acumulador se carga, se utiliza o se guarda
fuera de los margenes de temperatura recomen-
dados, se puede reducir el rendimiento.
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24 Piezas de repuesto y accesorios

23.8 Valores de sonido

El valor K para el nivel de potencia acustica es

de 2 dB(A).

— Nivel de potencia acustica medido segun
2000/14 CE: 59 dB(A).

— Nivel de potencia acustica garantizado segun
2000/14 CE: 61 dB(A).

239 REACH

REACH designa una ordenanza CE para el
registro, evaluacion y homologacién de produc-
tos quimicos.

Para informaciones para cumplimentar la orde-
nanza REACH, véase www.stihl.com/reach .

24 Piezas de repuesto y acce-

sorios
241 Piezas de repuesto y acceso-
rios
STIHL Estos simbolos caracterizan las piezas
5 de repuesto STIHL y los accesorios

originales STIHL.

STIHL recomienda emplear piezas de
repuesto STIHL y accesorios originales STIHL.

Las piezas de repuesto y los accesorios de fabri-
cantes externos no pueden ser evaluados por
STIHL en lo que respecta a su fiabilidad, seguri-
dad y aptitud pese a una observacién continua
del mercado por lo que STIHL tampoco puede
responsabilizarse de su aplicacion.

Las piezas de repuesto y los accesorios origina-
les STIHL se pueden adquirir en un distribuidor
especializado STIHL.

25 Gestion de residuos

25.1 Gestionar el robot cortacésped

como residuo

La administracion municipal o los distribuidores
especializados STIHL ofrecen informacion sobre
la gestion de residuos.

Una gestion indebida puede dafar la salud y el
medio ambiente.

El robot cortacésped contiene un acumulador

montado, que se ha de gestionar como residuo

por separado.

> Llevar el robot cortacésped a un distribuidor
especializado STIHL para gestionarlo como
residuo.

0458-011-9801-A
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El distribuidor especializado STIHL gestiona
por separado el reciclaje del acumulador mon-
tado del robot cortacésped.

> Llevar los productos STIHL incluido el emba-
laje a un punto de recogida adecuado para el
reciclado con arreglo a las prescripciones
locales.

> No echarlos a la basura doméstica.

26 Declaraciéon de conformi-
dad UE
Robot cortacésped STIHL
iMOW® 5.0, 6.0, 7.0

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Alemania

26.1

declara, como unico responsable, que
Tipo de construccion: Robot cortacésped
— Marca: STIHL

— Modelo: IMOW® 5.0, 6.0, 7.0

— Identificacion de serie: IAO1

Tipo de construccion: Estacién de carga
— Marca: STIHL

— Modelo: Estacion de carga

— Identificacion de serie: IAO1

corresponde a las prescripciones de las directri-
ces 2006/42/CE, 2011/65/UE, 2006/66/CE,
2014/53/UE y que se ha desarrollado y fabricado
en cada caso conforme a las versiones validas
en la fecha de produccion de las siguientes nor-
mas: EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5,

EN 55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2,

EN 61000-3-3, EN 62311,

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 303 413 V1.1.1 (2017-06),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07).

Organismo participante mencionado: VDE Prdif-
u. Zertifizierungsinstitut GmbH, Nr. 0366, ha
comprobado la conformidad segun el anexo I,
maodulo B de la directriz 2014/53/UE y ha exten-
dido el siguiente certificado de examen UE de
tipo: 40055521.

La documentacion técnica se conserva en la
homologacién de productos de
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.
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El afio de construccion, el pais de fabricacion y
el numero de magquina figuran en el robot corta-
césped.

Waiblingen, 16/02/2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

AtentamenteMﬂ““

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 Declaracion de conformi-
dad UKCA

Robot cortacésped STIHL
iMOW® 5.0, 6.0, 7.0

271

UK
CA

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstralte 115
D-71336 Waiblingen

Alemania

declara, como unico responsable, que
Tipo de construccion: Robot cortacésped
— Marca: STIHL

— Modelo: iMOW® 5.0, 6.0, 7.0

— Identificacion de serie: IAO1

Tipo de construccién: Estacién de carga
— Marca: STIHL

— Modelo: Estacion de carga

— Identificacion de serie: IAO1

cumple las disposiciones pertinentes de las
regulaciones del Reino Unido The Restriction of
the Use of Certain Hazardous Substances in
Electrical and Electronic Equipment Regulations
2012, Supply of Machinery (Safety) Regulations
2008, Electromagnetic Compatibility Regulations
2016 y que se ha desarrollado y fabricado en
cada caso conforme a las versiones de las nor-
mas siguientes vigentes en la fecha de produc-
cion: EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5,

EN 55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2,

EN 61000-3-3, EN 62311,

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 303 413 V1.1.1 (2017-06),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),
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ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),
ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07).

La documentacion técnica se conserva en
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

El afio de construccion, el pais de fabricacion y
el numero de maquina figuran en el robot corta-
césped.

Waiblingen, 16/02/2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

AtentamenteM(%“'

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Direcciones

www.stihl.com

29 Software open source
29.1  Software open source

Este producto contiene Open Source Software
protegido por derechos de autor, que ha sido
publicado por el respectivo autor cumpliendo
determinadas condiciones de licencia, como p.
ej. la "GNU General Public License" (GPL), la
"GNU Lesser General Public License" (LGPL), la
"Apache License" o licencias equivalentes. Si en
este manual de instrucciones figuran las indica-
ciones sobre los derechos de autor, las condicio-
nes de uso o las condiciones de licencia que
contradigan la aplicacion de la licencia de cédigo
abierto, estas no se aplican. La utilizacion y
divulgacion del software de cédigo abierto conte-
nido aqui, estan sometidas exclusivamente a la
respectiva licencia del cédigo abierto. En tanto la
licencia en cuestion le conceda el derecho al
cédigo fuente de este software y/o a otros datos
adicionales, puede usted requerir las condicio-
nes de la licencia durante un espacio de tiempo
de tres afos, después de nuestro Ultimo suminis-
tro del producto y mientras nosotros ofrezcamos
asistencia al cliente para el producto. Para obte-
ner de nosotros el correspondiente cédigo fuente
completo, puede usted enviar su solicitud indi-
cando el nombre del producto, el nimero de
serie, asi como la versién del respectivo soft-
ware, a la siguiente direcciéon: ANDREAS STIHL
AG & Co. KG, Open Source Team/Officer, Post-
fach 17 71, 71307 Waiblingen, Germany. Nos
reservamos el derecho de cargarle los gastos
del soporte de datos, asi como los gastos de
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envio. Encontrara mas informacion en la
siguiente pagina web: https://open-
source.stihl.com
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1 Forord
Hej!

Tack for att du valt en produkt fran STIHL. Vi
utvecklar och tillverkar produkter av mycket hog
kvalitet som uppfyller vara kunders behov. Darfor
ar vara produkter mycket sakra dven nar de
belastas mycket.

STIHL ger aven en forstklassig service. Hos vara
aterforsaljare far du kompetent radgivning och
instruktioner samt tekniska rad.

STIHL stravar efter att arbeta pa ett satt som ar
sa hallbart och ansvarsfullt mot naturen som
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mojligt. Denna bruksanvisning ar till for att hjalpa
dig att anvanda din STIHL produkt pa ett sakert
och miljovanligt satt over lang tid.

Vi uppskattar ditt fértroende for oss och 6nskar
dig lycka till med din STIHL-produkt.

(e 4

Dr Nikolas Stihl

VIKTIGT! LAS BRUKSANVISNINGEN INNAN
DU ANVANDER PRODUKTEN OCH SPARA
DEN.

2 Information bruksanvis-
ningen
2.1 Aktuella dokument

Folj de lokala sékerhetsforeskrifterna.
> Las foljande kompletterande dokument till den
har bruksanvisningen, se till att du forstatt dem
och sparar dem:
— Sakerhetsforeskrifter for batterier och pro-
dukter med inbyggda batterier fran STIHL:
www.stihl.com/safety-data-sheets

Mer information om STIHL robotgrasklippare,
kompatibla tillbehor och Vanliga fragor och svar
finns pa support.stihl.com, info.myimow.stihl.com
eller hos en STIHL-aterforsaljare.

Ordmarket Bluetooth® och symbolerna fér Blue-
tooth® (logotyperna) &r registrerade varumarken
och ags av Bluetooth SIG, Inc. All anvandning av
dessa ordmarken/symboler fran STIHLs sida
sker under licens.

Robotgrasklipparen ar utrustad med ett Blue-
tooth®-radiogranssnitt och tradlst natverk.
Lokala driftrestriktioner (exempelvis i flygplan
eller pa sjukhus) maste observeras.

2.2 Varningar i texten

A FARA

® Varnar for faror som leder till allvarliga skador
eller dodsfall.
> Med atgarderna kan man forhindra allvar-
liga skador eller dédsfall.
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A VARNING

m Varnar for faror som kan leda till allvarliga ska-
dor eller dodsfall.
> Med atgarderna kan man forhindra allvar-
liga skador eller dodsfall.

OBS!

® Varnar for faror som kan leda till materialska-
dor.
> Med atgérderna kan man férhindra materia-
Iskador.

2.3 Symboler i texten

Denna symbol hanvisar till ett kapitel i
denna bruksanvisning.

3  Oversikt
3.1 Robotgrasklippare

Ll

0000099354 _001

1 Frémre greppstélle
Genom att greppa i det framre och bakre
greppstallet samtidigt kan robotgrasklipparen
lyftas och transporteras.

2 Laddningskontakter
Laddningskontakterna férbinder robotgra-
sklipparen med dockningsstationen.

3 Ultraljudssensorer
Ultraljudssensorerna kanner av hinder.

4 Kapa
Kapan &r fjadrad och via en stotsensor detek-
teras hinder i klippomradet.

5 Drivhjul
Det ar drivhjulen som driver robotgrasklippa-
ren.

6 Ljusindikator
Ljusindikatorn visar robotgrasklipparens sta-
tus.
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0000099823_001

7 Bakre greppstélle
Genom att greppa i det framre och bakre
greppstallet samtidigt kan robotgrasklipparen
lyftas och transporteras.

8 Skyddslist
Skyddslisten skyddar anvandaren mot fore-
mal som slungas upp och fran att komma i
kontakt med klingorna.

9 Mandéverpanel
Pa manoverpanelen finns tryckknapparna och
regnsensorn.

3.2 Manéverpanel

\
0000099355_001

1 Ljusindikator
Ljusindikatorn visar robotgrasklipparens sta-
tus och signalerar vilka knappkombinationer
som ska anvandas vid vilka atgarder.

2 Tryckknappen "STOPP”
Med tryckknappen stoppar man robotgrasklip-
paren och klippaggregatet. Med tryckknappen
aktiverar man aven enhetssparren.

3 Tryckknappen "LAS”
Tryckknappen laser upp robotgrasklipparen
vid anvandning av angiven knappkombina-
tion.

4 Tryckknappen "START”
Med tryckknappen startar man klippningen.

5 Tryckknapp "HEM”
Med denna tryckknapp aker robotgrasklippa-
ren tillbaka till dockningsstationen eller avbry-
ter det aktuella klippjobbet nar robotgrasklip-
paren star i dockningsstationen.
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3 Oversikt

6 Tryckknapp "INFO”
Med denna tryckknapp kommunicerar robot-
grasklipparen sin aktuella status.

7 Regnsensor
Regnsensorn reagerar pa fukt. Beroende pa
installning kan robotgrasklipparen ta hansyn
till vaderforhallandena i sitt klippschema.

3.3 Klippaggregat

0000099827_002

-

Knivbricka
Knivbrickan ar till for att fasta klingorna pa.
2 L-bultar
L-bultarna ar till for att fasta klingorna.
3 Klingor
Det ar klingorna som klipper graset.
4 Spak
Spaken skyddar muttern.
5 Mutter
Muttern haller fast knivbrickan.

# Typskylt med serienummer

34 Dockningsstation och natdel

0000099356_001

1 Elkontakt
Elkontakten forbinder anslutningsledningen till
eluttaget.

2 Anslutningskabel
Anslutningskabeln férbinder natdelen med
elkontakten.

3 Naétdel
Natdelen forser dockningsstationen med
energi.
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4 Laddkabel
Laddningskabeln férbinder natdelen med
dockningsstationen.

5 Kontakt
Kontakten forbinder laddningskabeln med
dockningsstationen.

6 Kapa
Kapan tacker dockningsstationen och skyd-
dar elektroniken innanfor.

7 LED-lampa
LED-lampan visar dockningsstationens sta-
tus.

8 Laddningskontakter
Laddningskontakterna férbinder docknings-
stationen med robotgrasklipparen.

9 Bottenplatta
Bottenplattan ar basen pa dockningsstatio-
nen.

10 Kabelkanal
Styrtraden dras i den mittersta kabelkanalen.

11 Kabelkanal
| de utanpaliggande kabelkanalerna dras
begransningsslingan.

# Typskylt med serienummer

I

12 Markspik
Med de fyra markspikarna satts docknings-
stationen fast i marken.
3.5 iMOW® Ruler och installations-
kit

iMOW® Ruler

0000099831_001

0000099832_001
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1 iMOW® Ruler
Ruler underlattar traddragningen och ar till for
att sakerstalla ratt avstand.

Installationskit

Det kravs ett installationskit for idrifttagningen av
robotgrasklipparen, vilket inte medféljer leveran-
sen av robotgrasklipparen. Det finns olika instal-
lationskit att tillga som tillbehor for olika trad-
gardsstorlekar.

I

|4

0000099833_001

PR o L. BDOP>

1 Fastspik
Fastspiken faster begransningsslingan och
styrtraden i marken.

2 Kabelkoppling
Kabelkopplingen forbinder tradandar med
varandra.

3 Kabelmarkér
Kabelmarkoérerna anvands for att marka tra-
dandarna inuti dockningsstationen. De under-
lattar kopplingen av tradéndarna vid anslut-
ning till ratt klamma.

4 Tradrulle
Tradrullen behdvs for att dra begransnings-
slingan och styrtraden.

3.6 Symboler

Symbolerna kan finnas pa robotgrasklipparen,
dockningsstationen, natdelen eller det inbyggda
batteriet och har féljande innebdrd:

Denna symbol anger knivbrickans diame-
ter.

Denna symbol anger riktning for upp-

lasning av knivhallare vid klingbyte.

Denna symbol anger riktning for las-

ning av knivhallare vid klingbyte.
@ Skyddsklass 2, dubbelisolerad.

g Slang inte produkten i hushallsavfallet.

Informationen bredvid symbolen anger bat-
teriets energiinnehall enligt batteritillverka-
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rens specifikation. Energiinnehallet som
finns under anvandningen ar lagre.

1 LED-lampa lyser rétt. Batteriet ar for
%Z g varmt eller for kallt.
|

4 LED-lampor blinkar rétt. Fel pa batte-
riet.

4  Sakerhetsanvisningar
4.1 Varningssymboler

Varningssymbolerna pa robotgrasklipparen,
dockningsstationen, natdelen eller det inbyggda
batteriet har féljande innebord:

Foélj sékerhetsanvisningarna och vidta
ratt atgarder.

Las bruksanvisningen, se till att du har
forstatt den och spara den.

Folj sdkerhetsanvisningarna for féremal
som kan slungas ivag och atgarderna
for att férebygga detta.

Hall sékerhetsavstand.

Vidror inte roterande knivbricka med
klingor.

o | Stall eller satt dig inte pa robotgrasklip-
paren.

Stoppa robotgrasklipparen vid trans-
port, forvaring, rengoéring, underhall,
reparation eller vid forandrat eller
ovanligt beteende och aktivera enhets-
sparren.

Hall barn borta fran robotgrasklipparen
och klippomradet.

Hall djur borta fran robotgrasklipparen
och klippomradet.

Doppa inte batteriet i vatska.
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4 Sakerhetsanvisningar

Skydda batteriet mot vérme och eld.

4.2 Avsedd anvandning

Robotgrésklipparen STIHL iMOW® 5.0, 6.0, 7.0
ar avsedd for att klippa och kompostera gras.

Ladda robotgrasklipparen

STIHL iMOW® 5.0, 6.0, 7.0 med STIHL dock-
ningsstation och den medféljande natdelen
DM160X-420X eller DM210X-420X.

Robotgrasklipparen, dockningsstationen och nat-
delen kan anvandas i regn.

Robotgrasklipparen drivs med ett STIHL AAl-bat-
teri. Batteriet &r inbyggt i robotgrasklipparen och
far bara monteras ut av en STIHL-aterforsaljare.

Robotgrasklipparen kan konfigureras och mano-
vreras via appen "MY iMOW®”.

A VARNING

m Dockningsstationer, natdelar och batterier som

inte ar godkanda av STIHL for robotgrasklip-

paren kan orsaka brand och explosion. Detta

kan orsaka allvarliga personskador eller dods-

fall och sakskador kan uppsta.

> Anvand robotgrasklipparen med det
inbyggda STIHL AAl-batteriet.

> Ladda robotgrasklipparen
STIHL iMOW® 5.0, 6.0, 7.0 med STIHL
dockningsstation och en STIHL natdel
DM160X-420X eller DM210X-420X.

® Om robotgrasklipparen, batteriet, docknings-

stationen eller natdelen inte anvands pa avsett

satt kan det leda till allvarliga personskador,

dodsfall eller materialskador.

> Anvand robotgrasklipparen, dockningssta-
tionen och natdelen enligt anvisningarna i
denna bruksanvisning.

4.3 Krav pa anvandaren

A VARNING

® Anvandare som inte utbildats ka&nner inte till
farorna med robotgrasklipparen, dockningssta-
tionen och natdelen. Anvandaren eller andra
personer kan skadas allvarligt eller férolyckas.

> Las bruksanvisningen, se till att du
har forstatt den och spara den.

> Om robotgrasklipparen, dockningsstationen
eller natdelen 1amnas vidare till en annan
person ska bruksanvisningen medfélja.
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> Se till att anvandaren uppfyller féljande
krav:

— Anvéandaren ar utvilad.

— Anvandaren ar i skick, bade fysiskt,
motoriskt och mentalt att anvanda
robotgrasklipparen, dockningsstationen
och natdelen. Om anvandaren har ned-
satt fysisk, motorisk eller mental kapaci-
tet far anvandaren endast arbeta med
robotgrasklipparen under uppsikt av
eller enligt instruktioner fran en ansvarig
person. Detta omfattar aven alla arbe-
ten med och pa robotgrasklipparen,
dockningsstationen, natdelen, laddka-
beln, styrtraden och begrénsnings-
slingan.

— Anvandaren kan inse och forsté ris-
kerna med robotgrasklipparen, dock-
ningsstationen och natdelen.

— Anvéandaren ar myndig eller utbildas i ett
arbete under tillsyn, i enlighet med
nationella bestdmmelser.

— Anvéandaren har instruerats av en
STIHL-aterforséljare eller en annan sak-
kunnig person innan denne anvander
robotgrasklipparen, dockningsstationen
och nétdelen for forsta gangen.

— Anvandaren ar inte paverkad av alko-
hol, medicin eller droger.

— Se till att behalla jamvikten vid installa-
tion, mandvrering, rengdring, underhall
och transport av robotgrasklipparen och
se till att den star sakert och inte aker
ivag.

— Begreppen "mandvrering” och "anvand-
ning* innefattar alla arbeten pa robot-
grasklipparen, dockningsstationen, nat-
delen, laddkabeln, styrtrdden och
begransningsslingan samt pa alla
iMOW®-tillbehdr.

> Om nagot ar oklart: Kontakta en STIHL-
aterforsaljare.

44 Kladsel och utrustning

A VARNING

® Nar begransningsslingan eller styrtraden ska

dras och dockningsstationen sattas fast, kan

foremal slungas upp i hég hastighet nar fasts-

pikarna eller markhakarna slas ner i marken.

Anvandaren kan skadas.

> Anvand tatt sittande skyddsglasdgon.
Skyddsglasdgonen ska vara kontrollerade
enligt EN 166 eller nationella bestdmmelser
och vara korrekt markta nar de saljs.

145



svenska

> Anvand arbetshandskar av slitstarkt mate-
rial.

m Foremal kan slungas ivag med hég hastighet
under klippningen. Anvandaren kan skadas.
> Om klippomradet betrads under klipp-

ningen:
— Anvand langbyxor av slitstarkt material.
— Anvand stabila, heltdckande skor med
halksaker sula.

m Olamplig kladsel kan fastna i tra, grenar och
robotgrasklipparen. Anvandaren kan skadas
allvarligt om oldampliga klader anvands.
> Anvand tatt sittande klader.
> Ta av sjalar och smycken.

m Under rengoring, underhall och transport kan
anvandaren komma i kontakt med klingorna.
Anvandaren kan skadas.
> Anvand arbetshandskar av slitstarkt mate-

rial.

® Anvandaren kan halka om oldampliga skor
anvands. Anvandaren kan skadas.
> Om klippomradet betrads under klipp-

ningen: Anvand stabila, heltdckande skor
med halksaker sula.

45 Arbetsomrade och omgivning
4.51 Robotgrasklippare och klippomrade

A VARNING

m Utomstaende personer, barn och djur kan inte
uppfatta och bedéma farorna med robotgra-
sklippare och féremal som slungas ivag.
Utomstaende personer, barn och djur kan ska-
das allvarligt och materiella skador kan upp-
sta.

® > Utomstaende personer, barn och

I ﬂ\ djur maste hallas pa avstand fran
> klippomradet under klippningen.
> Om robotgrasklipparen anvands i offentliga
miljéer: sparra av klippomradet och se till
att skyltar med texten "Varning! Automatisk
grasklippare! Hall djur och barn pa avstand
och under uppsikt!” stalls upp. Beakta
lokala foreskrifter.
> Se till att barn inte kan leka med robotgra-
sklipparen.
> Faststall klippomradet med hjalp av
begransningsslingan enligt beskrivningen i
denna bruksanvisning. Avgréansa ytor fran
klippomradet som robotgrasklipparen inte
ska klippa pa med begransningsslingan.
> Anvand inte robotgrasklipparen pa ytor av
grus.
m Det finns risk att manniskor snubblar pa
begransningsslingan, styrtraden eller fastspi-
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karna. Detta kan orsaka personskador och

sakskador.

> Se till att begrénsningsslingan och styrtra-
den dras sa att de ligger platt pa marken.

> Sla i fastspikarna helt i marken.

® Om du anvander ett motordrivet traédgardsred-
skap eller ett manuellt tradgardsredskap i
klippomradet kan redskapet traffa och skada
begransningsslingan, styrtraden eller fastspi-
karna. Féremal kan slungas ivdg med hog
hastighet. Detta kan orsaka personskador och
sakskador.
> Anvand inte motordrivna eller manuella

tradgardsredskap i nérheten av begréns-
ningsslingan eller styrtraden.

m Elektriska komponenter pa robotgrasklipparen
kan orsaka gnistor. Gnistorna kan orsaka
brand eller explosion i brandfarlig eller explo-
siv milj6. Detta kan orsaka allvarliga persons-
kador eller dodsfall och sakskador kan uppsta.
> Anvand inte robotgrasklipparen i brandfarlig

eller explosiv miljo.

m Efter ett ovader kan robotgrasklipparen vara
skadad eller foremal ligga i klippomradet.
Robotgrasklipparen kan vara i ett osakert till-
stand och féremal kan slungas upp under
klippningen. Detta kan orsaka allvarliga per-
sonskador eller dédsfall och sakskador kan
uppsta.
> Kontrollera att robotgrasklipparen ar i sakert

skick efter ovader.
> Kontrollera status pa klippomradet och
avlagsna foremal fran ytan.

45.2 Batteri

Batteriet ar inbyggt i robotgrasklipparen och far
bara monteras ut av en STIHL-aterforsaljare.

A VARNING

m Utomstaende personer, barn och djur forstar
inte och kan inte bedéma farorna med batte-
riet. Utomstaende personer, barn och djur kan
skadas allvarligt.
> Utomstaende personer, barn och djur

maste hallas pa avstand.
> Lamna inte batteriet utan uppsikt.
> Se till att barn inte kan leka med batteriet.

m Batteriet ar inte skyddat mot all paverkan fran
omgivningen. Batteriet kan borja brinna, explo-
dera eller skadas irreversibelt om det utsétts
for viss paverkan fran omgivningen. Detta kan
orsaka allvarliga personskador och materia-
Iskador.
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> Skydda batteriet mot varme och eld.

> Kasta inte batteriet i eld.

> Ladda, anvand och férvara inte batteriet
utanfér de angivna temperaturgranserna,
3 23.6.

> Doppa inte batteriet i vatska.

> Hall batteriet borta fran sma metalldelar.

> Utsatt inte batteriet for hogt tryck.

> Utsatt inte batteriet for mikrovagor.

> Skydda batteriet mot kemikalier och salter.

453 Dockningsstation och natdel

A VARNING

m Utomstaende personer, barn och djur kanner
inte till farorna med dockningsstationen, nat-
delen och elektrisk strom. Utomstaende perso-
ner, barn och djur kan skadas allvarligt eller
dddas.
> Utomstaende personer, barn och djur

maste hallas pa avstand.
> Se till att barn inte kan leka med docknings-
stationen eller natdelen.
® Dockningsstationen och natdelen &r inte skyd-
dade mot all paverkan fran omgivningen. Om
dockningsstationen eller natdelen utsatts for
viss paverkan fran omgivningen kan de antan-
das eller explodera. Detta kan orsaka allvar-
liga personskador och materialskador.
> Anvand inte dockningsstationen och natde-
len i brandfarlig eller explosiv milj6.

> Anvand och férvara inte dockningsstationen
och natdelen utanfér de angivna tempera-
turgranserna, 3 23.6.

> Dra ut natdelens kontakt till elnatet fore
ovéader eller om det ar risk for aska.

m Det finns risk att snubbla dver dockningsstatio-
nen, laddkabeln, natdelen eller anslutningska-
beln. Personer kan skadas och dockningssta-
tionen, laddkabeln, natdelen eller anslutnings-
kabeln kan skadas.
> Stall dockningsstationen och natdelen pa

ett val synligt stalle.
> Se till att anslutningskabeln och laddkabeln
ligger platt mot marken.

m Vid direkt solljus kan natdelens hdlje bli
mycket hett. Anvandaren kan brénna sig.

c > Vidror inte en het natdel.
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4.6 Séaker anvandning

4.6.1 Robotgrésklippare

Robotgrasklipparen ar saker att anvanda nar fol-
jande villkor ar uppfyllda:

— Robotgrasklipparen ar oskadad.

— Mandverdonen fungerar och ar oférandrade.

— Klingorna &r korrekt monterade och oskadade.
Originaltillbehoér fran STIHL anvands for denna
robotgrasklippare.

— Tillbehoret ar korrekt monterat.

A VARNING

m Vid icke-saker anvandning fungerar eventuellt
inte komponenterna och sakerhetsanordning-
arna korrekt. Personer kan skadas allvarligt
eller férolyckas.
> Anvand bara robotgrasklippare som ar
oskadade och funktionsdugliga.

> GOr inga andringar pa robotgrasklipparen.

> Om mandverpanelen inte fungerar: anvand
inte robotgrasklipparen.

> Anvand originaltillbehdr fran STIHL for den
har robotgrasklipparen.

> Montera klingorna enligt anvisningarna i
den har bruksanvisningen.

> Montera tillbehdr enligt anvisningarna i den
har bruksanvisningen eller enligt tillbehodrets
bruksanvisning.

> Stick inte in foremal i halen pa robotgra-
sklipparen.

> Lat inte laddkontakterna komma i kontakt
med metallféremal eftersom det kan leda till
kortslutning.

> Byt ut utslitna eller skadade informations-
skyltar.

> Om nagot ar oklart: Kontakta en STIHL-
aterforsaljare.

462 Klippaggregat

Klippaggregatet ar i sékert bruksskick nar fol-

jande villkor uppfylls:

— Klingorna, knivbrickan, knivhallaren, spaken
och muttern &r i intakt skick.

— Slitagemarkeringarna pa knivbrickan ar inte
genomnétta.

— L-bultarna pa knivbrickan har inte slitits ner
mer an till halften.

— Klingorna &r inte deformerade.

— Klingorna ar korrekt monterade.

A VARNING

m | ett osékert tillstdnd kan delar av klingorna
lossna och slungas ivag. Personer kan skadas
allvarligt.
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> Anvand alltid klingor, knivbricka, méathallare,
spak och mutter som ar i intakt skick.

> Om slitagemarkeringarna &r genomnotta
och hal har uppstatt: Byt klippaggregat.

> Om L-bultarna ar nedslitna till mer an half-
ten: Byt klippaggregat.

> Montera klingorna pa ratt satt.

> Om nagot ar oklart: Kontakta en STIHL-
aterforsaljare.

4.6.3 Batteri

Batteriet &r inbyggt i robotgrasklipparen och far
bara monteras ut av en STIHL-aterférsaljare.
Batteriet ar sakert att anvanda nar féljande upp-
fylls:

— Batteriet ar oskadat.

— Batteriet ar rent och torrt.

— Batteriet fungerar och har inte modifierats.

A VARNING

®m Om batteriet inte ar i ett sékert skick kan det
inte langre fungera pa ett sakert satt. Personer
kan skadas allvarligt.
> Arbeta bara med ett oskadat och funge-

rande batteri.

Ladda inte trasiga eller skadade batterier.

Rengor batteriet om det ar smutsigt.

Lat batteriet torka om det ar blétt eller fuk-

tigt.

> GOr inga andringar pa batteriet.

Stick inte in foremal i halen pa batteriet.

Lat inte de elektriska kontakterna pa batte-

riet komma i kontakt med metallféremal

eftersom det kan leda till kortslutning.

Oppna inte batteriet.

Byt ut utslitna eller skadade informations-

skyltar.

m Det kan lacka ut vatska ur ett trasigt batteri.

Om véatskan kommer i kontakt med huden eller

6gonen kan huden eller 6gonen bli irriterade.

> Undvik kontakt med vatskan.

> Om du fatt vatska pa huden: Tvéatta de
berdrda stallena med rikligt med vatten och
tval.

> Vid kontakt med 6gonen: Skdlj 6gonen med
rikligt med vatten i minst 15 minuter och
kontakta lakare.

Ett trasigt eller skadat batteri kan lukta kons-

tigt, ryka eller brinna. Detta kan orsaka allvar-

liga personskador eller dddsfall och sakskador

kan uppsta.

> Om batteriet luktar konstigt eller ryker:
Anvand inte batteriet och hall det borta fran
brannbart material.

> Om batteriet borjar brinna, férsok att slacka
branden med en brandslackare eller vatten.
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464 Dockningsstation, laddkabel, natdel
och anslutningskabel
Dockningsstationen, laddkabeln, natdelen,
anslutningskabeln och kontakterna ar i ett sakert
skick om féljande villkor ar uppfyllda:

— Dockningsstationen, laddkabeln, natdelen,
anslutningskabeln och kontakterna ar oska-
dade.

— Dockningsstationen, laddkabeln, natdelen,
anslutningskabeln och kontakterna ar rena.

— Originaltillbehér fran STIHL fér denna dock-
ningsstation ar monterade.

— Tillbehéret ar korrekt monterat.

— Dockningsstationen och natdelen ar inte dver-
tackta under drift.

A VARNING

m Vid icke saker anvandning fungerar eventuellt
inte komponenterna och sakerhetsanordning-
arna pa ett sakert satt. Personer kan skadas
allvarligt eller férolyckas.
> Anvand alltid dockningsstationer, laddkab-

lar, natdelar, anslutningskablar och kontak-
ter som &r oskadade.
> Om dockningsstationen, natdelen eller kon-
takterna ar smutsiga: rengér dockningssta-
tionen, natdelen och kontakterna.
> Gor inga andringar pa dockningsstationen,
laddkabeln, natdelen, anslutningskabeln
och kontakterna.

Stick inte in foremal i halen pa docknings-

stationen eller natdelen.

Lat inte de elektriska kontakterna pa dock-

ningsstationen, natdelen och kontakterna

komma i kontakt med metallféremal efter-
som det kan leda till kortslutning.

Oppna inte dockningsstationen och natde-

len.

> Tack inte dver dockningsstationen och nat-
delen.

> Grav inte ner natdelen i jorden.

Sitt inte pa dockningsstationen.

> Sta inte pa bottenplattan till dockningssta-
tionen.

A\

A\

A\

A\

4.7 Klippning
A VARNING

m Klingorna pa de roterande knivbrickorna kan
orsaka skarskador pa anvandaren. Det kan
leda till att anvéandaren skadas allvarligt.

> Vidrér inte knivbrickor och klingor
som roterar.
> Om anvandaren gar nara robotgra-

sklipparen under klippning eller om
anvandaren ska gora installningar pa
enheten: tryck pa knappen "STOP”.
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> Luta eller lyft inte robotgraskllpparen 4.8

nar klippning pagar.

> Om knivbrickan eller klingorna ar
blockerade av ett foremal: stoppa
robotgrasklipparen och aktivera
enhetssparren. Ta sedan bort fore-
malet.

> Hall barn borta fran robotgrasklippa-
ren och klippomradet.

S
S

> Hall djur borta fran robotgrasklippa-
ren och klippomradet.

> Sta eller satt dig inte pa robotgra-
sklipparen. Lat inte barn, djur eller

foremal aka med pa robotgrasklippa-

ren.
® Om robotgrasklipparen férandras under arbe-
tet eller beter sig konstigt kan den vara i ett
felaktigt tillstand. Detta kan orsaka allvarliga
personskador och materialskador.
> Tryck pa knappen "STOP” och aktivera
enhetssparren. Kontakta en STIHL-aterfor-
sdljare.
® Om klingorna traffar ett frammande foremal
under klippningen kan klingorna eller delar av
dessa skadas eller slungas ivag i hog hastig-
het. Detta kan orsaka personskador och sak-
skador.
> Ta bort frammande foéremal fran klippomra-
det.
> Ta bort skadade klingor eller delar av dessa
fran klippomradet.
= Nar man trycker pa "STOP” roterar knivbrickan
med klingorna en liten stund efterat. Personer
kan skadas allvarligt.
> Vanta tills knivbrickan har slutat rotera.
®m Om klingorna traffar ett hart foremal under
klippningen kan gnistor bildas och klingorna
skadas. Gnistorna kan orsaka brand i brann-
bar milj6. Detta kan orsaka allvarliga persons-
kador eller dédsfall och sakskador.
> Arbeta inte i brannbar milj6.
> Sakerstall att klingorna ar i ett sakert skick.

A FARA

® Om robotgrasklipparen anvands i narheten av

stromférande ledningar, kan klingorna komma

i kontakt med dem och skada dem. Personer

kan skadas allvarligt eller férolyckas.

> Anvand inte robotgrasklipparen i narheten
av stromférande kablar.
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Ladda
A VARNING

® Under laddningen kan det bildas lukt eller rok
om natdelen ar trasig eller defekt. Detta kan
orsaka personskador och sakskador.
> Dra ut kontakten ur eluttaget.

m Natdelen kan dverhettas och orsaka brand om
varmen inte avleds korrekt. Detta kan orsaka
allvarliga personskador eller dédsfall och sak-
skador kan uppsta.
> Tack inte dver natdelen.

49 Elanslutning

Det kan uppsta kontakt med stromférande kom-

ponenter av féljande orsaker:

— Anslutningskabeln eller férlangningskabeln ar
skadad.

— Anslutningskabelns eller férlangningskabelns
kontakt ar skadad.

— Eluttaget ar inte korrekt installerat.

A FARA

m Kontakt med stromférande komponenter kan
leda till elstét. Anvandaren kan skadas allvar-
ligt eller forolyckas.
> Kontrollera att kablar och kontakter ar oska-

dade.
> Ror inte vid det skadade stéllet.
> Dra ut kontakten ur eluttaget.

> Ta endast i kabeln och elkontakten med
torra hander.

> Anslut elkontakten till ett korrekt installerat
och sakert uttag med skyddskontakt.

> Om eluttaget befinner sig utanfér en bygg-
nad: sakerstall att eluttaget ar godkant for
utomhusbruk.

> Anslut natdelen via en jordfelsbrytare
(30 mA, 30 ms).

> Nar anslutningskabeln eller férlangningska-
beln ska anslutas eller kopplas loss: greppa
alltid tag i kontakten och dra inte i kabeln.

m En skadad eller olamplig férlangningskabel

kan orsaka elstotar. Personer kan skadas all-

varligt eller férolyckas.

> Anvand en férlangningskabel med ratt
ledartvarsnitt, L1 23.5.

> Anvand en férlangningskabel som ar skyd-
dad mot vattenstank och lamplig for utom-
husbruk.

> Skydda eluttag mellan natdel och férlang-
ningskabel fran vatten.

Om anslutningskabeln eller férlang-
ningskabeln ar defekt eller skadad:
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> Anvand en forlangningskabel som har
samma egenskaper som natdelens anslut-
ningskabel.

A VARNING

m Fel natspanning eller fel natfrekvens leda till
Overspanning i natdelen. Natdelen kan ska-
das.
> Kontrollera att elnatets natspanning och

natfrekvens motsvarar uppgifterna pa nat-
delens typskylt.
® Om natdelen ansluts till ett grenuttag kan
elektriska komponenter dverbelastas under
laddningen. De elektriska komponenterna kan
Overhettas och orsaka brand. Detta kan
orsaka allvarliga personskador eller dodsfall
och sakskador kan uppsta.
> Sakerstall att de maximala effektangivel-
serna pa grenuttaget inte dverskrids av
effekten pa typskylten for natdelen tillsam-
mans med effekten hos alla 6vriga elekt-
riska apparater som ar anslutna till grenut-
taget.
m En felaktigt dragen anslutningskabel, forlang-
ningskabel eller laddkabel kan skadas och
man kan snubbla pa dem. Detta kan orsaka
allvarliga personskador och materialskador.
> Dra anslutningskabeln och laddkabeln sa
att de befinner sig utanfor klippomradet.

> Dra och mérk ut anslutningskabeln och
laddkabeln sa att de inte kan skadas vid
anvandning av tradgardsredskap.

> Dra och mérk ut anslutningskabeln och
laddkabeln sa att ingen kan snubbla.

> Dra anslutningskabeln och laddkabeln sa
att de inte spanns eller fastnar.

> Dra anslutningskabeln och laddkabeln sa
att de inte kan skadas, vikas, krossas eller
noétas.

> Skydda anslutningskabeln och laddkabeln
fran varme, olja och kemikalier.

> Dra anslutningskabeln och laddkabeln sa
att de inte ligger pa ett underlag som ar
konstant vatt.
® Om det finns elektriska ledningar och rér i vag-
gen kan dessa skadas om natdelen monteras
pa vaggen. Kontakt med elektriska ledningar
kan leda till en elektrisk stét. Detta kan orsaka
allvarliga personskador och materialskador.
> Kontrollera att det inte finns nagra elekt-
riska ledningar och ror i vaggen pa det
avsedda stallet.

> Montera natdelen pa vaggen enligt beskriv-
ningen i denna bruksanvisning.

® Om natdelen ar ansluten till en generator kan
stromférsorjningen inte garanteras hela tiden
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och funktionen kan férsamras. Svangningarna

i stromforsorjningen kan gora att natdelen ska-

das.

> Anslut bara natdelen till ett uttag som ar
korrekt installerat.

410 Transport
4.10.1 Robotgrasklippare

A VARNING

® Robotgrasklipparen kan vélta eller rora sig
under transporten. Detta kan orsaka persons-
kador och sakskador.

> Stoppa robotgrasklipparen och akti-
vera enhetssparren.

» Sakra robotgrasklipparen med spannrem-
mar, balten eller ett nat sa att den inte kan
falla eller komma i rérelse.

4.10.2 Batteri

Batteriet ar inbyggt i robotgrasklipparen och far
bara monteras ut av en STIHL-aterforsaljare.

A VARNING

m Batteriet &r inte skyddat mot all paverkan fran

omgivningen. Batteriet kan skadas och sak-

skador kan uppsta om batteriet utsatts for spe-

cifik miljopaverkan.

> Transportera inte batteriet om det ar ska-
dat.

m Batteriet kan valta eller roéra sig under trans-
porten. Detta kan orsaka personskador och
sakskador.
> Se till att batteriet inte kan rora sig i for-

packningen.
> Se till att forpackningen inte kan réra sig.

4.10.3  Dockningsstation och natdel

A VARNING

® Dockningsstationen eller natdelen kan valta
eller réra sig under transporten. Detta kan
orsaka personskador och sakskador.

> Dra ut kontakten ur eluttaget.

> Ta ut robotgrasklipparen fran dockningssta-
tionen.

» Sékra dockningsstationen och natdelen
med spannremmar, balten eller ett nat sa
att de inte kan falla eller komma i rérelse.

® Bar inte natdelen eller dockningsstationen i
anslutningskabeln och laddkabeln. Anslut-
ningskabeln, natdelen, laddkabeln eller dock-
ningsstationen kan skadas.
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> Lossa laddkabeln fran natdelen och dock-
ningsstationen och linda upp den.

> Grip tag i dockningsstationen pa bottenplat-
tan och hall fast.

> Linda upp anslutningskabeln och fast den i
natdelen.

> Grip tag i natdelen i huset och hall fast den.

411
4111 Robotgrésklippare

A VARNING

® Barn kan inte forsta och bedéma farorna med
robotgrasklippare. Barn kan skadas allvarligt.

> Stoppa robotgrasklipparen och akti-
vera enhetssparren.
> Forvara robotgrasklipparen utom rackhall

for barn.

m De elektriska kontakterna pa robotgrasklippa-
ren och metalldelarna kan korrodera pa grund
av fukt. Robotgrasklipparen kan skadas.
> Forvara robotgrasklipparen pa en ren och

torr plats.

® Om enhetssparren inte har aktiverats fore for-
varing av robotgrasklipparen kan robotgra-
sklipparen slas pa av misstag och borja réra
pa sig. Detta kan orsaka allvarliga personska-
dor och materialskador.

> Stoppa robotgrasklipparen och akti-
vera enhetssparren.

Forvaring

m Kapan och greppstallena &r inte till for att
hanga upp robotgrasklipparen i. Sakerhets-
anordningarna kan sluta fungera och robotgra-
sklipparen kan skadas.
> Forvara robotgrasklipparen enligt anvis-

ningarna i denna bruksanvisning.

4.11.2  Batteri

Batteriet ar inbyggt i robotgrasklipparen och far
bara monteras ut av en STIHL-aterférsaljare.

A VARNING

® Barn kan inte forsta och bedéma farorna med
batteriet. Barn kan skadas allvarligt.
> Forvara batteriet utom rackhall for barn.

m Batteriet ar inte skyddat mot all paverkan fran
omgivningen. Batteriet kan skadas irreparabelt
om det utsétts for viss paverkan fran omgiv-
ningen.
> Forvara batteriet pa en ren och torr plats.
> Forvara batteriet i ett stangt utrymme.
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> Forvara inte batteriet utanfor de angivna
temperaturgrénserna, [ 23.6.

4.11.3  Dockningsstation och natdel

A VARNING

® Barn kanner inte till och kan inte bedéma
farorna med en dockningsstation eller en nat-
del. Barn kan skadas allvarligt eller dédas.
> Ta ut robotgrasklipparen fran dockningssta-
tionen.
> Forvara dockningsstationen och natdelen
utom rackhall for barn.
® Dockningsstationen och natdelen ar inte skyd-
dade mot all paverkan fran omgivningen.
Dockningsstationen eller natdelen kan skadas
om de utsatts for viss miljopaverkan.
> Ta ut robotgrasklipparen fran dockningssta-
tionen.
> Om natdelen &r varm: lat den svalna.
> Forvara dockningsstationen och natdelen
pa en ren och torr plats.
> Forvara dockningsstationen och natdelen i
ett stdngt utrymme.
> Forvara inte natdelen utanfor de angivna
temperaturgréanserna, & 23.6.
® Bar inte natdelen eller dockningsstationen i
anslutningskabeln och laddkabeln. Anslut-
ningskabeln, natdelen, laddkabeln eller dock-
ningsstationen kan skadas.
> Lossa laddkabeln fran natdelen och dock-
ningsstationen och linda upp den.
> Grip tag i dockningsstationen pa bottenplat-
tan och hall fast.
> Linda upp anslutningskabeln och fast den i
natdelen.
> Grip tag i natdelen i huset och hall fast den.

412 Rengoring, underhall och repa-

ration

A VARNING

® Om robotgrasklipparens enhetssparr inte ar
aktiverad under rengoring, underhall eller
reparation kan robotgrasklipparen plétsligt
starta. Detta kan orsaka allvarliga personska-
dor och materialskador.

> Stoppa robotgrasklipparen och akti-

vera enhetssparren.

m Skarpa rengdringsmedel, rengdring med hdg-
tryckstvatt eller rengdring med spetsiga eller
vassa, metalliska féremal kan skada robotgra-
sklipparen. Om robotgrasklipparen inte ren-
g0rs korrekt slutar eventuellt komponenterna

151



svenska

och sakerhetsanordningarna att fungera. Per-

soner kan skadas allvarligt.

> Rengor robotgrasklipparen enligt anvisning-
arna i den har bruksanvisningen.

m Skarpa rengdringsmedel, rengéring med hog-
tryckstvatt eller rengéring med spetsiga eller
vassa, metalliska foremal kan skada dock-
ningsstationen, natdelen, anslutningskabeln,
laddkabeln och kontakterna till dessa. Om
dockningsstationen, natdelen, anslutningska-
beln, laddkabeln och kontakterna till dessa
inte rengors pa ratt satt kan vissa komponen-
ter inte fungera korrekt och sakerhetsanord-
ningar forsattas ur funktion. Personer kan ska-
das allvarligt.
> Dra ut elkontakten till natdelen ur eluttaget.
> Rengor dockningsstationen, natdelen,

anslutningskabeln, laddkabeln 16vblasen
och laddkabeln pa det satt som beskrivs i
denna bruksanvisning.
® Om robotgrasklipparen, dockningsstationen
eller natdelen inte underhalls eller repareras
korrekt slutar eventuellt komponenterna och
sakerhetsanordningarna att fungera. Personer
kan skadas allvarligt eller forolyckas.
> Underhall eller reparera inte robotgrasklip-
paren, dockningsstationen och natdelen
sjalv.

> Om robotgrasklipparen, dockningsstationen
eller natdelen maste underhallas eller repa-
reras: Kontakta en STIHL-aterforsaljare.

> Utfér underhall pa klingorna enligt beskriv-
ningen i denna bruksanvisning.

m Vid rengdring eller underhall av klippaggrega-
tet kan man skara sig pa de vassa kanterna
pa klingorna. Anvandaren kan skadas.
> Anvand arbetshandskar av slitstarkt mate-

rial.

® Om natdelens anslutningskabel &r defekt eller
trasig;
> Byt ut natdelen.

® Om diagnosuttagens pluggar pa robotgrasklip-
parens undersida inte sitter korrekt kan det
komma in fukt och smuts i robotgrasklipparen.
Robotgrasklipparen kan skadas.
> Kontrollera hur pluggarna sitter vid varje

rengodring och vid varje klingbyte.
> Anvand inte robotgrasklippare vars pluggar
saknas eller &r skadade.
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5  Funktionsbeskrivning
5.1 Funktionsbeskrivning

0000099956_001

Robotgrasklipparen Klipper graset enligt slump-
massigt utvalda vagar. For att robotgrasklipparen
ska veta var granserna for klippomradet gar
maste en begransningsslinga (1) dras omkring
klippomradet.

Begransningsslingan (1) éverfor en signal till
robotgrasklipparen. Signalen genereras av dock-
ningsstationen.

Fasta hinder (2) i klippomradet registreras av
robotgrasklipparen med hjalp av ultraljudssenso-
rer och en stotsensor.

Om robotgrasklipparen upptacker ett fast hin-
der (2) sanker den hastigheten, stéter emot det
fasta hindret och aker sedan vidare i en annan
riktning.

Omraden (3), som robotgrasklipparen inte far
aka i och hinder som den inte far stéta emot
maste avgransas fran resten av klippomradet
med en begransningsslinga (1).

Nar robotgrasklipparen registrerar ett avgransat
omradet (3) sanker den hastigheten och aker
sedan vidare i en annan riktning.

| klippningslaget Iamnar robotgrasklipparen dock-
ningsstationen automatiskt och klipper graset.

Robotgréasklipparen mandvreras via appen

"MY iMOW®” och knapparna p& mandverpanelen
pa robotgrasklipparen. Ljusindikatorn pa robot-
grasklipparen och ett artificiellt genererat sprak-
meddelande informerar om robotgrasklipparens
aktuella status.
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6 Gora klippomradet och robotgrasklipparen redo for anvandning

0000100412_001

Om batterinivan ar lag soker robotgrasklipparen
efter narmaste styrtrad (4) under klippningen.
Om en styrtrad (4) hittas aker robotgrasklipparen
automatiskt tillbaka till dockningsstationen med
hjélp av styrtraden. Pa dockningsstationen lad-
das batteriet igen. Det maste finnas minst en
styrtrad (4) dragen i klippomradet. Hogst tva styr-
tradar far dras. Om klippningen ska avbrytas
eller batteriet laddas kan robotgrasklipparen
skickas direkt tillbaka till dockningsstationen via
appen "MY iMOW®” eller med tryckknappen
"Hem®.

-
¢ By L

0000099824_001

Pa en styrtrad (4) kan man stalla in upp till tre
startpunkter (5). Robotgrasklipparen kan aka till
en specifik startpunkt och borja klippa darifran.

Med hjalp av styrtraden (4) kan klippomradet
delas in i flera zoner (exempelvis A och B).
Zonerna definieras med en startpunkt (5). Med
utgangspunkt i den valda startpunkten kan robot-
grasklipparen styras at vanster eller hoger till
onskad zon. Darefter kan robotgrasklipparen
klippa specifikt i den valda zonen. Startpunkter
och zoner hanteras i appen "MY iIMOW®” och
kan tas med i berakningen i klippschemat.

¢

0000100413_001
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Om det finns en trang passage (6) i klippomradet
klipper robotgrasklipparen i denna passage om
ett visst minimiavstand mellan begréansnings-
slingorna halls. Om minimiavstandet inte uppratt-
halls maste en styrtrad (7) dras genom den
tranga passagen (6). Styrtraden (7) leder sedan
robotgrasklipparen genom den tranga passa-
gen (6) och fram till en startpunkt (8). Fran den
nya startpunkten (8) kan robotgrasklipparen
klippa klippomradet efter den tranga passa-

gen (6). Hur ofta robotgrasklipparens start-
punkt (8) justeras kan styras i appen

"MY iMOW®” och laggas in i klippschemat.

6 Gora klippomradet och
robotgrasklipparen redo for
anvandning

6.1 Planera och férbereda klippom-
radet

Innan robotgrasklipparen tas i drift maste klipp-
omradet planeras och férberedas. Det mojliggor
en stabil installation och en problemfri drift och
eventuella felkallor atgardas.

Planera klippomradet
> Satt dig in beskrivningarna for dockningssta-
tionen och traddragningen i nastfoljande kapi-
tel.
> Qverfor informationen till den egna tradgar-
den:
— Klippomradets kontur
— Dockningsstationens position
— Begransningsslingans placering (observera
de atergivna avstanden fran kant till kant
och exemplen pa traddragning)
— Styrtradens/styrtradarnas placering (minst
en, max tva)

Forbereda klippomradet

oy

> Avlagsna foremal som ligger i vagen.

> Ta bort metalliskt, magnetiskt och elektriskt
ledande material och gamla begrénsnings-
slingor.

e
C

0000099957_001
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> Klipp grasmattan med en grasklippare i den
klipphojd som sedan aven stélls in for robot-
grasklipparens drift. Den standardméssigt
installda klipphdjden pa robotgrasklipparen ar
a=6cm.

> Jamna till hal och storre ojamnheter.

> Om marken ar hard och torr: vattna klippytan
latt sa att det blir Iattare att sla i fastspikar.

0000100288_001 |

> Robotgrasklipparens konstruktion gor att den
lamnar en remsa med oklippt gras langs med
alla ytor som inte gar att kora pa. Dessa rem-
sor kan t.ex. anvandas for att sa blomfréer och
skapa ett blomrikt omrade for insekter.

\/

0000099825_001

> Om man inte vill ha grasremsor som kant pa
icke korbara ytor: lagg kantstenar eller plattor
med en bredd pa minst a = 24 cm langs dessa
ytor.

6.2 Férbereda robotgrasklipparen

fér anvéndning
Ta bort férpackningsmaterial och transport-
sakringar.
> Kontrollera att féljande komponenter befinner
sig i sakert skick:
— Robotgréasklippare, 01 4.6.1
— Klippaggregat, (1 4.6.2
— Batteri, (1 4.6.3
— Dockningsstation och natdel, (1 4.6.4
> Uppratta dockningsstation, 1 7
> Dra begransningsslinga, 1 8
> Slutféra dragning av begrénsningsslinga, I
9.1
> Dra styrtrad, 3 10.1
Ansluta dockningsstationen till stromforsorj-
ningen, E311.1

\

\
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> Ladda robotgrasklipparen, Ed 12.1

> Ansluta till Bluetooth®-granssnitt, 0 13.1

> Om stegen inte kan genomféras: Anvand inte
robotgrasklipparen och uppsok en STIHL-ater-
forsaljare.

7  Uppratta dockningsstation
71 Allmé&nna anvisningar

o

&

0000099842_001

> Valj placering av dockningsstationen sa att fol-
jande villkor ar uppfyllda:

— Laddkabeln (1) kan dras utanfér klippomra-
det till 1dmpligt eluttag.

— Dockningsstationen och néatdelen star pa ett
val synligt stalle.

— Dockningsstationen star i det klippomrade
som ar storst eller som klipps oftast.

— Om modjligt: placeringen ger skydd fran
vaderpaverkan och direkt solljus.

— Om mojligt: dockningsstationen star inom
mottagningsomradet for ett tradlost natverk
(WLAN-anslutning).

— Om mdjligt: dockningsstationen star i ett
klippomrade med lutning langst ner i en
sluttning.

Fv

0000099849_001
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7 Uppratta dockningsstation

> Uppratta dockningsstationen sa att foljande

villkor &r uppfyllda:

— Dockningsstationen star pa ett plant under-
lag.

— Dockningsstationens 6ppning pekar framat i
riktning mot klippomradet.

— Dockningsstationen ar vagratt placerad och
lutar inte at sidan, framat eller bakat.

— Bottenplattan bojer sig inte och ligger plant
mot marken.

7.2 Placera dockningsstationen

Dockningsstationens ratta position beror pa var

placeringen &r planerad och pa omgivningen dar.

> Valj placering och uppréatta dockningsstationen
enligt beskrivningen.

Stélla upp dockningsstation i klippomradet

0000100240_001

Dockningsstationen star pa kanten av klippomra-
det mot en vag och styrtraden (1) kan dras med
en langd pa a = 2 m rakt fran dockningsstationen
till klippomradet.

0000099844_001

Dockningsstationen star i kanten av klippomra-
det. Det gar att kora pa den angransande ytan
och styrtraden (1) kan dras pa en langd av a = 2
m rakt fran dockningsstationen till klippytan.

0458-011-9801-A
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0000100241_001

Dockningsstationen star delvis i en rabatt och
delvis i klippomradet och styrtraden (1) kan dras
med en langd pa a = 2 m rakt fran dockningssta-
tionen till klippomradet.

0000099845_001

Dockningsstationen star delvis i en korbar yta

och delvis i klippomradet och styrtraden (1) kan

dras med en langd pa a = 2 m rakt fran dock-

ningsstationen till klippomradet.

> Forbereda dockningsstationen, 1 7.3.

> Stall upp dockningsstationen i klippomradet,
m7.4.

Uppréatta dockningsstation utanfér klippomradet

0000099846_001

Dockningsstationen star utanfor klippomradet.

Sidoavstandet till angréansande ytor maste vara
minst a = 15 cm.

Avstandet fran den framre kanten pa docknings-
stationen till klippomradet maste vara minst
b=2m.

Vid denna variant maste man faststélla en start-
punkt (1) i klippomradet som avslutning pa idrift-
tagningen. Robotgrasklipparen startar da klipp-
ningen fran denna punkt och inte direkt fran
dockningsstationen. Startpunkter kan stéllas in
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via appen "MY iMOW®”. Startpunktens startfrek-

vens (1) maste sattas pa 100 % i appen.

> Forbereda dockningsstationen, E17.3.

> Uppratta dockningsstation utanfor klippomra-
det, A7.5.

Uppratta dockningsstation i mitten av klippomra-
det

0000099847_001

Dockningsstationen placeras som en ”6” i mitten
av klippomradet.

Vid denna variant leds begransningsslingan runt
dockningsstationen och bak till kanten av klipp-
omradet. Styrtraden leds framat mot kanten pa
klippomradet.

Sidoavstandet till angréansande ytor maste vara
minst a = 37 cm (langd: 1x IMOW® Ruler).

Avstandet fran den bakre kanten av docknings-
stationen till kanten pa klippomradet maste
uppga till minst b =2 m.

Styrtraden (1) maste kunna dras med en langd

pa c = 2 m rakt fran dockningsstationen till klipp-

omradet.

> Forbereda dockningsstationen, E17.3.

> Stalla upp dockningsstation i mitten av klipp-
omradet, 1 7.6.

156

7 Uppratta dockningsstation
7.3 Foérbereda dockningsstationen
Ansluta laddkabeln

OBS!

m | addkabelns kontakter ar skyddade mot smuts
och damm i monterat tillstdnd. Om kontak-
terna &r smutsiga kan det uppsta driftstor-
ningar pa dockningsstationen.
> Skydda 6ppna kontakter mot smuts.
> Rengdr smutsiga kontakter enligt anvisning-

arna i den har bruksanvisningen.

0000100046_001

Laddkabeln kan anslutas bakifran som standard.

0000100401_001

Om dockningsstationen star direkt mot en vagg
kan laddkabeln aven dras under bottenplattan.
Laddkabeln kan dras at vanster eller hoger ut
fran bottenplattan.

0000099954_001

den i en uppatgaende rorelse.

0458-011-9801-A




7 Uppratta dockningsstation

svenska

0000100292_001
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0000100049_001

> Tryck pa sparrspaken (2) och 6ppna skyd-
det (3).

0000100047_001

> Om dockningsstationen ska anslutas bakifran:
> Stick in kontakten (4) i genomféringen (5)
och folj efter med laddkabeln (6).
Laddkabeln (6) skjuts sedan uppat inuti
dockningsstationen.

végg eller om laddkabeln ska foras at sidan

under bottenplattan:

> Oppna och grada av kanten pa énskad sida
av bottenplattan i Iage (A).

> Skar ut och grada av en 6ppning (B) i mitten
av bottenplattan.

> Stick in kontakten (4) i dppningen (B) och
folj efter med laddkabeln (6).
Laddkabeln (6) skjuts sedan uppat inuti
dockningsstationen.

0458-011-9801-A

> Satt i kontakten (4).
Kontakten (4) hakar fast pa bada sidor, vilket
gar att hora och se.

Sétta fast dockningsstationen

il
)

> Satt fast dockningsstationen med fyra marks-
pikar (8) i marken.

0000099826_001

Fora in begrénsningsslinga

N

> Stick in tradanden (9) i den hogra genomfor-
ingen (10) och fortsatt mata pa.
Begrénsningsslingan (9) skjuts uppat inne i
dockningsstationen.

0000099959_001

> Fortsatt mata pa begrénsningsslinga tills den
uppgar till en langd som skjuter ut a = 37 cm
(Iangd: 1x iIMOW® Ruler) ovanfor.

157



svenska

0000100402_001

> Mark ut var trédanden (9) ar narmast kapan
med passande kabelmarkeringspenna (11).
Méarkningen underlatter anslutning till ratt
klamma senare.

7.4 Upprétta dockningsstation i
klippomradet

oz

> Dra begransningsslingan (1) pa ett sadant satt
i bottenplattan att den ligger platt i kabelkana-
len och ar fixerad av hakarna (2).

0000099960_001

0000100294_001

> Fixera begransningsslingan (1) direkt pa bot-
tenplattan (3) med en fastspik (4).

Om dockningsstationen star mot en vagg:

0000099961_001

> For undan begransningsslingan (1) 37 cm
(langd: 1x iIMOW® Ruler) &t sidan fran botten-
plattan (3).
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> For begransningsslingan (1) parallellt med bot-
tenplattan (3) mot kanten av klippomradet och
hall avstandet 37 cm till vaggen (langd:
1x iIMOW® Ruler).

> Dra begransningsslingan (1) medsols runt
klippomradet, [ 8.

Om dockningsstationen star pa en angrénsande
yta som gar aft kora pa:

0000100296_001

> For undan begransningsslingan (1) 37 cm
(langd: 1x iIMOW® Ruler) at sidan fran botten-
plattan (3).

> For begransningsslingan (1) parallellt med bot-
tenplattan (3) mot kanten av klippomradet.

> Dra begransningsslingan (1) medsols runt
klippomradet, 1 8.

Om dockningsstationen delvis star i en rabatt
och delvis i klippomradet:

0000099964_001

> For undan begransningsslingan (1) fran bot-
tenplattan (3) at sidan och hall avstandet
37 cm (langd: 1x IMOW® Ruler) parallellt med
rabatten.

> Dra begransningsslingan (1) medsols runt
klippomradet, [ 8.

Om dockningsstationen delvis star pa en kdrbar
yta och delvis i klippomradet:

0458-011-9801-A



7 Uppratta dockningsstation

0000100397_001

> For undan begransningsslingan (1) fran bot-
tenplattan (3) at sidan och dra slingan langs
med den kdrbara ytan.

> Dra begransningsslingan (1) medsols runt
klippomradet, E1 8.

7.5 Upprétta dockningsstation
utanfor klippomradet

g
8
8
8
8

> Dra begransningsslingan (1) pa ett sadant satt
i bottenplattan att den ligger platt i kabelkana-
len och ar fixerad av hakarna (2).

0000100295_001

> Fixera begransningsslingan (1) direkt pa bot-
tenplattan (3) med en fastspik (4).

0000099966_001

> For begransningsslingan (1) framat mot klipp-
omradet.

0458-011-9801-A
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Ratt avstand till kanten pa klippomradet beror
pa om kanten ar korbar eller om ett avstand
pé a = 37 cm (l&ngd: 1x iIMOW® Ruler) maste
hallas.

> Dra begransningsslingan (1) medsols runt
klippomradet, L 8.

7.6 Upprétta dockningsstation i mit-
ten av klippomradet

0000099960_001

= S >

> Dra begransningsslingan (1) pa ett sadant satt
i bottenplattan att den ligger platt i kabelkana-
len och ar fixerad av hakarna (2).

0000100294_001

> Fixera begransningsslingan (1) direkt pa bot-
tenplattan (3) med en fastspik (4).

0000100048_001

> For undan begransningsslingan (1) minst
37 cm (langd: 1x IMOW® Ruler) fran botten-
plattan (3) at sidan.
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> Dra begransningsslingan (1) sa att det ar ett
avstand pa minst a = 2 m bakom bottenplat-
tan (3).

> For begransningsslingan (1) i mitten bakom
dockningsstationen till kanten pa klippomra-
det.
Beroende pa den angransande ytan maste ratt
avstand hallas till kanten av klippomradet.

> Dra begransningsslingan (1) medsols runt
klippomradet, [ 8.

8 Dra begrénsningsslinga
8.1 Allm&nna anvisningar

Testa begransningsslingans och styrtraddens
dragning i klippomradet

0000099843_001

> Kontrollera att klippomradet langs begrans-
ningsslingan och styrtraden ar jamnt och sa
fritt fran hinder som mojligt enligt féljande
matt:
Begransningsslinga (1)
— ytterméatt: a = 37 cm (langd: 1x IMOW®
Ruler)
— innermatt: b=1,2m
Styrtrad (2)
— at hoger i korriktningen mot dockningsstatio-
nen: a = 37 cm (langd: 1x iMOW® Ruler)
— at vanster i korriktningen mot dockningssta-
tionen:c=1,2m

Dra begransningsslinga

> Dra begransningsslingan medurs med borjan i
dockningsstationen.

> Se till att begrénsningsslingan inte veckas,
kapas, spanns eller korsas.
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> Sakerstall att begransningsslingan inte korsar
en styrtrad.
> Undantag: vid installation av en gangvag
maste styrtraden korsa begrénsnings-
slingan.
> Hall ett avstand pa minst 1 m till begréans-
ningsslingor som tillhér intilliggande robotgra-
sklipparinstallationer.
> Sakerstall att begransningsslingans langd inte
Overskrider 850 m.
> Begransningsslingan och styrtraden far inte
dras sa att de ligger pa olika djup.

Féasta begrénsningsslinga och styrtrad

0000100053_001

iLil} — al AN
> Satt fast begransningsslingan och styrtraden

med fastspikarna sa att féljande villkor ar upp-

fyllda:

— Avstandet mellan fastspikarna ar hogst
a=1m.

— Begransningsslingan och styrtraden ligger
platt mot marken overallt.

— Fastspikarna ar helt forsankta.

Dra reservtrad

Reservtrad underlattar korrigeringar vid traddrag-
ning och ger utrymme for senare anpassningar.
Exempel:

— En rabatt gors bredare och maste avgrénsas
pa nytt.

— Buskar och plantor véxer och begransnings-
slingan maste ledas i en storre bage runt
véaxten.

— Begrénsningsslingan kapades for kort vid
dockningsstationen och kan inte kopplas ihop.

Det gar att planera och dra en eller flera reserv-
tradar.

i

0000100058_001
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8 Dra begransningsslinga

> Dra begransningsslinga med en langd pa
a = 1 m parallellt och tatt intill och anvand 2
fastspikar, utan att begransningsslingorna kor-
sar varandra.

> Fast reservtraden i mitten med ytterligare tva
fastspikar.

8.2 Planera styrtrad och placera ut
anslutningsstéllen i begrans-
ningsslingan

Dragningen av styrtraden eller styrtradarna

maste planeras noga i férvag. Redan nar

begransningsslingan dras maste man ta hansyn

till placeringen av alla styrtradar. Minst en och
hogst tva styrtradar far dras.

0000100239_001 |

En styrtrad (1) har féljande funktioner:

— Orienteringshjalp vid atergang till docknings-
stationen (2)

— For att styra mot en startpunkt (3)

— For att dela in klippomradet i zoner (A och B)

Styrtraden (1) dras fran dockningsstationen (2)
genom klippomradet och ansluts till den omgi-
vande begransningsslingan (4) pa ett stalle som
ligger sa langt bort som mgjligt. 3 10.1

0000100423_001 |

90°(
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> Planera styrtradens placering sa att foljande
villkor ar uppfyllda:

— Styrtraden dras med en langd pa a = 2 m rakt
fran dockningsstationen till klippomradet.

— Minimiavstandet mellan styrtraden och den
omgivande begransningsslingan ar
b=275cm

— Styrtraden leds med ett minimiavstand pa

¢ =37 cm (langd: 1x iMOW® Ruler) rakt och i

rat vinkel till begransningsslingan och ansluts.

0458-011-9801-A
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Styrtraden far inte korsa ett sparromrade.
Styrtraden far inte anslutas till begréansnings-
slingan i ett horn.

Styrtraden far inte anslutas till begréansnings-
slingan i ett horn.

Styrtraden far inte korsa en begransnings-
slinga.

Undantag: vid installation av en gangvag
maste styrtraden korsa begransningsslingan.
— Styrtraden far inte vara veckad eller spand och
far inte placeras sa den korsar sig sjalv.

0000100229_003

Vid installation av den omgivande begransnings-

slingan (4) maste anslutningsstallet for styrtraden

faststéllas:

> Satt fast begransningsslingan (4) pa de
avsedda stallena med en fastspik (5).
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> Lagg begransningsslingan (4) som en égla
med en langd pa d = 15 cm och fast med ytter-
ligare en fastspik (5).

> Kapa begransningsslingan (4) i anden pa tra-
ddglan med en avbitartang.
| slutet av installationen kopplas tradandarna
ihop med styrtraden. 1 10.1

> Fortsatt dra begransningsslinga (4) runt klipp-
omradet.

8.3 Horn

Horn med en vinkel pa 90°

Horn med en vinkel pa 90° kan delas in i tva
hérn med en vinkel pa 45° vardera. Det gor att
robotgrasklipparen éndrar riktning pa de har stal-
lena pa ett jamnare och mindre ryckigt satt.

0000100400_001

med en langd pa minst 37 cm (langd:
1x iIMOW® Ruler).
Spetsiga hérn med en vinkel pa < 90°

Dela in spetsiga horn med en vinkel pa < 90° i
tva horn. Det gor att robotgrasklipparen éndrar
riktning pa de hér stéllena pa ett jamnare och
mindre ryckigt satt.
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> Sakerstall att vinkeln inte blir mindre &n 90°
vid spetsiga horn.
> Om vinkeln blir mindre an 90°: dela in vinkeln.
> Skapa ett hdérn med en vinkel som ar storre
an 90°. Dra sedan begransningsslingan
med en langd pa minst 37 cm (langd:
1x iIMOW® Ruler) rakt fram.
> Skapa sedan ett horn med en vinkel som ar
storre &n 90°. Dra sedan begransnings-
slingan med en langd pa& minst 37 cm
(langd: 1x iIMOW® Ruler) rakt fram.

8.4 Koérbar yta

Robotgrasklipparen kan koéra pa ytor som ligger
precis intill klippomradet om hojdskillnaden mel-
lan den korbara ytan och klippomradet inte ar
mer an 1,5 cm. Underlaget maste vara fast och
fritt fran hinder.

Exempel:

— Terrass

— Asfalterad vag

— Kantstenar eller plattor intill grasmatta

Om avstandet mellan begrénsningsslingan och
den korbara ytan halls sa litet som méjligt blir det
mindre synliga kanter efter klippningen.

0000100057_001
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8 Dra begransningsslinga

> Dra begransningsslingan parallellt med den
korbara ytan utan nagot avstand.
Maximal héjdskillnad mellan kdrbar yta och
klippomrade ara = 1,5 cm

8.5 Ej kérbar yta

En yta ar inte kérbar om det hamnar hinder nara

marken i klippomradet, om underlaget inte ar fast

eller om det ar mycket ojdmnt och om héjdskill-

naden mellan klippomradet och den angran-

sande ytan ar stérre an 1,5 cm.

Exempel:

— Mur eller staket

— Hackar eller buskar med grenar som sticker ut
langt ner

— Stenparti eller grusad gang

— Underlag med mycket rétter eller andra ojamn-
heter

0000099948_001

> Dra begransningsslingan med ett avstand pa
37 cm (langd: 1x iIMOW® Ruler) parallellt med
den icke korbara ytan.

> Om den ej kdrbara ytan befinner sig inom
klippomradet: avgransa den ej kdrbara ytan
med en sparryta.

8.6 Vattenparti

Till vattenpartier maste ett storre tradavstand hal-
las om vattenpartiet inte ar avgransat fran klipp-
omradet med ett fast och minst 10 cm hogt hin-
der.

Exempel:

— Tradgardsdamm

— Pool

— Back eller vattendrag

0000100062_001
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> Dra begransningsslingan med ett avstand pa
a = 1 m parallellt med vattenomradet.

> Om vattenpartiet ligger inom klippomradet:
avgransa vattenpartiet med en sparryta.

8.7 Fallkanter

Till fallkanter maste ett storre tradavstand hallas
om fallkanten inte &r avgrénsad fran klippomra-
det med ett fast och minst 10 cm hogt hinder.
Exempel:

— Trappa

— Stédmur

— Graderad sluttning

0000100063_001

> Dra begransningsslingan med ett avstand pa
a =1 m parallellt med fallkanten.

8.8 Sparryta

Omraden inom klippomradet som robotgrasklip-
paren inte kan eller far kéra pa maste avgransas
med en sparryta.

Exempel:

— Rabatt utan en fast ram som &r minst 10 cm
hog

Tradgardsdamm eller pool utan en fast ram
som ar minst 10 cm hdg

— Hinder som inte far vidréras

— Hinder som inte ar tillrackligt fasta

— Hinder som &r lagre &n 10 cm

For en stabil klippning ska sparrytorna inte ha en
konkav form.
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0000100055_001

b

> Dra begransningsslingan (1) fran kanten och i
riktning mot spéarrytan. Sakerstall att féljande
matt beaktas for sparrytan:

— Minimiavstand till andra begrénsnings-
slingor a = 55 cm

— Tradavstand b = 37 cm (Iangd: 1x IMOW®
Ruler) (vid vattenpartier och fallkanter
b=1m)

— minsta diameter pa sparrytan 74 cm

0000100232_001

> Dra begransningsslingan (1) runt omradet som
ska avgransas.

> Dra begransningsslingan (1) parallellt och tatt
intill tillbaka till kanten utan att begransnings-
slingorna korsar varandra.

8.9 Fast hinder

Ett fast hinder i klippomradet maste inte avgran-
sas med en sparryta om hindret &r minst 10 cm
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hogt. Hindret detekteras da av ultraljudssenso-
rerna och stétsensorn.

0000100064_001

> Ett fast hinder med en héjd pa minsta = 10 cm
maste inte avgransas.

8.10 Tranga passager
)]
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Robotgrasklipparen kan kéra i alla tranga passa-

ger sa lange den haller minimiavstandet (a) mel-

lan begransningsslingorna (1).

> Dra begransningsslingan (1) enligt illustratio-
nen och sakerstall att féljande matt halls:

— Minimiavstand mellan begransningssling-
orna (1) i den trdnga passagen: a=2m

— Om den tranga passagen avgransas av hinder
pa sidorna: Lagg till ett avstand pa b = 37 cm
(Iangd: 1x iMOW® Ruler)

> Om minimiavstandet a = 2 m mellan begrans-
ningsslingorna (1) underskrids:
Dra en styrtrad i mitten genom den tranga
passagen.
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Trang passage med styrtrad

L1 3

i

0000100418_001

En styrtrad (2) styr robotgrasklipparen genom
den tranga passagen, sa lange minimiavstan-
det (a) mellan begransningsslingorna (1) beak-
tas.

Som avslutning pa idrifttagningen maste efter

den tranga passagen en startpunkt (3) och dess

startfrekvens stéllas in. Annars hittar inte robot-

grasklipparen ratt vag genom den tranga passa-

gen. Startpunkter kan stéllas in via appen

"MY iMOW®”.

> Dra begransningsslingan (1) enligt illustratio-
nen och sakerstall att féljande matt halls:

— Minsta avstand mellan begrénsningssling-
orna (1) i den trdnga passagen: a = 55 cm

— Om den trdnga passagen omges av hinder pa
sidorna: rakna dven med ett avstand pa
b = 37 cm (langd: 1x iIMOW® Ruler)

> Dra styrtraden (2) i mitten av den trdnga pas-
sagen.

> Om sidoavstandet b = 37 cm (langd:
1x iIMOW® Ruler) underskrids: skapa en korri-
dor genom vilken du kan leda robotgrasklippa-
ren till ett annat klippomrade 1 8.11 eller
avgransa den tranga passagen fran klippom-
radet.

0458-011-9801-A
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8.11

Funktionsbeskrivning

I
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Med en korridor (1) kan tranga passager hante-
ras specifikt eller dvergangar skapas. Korridoren
delar in klippomradet i ett huvudklippomrade (A)
och ytterligare ett klippomrade (B).

Korridor

0000100066_003

Begransningsslingan (2) dras utan avbrott. Den
skapar korridoren vid dvergangen fran huvud-
klippomradet (A) till det 6vriga klippomradet (B).
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Tradoglor (4) signalerar till robotgrasklipparen att
en korridor borjar eller slutar.

Mitt i korridoren maste man dra en styrtrad (3).

Efter en korridor maste man placera ut en start-
punkt (5) i klippomradet (B). Annars hittar inte
robotgrasklipparen ratt vag fran huvudklippomra-
det (A) genom korridoren till det andra klippomra-
det (B). Startpunkter och deras startfrekvens kan
stéllas in via appen "MY iMOW®”,

Inne i korridoren sker ingen klippning.

Allmanna anvisningar
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0000101478_001

165



svenska

> Se till att foljande villkor ar uppfyllda:
— Minsta avstand mellan traddglorna (4) ar
minst a = 74 cm.
— Avstandet mellan begransningsslingorna (2)
ar minst b = 55 cm.
— Avstandet till hinder pa sidorna:ar minst

c=15cm
s Bl
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> Se till att féljande villkor &r uppfyllda:

— Styrtraden (3) kan dras framfor korridoren
med en langd pa minst d = 37 cm (langd: 1x
iMOW® Ruler) rakt och i rét vinkel (90°) mot
korridoren.

— Styrtraden (3) kan ledas bort efter korrido-
ren med en langd pa minst e = 2 m rakt och
i rat vinkel (90°) fran korridoren i klippomra-
det (B).

> Om det inte gar att halla sig inom dessa
avstand och langder maste man avgrénsa

klippomradet (B) fran huvudklippomradet (A)

och skapa en sidoyta.

Skapa korridor

CEEE S U ESH GO

b—2
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C

0000100067_001

> Dra begransningsslingan (2) fran huvudklipp-

omradet (A) till det andra klippomradet (B)

enligt bilden.

> Om korridoren dras i bage: Lagg begrans-
ningsslingan (2) med en langd pa a = 74 cm
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(langd: 2x IMOW® Ruler) rakt och i rat vinkel
(90°) till klippomradet i borjan och slutet av
korridoren.

> Dra begransningsslingan (2) medurs runt
klippomradet (B) och tillbaka till korridoren.

0000101477_001

~rr>~(C

~

> Dra begransningsslingan (2) med en langd pa
37 cm (langd: 1x iIMOW® Ruler) parallellt och
tatt intill tillbaka till kanten utan att begrans-
ningsslingorna korsar varandra.

> Dra begranssningsslingan (2) med ett avstand
pa minst 55 cm parallellt i riktning mot huvud-
klippomradet (A).

> Dra begransningsslingan (2) med en langd pa
37 cm (langd: 1x iMOW® Ruler) parallellt och
tatt intill tillbaka till huvudklippomradet (A) utan
att begransningsslingorna korsar varandra.

> Om korridoren dras i bage: Lagg begrans-
ningsslingan (2) med en langd pa a = 74 cm
(langd: 2x IMOW® Ruler) rakt och i rat vinkel
(90°) till klippomradet i borjan och slutet av
korridoren.

> Avsluta traddragningen i huvudklippomra-
det (A).

0458-011-9801-A
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90°
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000100068_001

0000099969_001

> Dra styrtraden (3) i huvudklippomradet (A)
med en langd pa minst ¢ = 37 cm (langd: 1x
iMOW® Ruler) rakt och i rét vinkel (90°) mot
korridoren.

> Dra styrtraden mitt i korridoren.

> Led styrtraden (3) efter korridoren med ett
avstand pa minst d = 2 m rakt och i rat vinkel
(90°) i klippomradet (B).

8.12  Backar/sluttningar

Robotgrasklipparen klarar att kéra och klippa pa
lutningar pa upp till 40 %.

7\ r/ ml’r o
Ty —

.
0000100399_001

> Om det finns en backe/sluttning pa over 27 %
inom klippomradet: dra begrénsningsslingan
med ett avstand a = minst 1,20 m fére och
efter backen/sluttningen.

> For att robotgrasklipparen ska kunna kora pa
overgangen mellan plan mark och backe/slutt-
ning maste dvergangens radius vara av den
storleken att avstandet till marken ¢ = 10 cm
inte 6verskrids pa en stracka avb =1 m.

8.13 Sidoyta

Robotgrasklipparen kan inte aka till en sidoyta pa
egen hand. Kunden maste placera den dar
manuellt.

Pa en sidoyta far det inte finnas nagon styrtrad
dragen.

> Om det finns en backe/sluttning pa upp till
27 % inom klippomradet: dra begrénsnings-
slingan pa vanligt satt.

0458-011-9801-A
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0000099951_001

> Dra begransningsslingan (1) fran huvudomra-
det (A) till sidoytan (B).
Minimiavstand till begransningsslingorna
a=74cm

> Sakerstall att I1angden pa begransnings-
slingan (1) inte 6verstiger 850 m.

> For tillbaka begransningsslingan (1) till klipp-
omradet (A) parallellt och tatt intill utan att
begransningsslingorna dverlappar varandra.
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8.14 Litet klippomrade

Vid ett litet klippomrade, dar det kravs mindre an
20 m begransningsslinga, maste modulen for
mindre ytor STIHL AKM 100 anvandas.

STIHL AKM 100 stabiliserar tradsignalen och
kopplas ihop med begransningsslingan med
hjalp av kabelkopplingar.
9  Slutféra dragning av
begransningsslinga
9.1 Slutféra dragning av begrans-
ningsslinga

Dockningsstation i utkanten av klippomradet,
dockningsstation i utkanten av grésytan

0000100243_001

> Fixera begransningsslingan (1) direkt pa bot-
tenplattan (2) med en fastspik (3).

> Mat upp tva ganger bredden pa bottenplat-
tan (2) av begrénsningsslingan (1) och kapa
den sedan med en avbitartang.

0000100404_001

i bottenplattan att den ligger platt i kabelkana-
len och ar fixerad av hakarna (4).

0000100245_001
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> Stoppa in begransningsslingan (1) i den
vanstra genomfdringen (5) och fortsatt mata
pa.

Tradanden (1) skjuts uppat inne i dockningssta-

tionen.

0000100246_001

> Mark tradanden (1) narmast huset med pas-
sande kabelmarkeringspenna (6).

Dockningsstation utanfor klippomradet

0000100249_001

> Dra begransningsslingan (1) tatt intill redan
dragen begransningsslinga och satt fast den
med en fastspik (2).

0000100251_001

> Dra 37 cm av begransningsslingan (1) nara
och parallellt med den andra begransnings-
slingan (langd: 1x iIMOW® Ruler) tillbaka till
dockningsstationen, utan att begransnings-
slingorna éverlappar varandra.

> Dra begransningsslingan (1) tillbaka till kanten
och vidare till bottenplattan (3).

0458-011-9801-A
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0000100244_001

> Fixera begransningsslingan (1) direkt pa bot-
tenplattan (3) med en fastspik (4).

> Mat upp tva ganger bredden pa bottenplat-
tan (3) med begransningsslingan (1) och kapa
sedan begransningsslingan (1) med en avbi-
tartang.

0000100415_001

att
i bottenplattan att den ligger platt i kabelkana-
len och ar fixerad av hakarna (5).

0000100424_001

> Stoppa in begransningsslingan (1) i den
vanstra genomféringen (6) och fortsatt mata
pa.

Tradanden (1) skjuts uppat inne i dockningssta-

tionen.

0000100416_001

|~ =2 S

> Mark tradanden (1) narmast huset med pas-
sande kabelmarkeringspenna (7).

0458-011-9801-A
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Som avslutning pa idrifttagningen maste en start-
punkt for klippomradet faststallas. Annars kan
robotgrasklipparen inte hitta till klippomradet.
Startpunkter och deras startfrekvens kan stéllas
in via appen "MY iMOW®”,

Uppréatta dockningsstation i mitten av klippomra-
det

0000100252_001

> Dra begransningsslingan (1) tatt intill den
redan dragna begransningsslingan.

> Dra begransningsslingan (1) nara och paral-
lellt med den andra begransningsslingan till-
baka till dockningsstationen, utan att begrans-
ningsslingorna dverlappar varandra.

> Led begransningsslingan (1) med ett avstand
pa 37 cm (langd: 1x iMOW® Ruler) runt bot-
tenplattan (3) och framat.

0000100243_001

> Fixera begransningsslingan (1) direkt pa bot-
tenplattan (2) med en fastspik (3).

> Mat upp tva ganger bredden pa bottenplat-
tan (2) av begransningsslingan (1) och kapa
den sedan med en avbitartang.
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10 Dra styrtrad

0000100404_001

Vgl

att
i bottenplattan att den ligger platt i kabelkana-
len och ar fixerad av hakarna (4).

0000100245_001

> Stoppa in begransningsslingan (1) i den
vanstra genomféringen (5) och fortsatt mata
pa.

Tradanden (1) skjuts uppat inne i dockningssta-

tionen.

0000100246_001

> Mark tradanden (1) narmast huset med pas-
sande kabelmarkeringspenna (6).

10 Dra styrtrad
10.1  Dra styrtrad

Redan nar begransningsslingan dras maste man

ta hansyn till placeringen av alla styrtradar.

> Beakta allmanna specifikationer fér dragning
av styrtraden 1 8.1.
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> Stick in styrtraddens ande (1) i den mellersta
genomfdringen (2) och folj efter med traden.
Styrtraden (1) skjuts uppat inne i docknings-
stationen.

0000100236_001

> Fortsatt mata styrtraden (1) tills den sticker ut
a = 37 cm (I&ngd: 1x iMOW® Ruler) upptill.

0000100405_001

> Mark ut styrtraden (1) narmast huset med pas-
sande kabelmarkeringspenna (3).
Markningen underlatter anslutning till ratt
klamma senare.

pa ett sadant satt i botten-
plattan att den ligger platt i kabelkanalen och
fixeras av hakarna (4).
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0000100406_001

> Fast styrtraden (1) direkt i bottenplattan (5)
med en fastspik (6).

> Dra styrtraden (1) med langden b = 2 m rakt
och i rat vinkel (90°) fran dockningsstationen
till klippomradet.

> For styrtraden (1) till tradoglan (7) i kanten av
klippomradet. Avstandet till den omgivande
begransningsslingan (8) maste vara minst
c=27,5cm.

0000100069_001

> Dra styrtraden diagonalt i backar. Avstandet till

begransningsslingan maste vara minst
c=27,5cm.

0000100230_001

> Dra styrtraden (1) med minst langden 37 cm
(langd: 1x iIMOW® Ruler) rakt och i rat vin-
kel (90°) till traddglan (7).

0458-011-9801-A
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> Dra styrtraden (1) genom mitten av tradog-
lan (7).

> Kapa styrtraden (1) i anden av traddglan (7)
med en avbitartang och se till att alla tradan-
dar har samma langd.

0000100233_001

> Stick in &ndarna pa begransningsslingorna (8)
och styrtraden (1) sa langt det gar i kabelkopp-
lingen (9).

Tradandarna far inte avisoleras.

> Tryck ihop kabelkopplingen (1) sa mycket det

gar med en tang.

0000100231_001

> Placera begrénsningsslingorna (8) och styrtra-
den (1) parallellt och tatt intill varandra utan att
tradarna korsar varandra.

> Fast tradarna med fler fastspikar.

11 Elanslutning av docknings-
station

Ansluta begransningsslinga
och styrtrad

11.1

Y/
//7/
0000100247_001

| [

> Spann tradandarna (1) latt och skar till dem
langs kanten (2) med en avbitartang.
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0000100248_001

> Avisolera tradéndarna till en langd pa
a=10mm.
> BOoj ner tradstrangarna sa att inga star upp.

0000100250_001

A\

Tilldela de mérkta tradandarna till de olika
klammorna.

» Oppna spaken till respektive klamma (3)
bakat.

Stick in den avisolerade tradénden i motsva-
rande klamma (3) och féll tillbaka spaken for
att sténga.

> Fixera begransningsslingor och styrtrad i
kabelhallarna enligt illustrationen och tryck
dem mot hdger sida.

A\

0000100253_001

> Fall fram skyddet (4).
Skyddet (4) hakar pa plats, vilket gar att hora
och se.

0000100293_001

> Satt pa kapan (5).
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Kapan (5) hakar pa plats, vilket gar att hora.

11.2 Draladdkabeln och ansluta

natdelen

0000099971_001

> Dra laddkabeln (1) till stallet dar natdelen (2)
ar placerad.

> Valj placering av natdelen (2) sa att féljande

villkor &r uppfyllda:

— Natdelen (2) och anslutningsledningen
befinner sig utanfor klippomradet.

— Det finns ett lampligt eluttag inom rackhall
for natdelen (2).

— Natdelen (2) ligger pa ett jamnt och inte
konstant vatt underlag.

— Natdelen (2) har lyfts upp fran marken om
den kan utsattas for langvarig vata.

— Om madjligt: placeringen ger skydd fran
vaderpaverkan och direkt solljus.

Dra laddkabeln sa att foljande villkor ar upp-

fyllda:

— Laddkabeln (1) befinner sig utanfor klippom-
radet.

— Laddkabeln (1) ar dragen sa att ingen kan
snubbla pa den.

— Laddkabeln (1) ar inte spand eller ihoptrass-
lad.

— Laddkabeln (1) ar inte ihoptrasslad och lig-
ger inte under dockningsstationen.

— Laddkabeln (1) ligger inte pa ett konstant
vatt underlag.

> Koppla ihop laddkabeln (1) med kontakten (3)
till natdelen (2).

v
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12 Ladda robotgrasklipparen

000100254_001

tag (5).
LED-lampan pa dockningsstationen lyser
grént.

11.3  Montera natdelen pa vaggen

Nétdelen kan monteras pa en vagg.

0000100290_001

> Montera natdelen enligt féljande:
— Lampligt fastsattningsmaterial anvands.
— Natdelen ar vagrat.
Féljande avstand bibehalls:
— Natdelen befinner sig utanfér omradet (a)
for mojliga elinstallationer.
— Ett lampligt eluttag finns inom rackhall for
natdelen.
— Om mgjligt: placeringen ger skydd fran
vaderpaverkan och direkt solljus.

0458-011-9801-A
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12 Ladda robotgrasklipparen

12.1 Ladda robotgrasklipparen

0000100255_001

> Skjut in robotgrasklipparen sa langt det gar i
dockningsstationen.
Robotgrasklipparen genomfér en systemstart
och laddas.

Laddningstiden beror pa olika faktorer som batte-
riets temperatur eller omgivningstemperaturen.
Folj de rekommenderade temperaturintervallen,
L 23.7, for optimal prestanda.

0000100425_001

LED-lampan (1) pa dockningsstationen lyser vit.
Pa ljusindikatorn pa robotgrasklipparen lyser en
LED-lampa (2) vitt.

Efter den forsta uppladdningen kommer robot-
grasklipparen i framtiden att laddas automatiskt
sa fort den atervander till dockningsstationen
efter avslutad klippning.

Energieffektiv laddning

For att ladda batteriet pa robotgrasklipparen sa
energieffektivt som magjligt kan man inaktivera
alla icke nodvandiga tillaggsfunktioner hos robot-
grasklipparen och dockningsstationen, férutom
laddningsfunktionen.
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0000100426_001

> Om funktionen "st6éldskydd” ar aktiverad i
"MY iMOW®”: inaktivera stoldskyddet.

Tryck pa foljande tangentkombination efter var-

andra:

> Tryck pa "STOP” (3).
Robotgrasklipparen stoppas och sparras.

> Tryck pa "STOP* (3) och hall kvar tills ljusindi-
katorn (4) lyser helt rott.

> Tryck pa "STOP” (3).
Ljusindikatorn (4) blinkar tva ganger. Robot-
grasklipparens enhetssparr ar aktiverad.

> Tryck pa "STOP* (3) och hall kvar tills ljusindi-
katorn (4) lyser helt rétt och avslutningsvis
blinkar rott tva ganger.
Laget "energieffektiv laddning” ar aktiverat.
Robotgrasklipparens batteri laddas helt fullt.
Allt tillaggsfunktioner ar inaktiverade.

Efter laddningen maste robotgrasklipparen akti-

veras for att vara driftklar igen:

> Tryck pa knappen "START” (5).
Robotgrasklipparen ar klar for drift.

13 Ansluta till Bluetooth®-
granssnitt

13.1  Uppréatta Bluetooth®-gréansshnitt

Robotgréasklipparen séander regelbundet ut en

Bluetooth®-signal fér att kunna ansluta till en

mobil slutenhet. Granssnittet ar inte I6senords-

skyddat vid leverans.

> Ladda ner appen "MY iMOW®” fran App Store
pa mobilenheten och skapa ett konto.

> Lagg till robotgrasklipparen till kontot.

> Folj anvisningarna pa skarmen och skydda
Bluetooth®-granssnittet med ett [ésenord.
Nar 16senord har tilldelats ar den mobila slu-
tenheten behorig att styra och konfigurera
robotgrasklipparen.

For att 1agga till ytterligare en mobil slutenhet

maste det valda lI6senordet anges. Detta skyddar

robotgrasklipparen mot obehorig atkomst.
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14 Ljusmodnster pa robotgra-
sklippare och docknings-
station

14.1 Ljusindikator pa robotgrasklip-

paren

0000100256_001

Ljusindikatorerna (1 och 2) visar status for
robotgrasklipparen och eventuella stérningar.

Den framre ljusindikatorn (1) &r bara aktiv vid

statusvaxling och lyser i 20 sekunder.

Vitt ljlusmonster:

— Ingen aktiv klippning.

Gront ljusmonster:

— En klippning ar aktiv.

— Den bakre ljusindikatorn (2) visar forloppet
for klippningen.

Rétt ljusmonster:

— Enhetssparren ar aktiv.

— Felmeddelande.

Blatt ljusmonster — pa bakre ljusindikatorn (2):

— Robotgrasklipparen genomgar en syste-
muppdatering eller systemet startar om.

Om du har aktiverat "Omgivningsanimation” i
appen "MY iMOW®” lyser den framre ljusindi-
katorn (1) med fast vitt sken nar robotgrasklip-
paren ar i rérelse. Vid statusbyte déljs "Omgiv-
ningsanimation” i 20 sekunder.
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15 Anvanda och konfigurera robotgrasklipparen

14.2 LED-lampa pa dockningsstatio-

nen

LED-lampan (1) visar status fér dockningssta-

tionen och eventuella stérningar.

LED-lampan (1) lyser vitt:

— Dockningsstationen &r driftklar.

— Robotgréasklipparen star i dockningsstatio-
nen, ingen klippning pagar.

— Robotgrasklipparen laddas utan att nagon
klippning pagar.

LED-lampan (1) lyser gront:

— Robotgrasklipparen mellanladdas under en
klippning.

LED-lampan (1) lyser rétt:

— Det finns ett fel.

LED-lampan (1) lyser blatt:

— Kommunikation med robotgrasklipparen.

15 Anvanda och konfigurera
robotgrasklipparen

15.1  Manéverpanel

\
\
0000099962_001

Med tryckknapparna (1 till 5) kan robotgrasklip-
parens grundfunktioner styras. Samtliga funktio-
ner ar tiligéngliga via appen "MY iMOW®”,

Starta klippning

> Tryck pa "START” (3).
Robotgrasklipparen startar klippningen och
aker darefter automatiskt tillbaka till dock-
ningsstationen.

Stoppa klippningen och sparra robotgrasklippa-
ren
> Tryck pa "STOP” (1).

0458-011-9801-A
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Robotgrasklipparen och klippaggregatet stop-
par. Robotgrasklipparen sparras.

Skicka robotgrasklipparen till dockningsstationen
> Tryck pa "HEM” (4).
Robotgrasklipparen aker tillbaka till docknings-
stationen.

Lésa upp robotgrésklipparen
> Tryck pa "LAS” (2).
> Tryck pa anvisad tangentkombination.

Inhdmta information

> Tryck pa "INFO” (5).
Robotgrasklipparen avger da ljudsignaler som
information om aktuell status.

152  Appen’MY iMOW®

For att kunna anvanda robotgrasklipparen pa ett

bekvamt satt kravs anvandning av appen

"MY iMOW®”. Via appen "MY iMOW®” kan robot-

grasklipparen mandvreras och stéllas in. Robot-

grasklipparen kan anslutas till en mobil slutenhet

via en tradlos natverksforbindelse (WLAN) eller

via Bluetooth®. Fran en stationar dator kan robot-

grasklipparen mandvreras och stéllas in via den

webbaserade appen MY iMOW®”.

Huvudfunktioner:

— Starta och stoppa klippning

Klippschema

— Stélla in klipptider (via en assistent eller
manuellt)

— Faststalla startpunkter (valfritt)

— Valja zoner (valfritt)

— Stalla in klipphojd

Fjarratkomst till robotgrasklipparen via tradlos

natverksforbindelse (WLAN)

— Support

16 Stoppa robotgrasklipparen
och aktivera enhetssparren

Stoppa robotgrasklipparen och
aktivera enhetssparren

16.1

£
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A VARNING

® Om robotgrasklipparen inte stoppas enligt

beskrivningen i denna bruksanvisning och inte

inaktiveras med hjélp av enhetssparren kan

robotgrasklipparen slas pa oavsiktligt. Detta

kan orsaka allvarliga personskador och mate-

rialskador.

> Stoppa robotgrasklipparen vid transport,
forvaring, rengoring, underhall, reparation
eller vid férandrat eller ovanligt beteende
och aktivera enhetssparren.

0000100291_001

> Tryck pa "STOP” (1).
Robotgrasklipparen stoppas och sparras.

> Tryck pa "STOP* (1) och hall kvar tills ljusindi-
katorn (2) lyser helt rott.

> Tryck pa "STOP” (1).
Ljusindikatorn (2) blinkar tva ganger. Robot-
grasklipparens enhetssparr ar aktiverad.
Robotgrasklipparen kan transporteras, férva-
ras, rengoras eller underhallas.

17 Transport

17.1  Transportera robotgrasklippa-
ren
> Stoppa robotgrasklipparen och aktivera

enhetssparren.

Béra robotgréasklipparen

0000099953_001

> Anvand arbetshandskar av slitstarkt material.
> Bar robotgréasklipparen i det framre greppstal-
let (1) och det bakre greppstallet (2).
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17 Transport

Transportera robotgréasklipparen i ett fordon
> Sakra robotgrasklipparen sa att den inte valter
eller kan flytta pa sig.

17.2 Transportera batteriet

Batteriet ar inbyggt i robotgrasklipparen och far

bara monteras ut av en STIHL-aterforsaljare.

> Kontrollera att batteriet &r i ett sékert skick.

> Se till att batteriet inte kan rora sig i forpack-
ningen.

> Se till att férpackningen inte kan réra sig.

Batteriet maste transporteras som farligt gods.
Batteriet ar klassat som UN 3480 (litiumjonbatte-
rier) och har kontrollerats enligt FN:s handbok for
testning och kriterier del lll, avsnitt 38.3.

Transportforeskrifterna finns angivna pa
www.stihl.com/safety-data-sheets.

18 Foérvaring

18.1 Forbereda robotgréasklipparen

for forvaring

STIHL rekommenderar att robotgrasklipparen far
ga i "vintervila” vid langre driftuppehall, t.ex.
under vinterhalvaret. Vid "vintervila” inaktiveras
alla tillaggsfunktioner hos robotgrasklipparen
som inte ar nddvandiga, vilket gor att batteriet
inte laddas ur sa fort.
> Om funktionen "stoldskydd” ar aktiverad i
appen "MY iMOW®”: inaktivera stdldskyddet.
> Om robotgrasklipparens laddningsniva ligger
under 50 %: Ladda robotgrasklipparen tills den
har natt en laddningsniva pa éver 50 %.

0000101525_001

> Ta ut robotgrasklipparen fran dockningsstatio-
nen.

Tryck pa foljande tangentkombination efter var-
andra:
> Tryck pa "STOP” (1).
Robotgrasklipparen stoppas och spéarras.
> Tryck pa "STOP* (1) och hall kvar tills ljusindi-
katorn (2) lyser helt rott.
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19 Rengdring

> Tryck pa "STOP” (1).
Ljusindikatorn (2) blinkar tva ganger. Robot-
grasklipparens enhetssparr ar aktiverad.

> Tryck pa "STOP* (1) och hall kvar tills ljusindi-
katorn (2) lyser helt rétt och avslutningsvis
blinkar rétt tva ganger.
Laget "vintervila” &r aktiverat. Allt tillaggsfunk-
tioner ar inaktiverade.

Efter vinteruppehallet maste robotgrésklipparen
aktiveras for att bli driftklar igen:
> Placera robotgrasklipparen i klippomradet.
> Tryck pa knappen "START” (3).
Laget "vintervila” &r inaktiverat och robotgra-
sklipparen ar ater driftklar.

18.2  Férvara robotgrasklipparen
> Forvara robotgrasklipparen enligt féljande:
— Robotgrasklipparen ar utom rackhall for
barn.
— Robotgrasklipparen &r ren och torr.
— Robotgrasklipparen befinner sig i ett stangt
utrymme.
— Robotgrasklipparens batteri ar laddat.
— Robotgrasklipparen férvaras inom angivna
temperaturgranser, [ 23.6.
— Robotgrasklipparen kan inte valta.
— Robotgrasklipparen kan inte rulla ivag.
— Robotgrasklipparen star vagratt pa hjulen.
— Inga féremal har placerats pa robotgrasklip-
paren.

Robotgrasklipparen kan aven forvaras i en vagg-
hallare. Vagghallaren finns tillganglig som tillbe-
hor.

OBS!

® Om robotgrasklipparen inte forvaras enligt
beskrivningen i denna bruksanvisning kan bat-
teriet djupurladdas och darmed skadas irrepa-
rabelt.
> Ladda batteriet i robotgrasklipparen fére
forvaring.

18.3  Férvara dockningsstationen,

laddkabeln och natdelen

Vid langre driftuppehall, t.ex. under vintervilan,
kan dockningsstationen, laddkabeln och natde-
len stanna kvar i klippomradet.

> Dra ut elkontakten till natdelen ur eluttaget.
> Skydda elkontakten mot vaderpaverkan.

> Rengo6r alla komponenter.

0458-011-9801-A
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0000101180_001

e N
> Tack dockningsstationen med en stor hink
eller en murbruksbalja.

0000101181_001

> Fixera hinken eller murbruksbaljan i marken
med maérlor.

Montera ned dockningsstation, laddkabel och
nétdel

Dockningsstationen, laddkabeln och natdelen

kan aven tas bort for forvaring pa vaggfastet som

finns som tillval, eller ifall det inte &r majligt att

tacka dver dem.

> Dra ut elkontakten till natdelen ur eluttaget.

> Rengor alla komponenter.

> Ta loss laddkabeln fran dockningsstationen
och natdelen och linda upp den.

> Montera loss natdelen och linda upp anslut-
ningskabeln.

> Lossa begransningsslingan och styrtraden
fran dockningsstationen.

> Smorj in trdadandarna som skydd mot korro-
sion och vaderpaverkan.

> Demontera dockningsstationen.

19 Rengoring
19.1

Rengéra robotgréasklipparen

A VARNING

m Klingornas skarkanter ar vassa. Anvandaren
kan skara sig.
> Anvand arbetshandskar av slitstarkt mate-
rial.

> Stoppa robotgrasklipparen och aktivera
enhetssparren.
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0000100282_001

> Greppa tag i robotgrasklipparen pa det framre
greppstallet (1) och det bakre greppstallet (2).

> Stall robotgrasklipparen pa sidan och se till att
den inte kan tippa ner.

> Kontrollera att pluggarna (3) till diagnosutta-
gen inte &r skadade och att de sitter fast
ordentligt.

> Om knivbrickan (4) ar mycket smutsig: ta bort
knivbrickan (4).

0000100283_001

> Ta bort smutsen med en trapinne eller en mjuk
borste. Anvand ett pH-neutralt rengdringsme-
del vid behov. STIHL rekommenderar STIHL
Multiclean.

> Spola av |6s smuts med en tunn vattenstrale.

> Rengdr robotgrasklipparens undersida med en
fuktig trasa.

> Rengor laddkontakten (5) med en fuktig trasa.

> Rengor kapan och mandverpanelen med en
fuktig trasa.

19.2 Rengdra dockningsstation, nat-

del, laddkabel och kontakter

> Dra ut elkontakten till natdelen ur eluttaget.

> Rengor dockningsstationen, natdelen och
laddkabeln med en fuktig trasa.
> Ta vid behov bort smuts som sitter fast med

en mjuk borste.

> Rengor kontakterna med en torr, luddfri trasa.

> Ta vid behov bort smuts som sitter fast med

en pensel.
20 Underhall
20.1  Visuell kontroll

> Kontrollera regelbundet foljande pa robotgra-
sklipparen:
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20 Underhall

— Att laddkontakten &r ren

— Kontrollera att kdpan och skyddslisten inte
ar skadade

— Kontrollera att hjulen gar latt

— Kontrollera att klingorna inte ar skadade,
slitna eller repiga, och att de gar latt.

—

0000100420_001

— Kontrollera att knivbrickan inte ar skadad
eller sliten.
— Om slitagemarkeringarna (1) &r genom-
nétta och hal har uppstatt ska du byta
klippaggregat.

0000102542_001

— Kontrollera att L-bultarna (2) inte ar skadade
eller slitna.
— Om L-bultarna (2) ar nedslitna till mer an
hélften ska du byta klippaggregat.

0000100056_001

— Kontrollera att pluggarna (3) till diagnosutta-
gen inte &r skadade och att de sitter fast
ordentligt.

Byta klingor

A VARNING

m Klingornas skarkanter ar vassa. Anvandaren
kan skara sig.
> Anvand arbetshandskar av slitstarkt mate-
rial.

20.2
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20 Underhall

> Stoppa robotgrasklipparen och aktivera
enhetssparren.

svenska

0000100284_001

0000100258_001

Lossa alla gamla klingor (7).

> Greppa tag i robotgrasklipparen pa det framre
greppstéllet (1) och det bakre greppstallet (2).
> Lagg robotgrasklipparen uppochned.

0000100285_001

5 ¢

0000100421_001

Rengor knivbrickan (5), knivhallaren (6) och
muttern (4).

> Tryck och hall in spaken (3).
> Vrid muttern (4) moturs tills det gar att ta bort
muttern.

0000100422_001

\

Fast nya klingor (8). Satt bara in en klinga per
L-bult (9).

0000100286_001

> Ta av muttern (4).
> Ta av knivbrickan (5).

0000100419_001

0000100287_001

> Skjut knivhallaren (6) i pilens riktning &'.
Knivhallaren (6) lases upp.
> Ta av knivhallaren (6).

0458-011-9801-A

> Sétt tillbaka knivhallaren (6).

v

yYyVYvYVY

Skjut knivhallaren (6) i pilens riktning © och
sakerstall att alla tre armar (10) &r placerade
under L-bulten (9).

Knivhallaren (6) ar last.

Satt fast knivbrickan (5) pa robotgrasklipparen.
Tryck och hall in spaken (3).

Lossa muttern (4) medurs.

Lossa spaken (3) och dra at muttern (4)
medurs.

Spakarna (3) hakar i, vilket gar att hora.
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21 Reparera

21.1  Reparera robotgrasklippare,

batteri, klippaggregat, dock-
ningsstation och natdel

Anvandaren kan inte reparera robotgrasklippa-
ren, batteriet, dockningsstationen och natdelen
sjalv.
Skadade eller utslitna klingor och klippaggregat
kan bytas.
> Om robotgrasklipparen, batteriet, docknings-
stationen, laddkabeln, natdelen eller anslut-
ningskabeln ar skadade: Anvand inte robot-
grasklipparen, batteriet, dockningsstationen,
laddkabeln, natdelen eller natkabeln och kon-
takta en STIHL-aterférsaljare.
> Om en klinga ar skadad eller sliten:
> Stoppa robotgrasklipparen och aktivera
enhetssparren.
> Byt alla klingor. Klingorna kan inte vassas i
efterhand.
> Om knivbrickan eller L-bultarna pa knivbrickan
ar skadade eller slitna:
> Stoppa robotgrasklipparen och aktivera
enhetssparren.
> Byt klippaggregat.
> Om informationsskyltarna ar olasliga eller ska-
dade: lat en STIHL-aterforsaljare byta ut infor-
mationsskyltarna.

21.2 Forlanga eller reparera
begrénsningsslinga eller styrt-
rad

Begransningsslingan eller styrtraden kan for-
langas eller repareras med hjélp av kabelkopp-
lingar.

22 Felavhjalpning
221

21 Reparera

Kabelkopplingarna ar fyllda med gel, for att und-

vika fortida slitage eller korrosion pa tradan-

darna.

> Séakerstall att totallangden pa begransnings-
slingorna inte 6verskrider maxlangden pa
850 m.

~~K

0000100060_001

> Stick in tradandarna (2) i kabelkopplingen (1
Tradandarna far inte avisoleras.

> Tryck ihop kabelkopplingen (1) sa mycket det
gar med en tang.

-

0000100242_001

> FOr begransningsslingorna parallellt och tatt
intill varandra i minst a = 5 cm, utan att
begransningsslingorna korsar varandra.

Atgéarda storningar pa robotgrasklipparen

eller dockningsstationen.

Gor fels6kning pa foljande satt:
> F&lj anvisningarna i appen "MY iMOW®”,
eller

De flesta stérningar rapporteras i appen "MY iMOW®"* och via réda ljusménster pa robotgrésklipparen

> Tryck pa knappen "INFO” pa mandverpanelen och folj ljudinstruktionerna.

Fel Ljusindikatorn (Orsak
pa robotgrés-
klipparen eller
dockningsstati-

onen

Atgérd

Robotgréasklippa-
ren blir stdende

180

Batteriet ar urladdat.

> Sakerstall att begransningsslingans
langd inte 6verskrider 850 m.
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Fel

Ljusindikatorn
pa robotgrés-
klipparen eller
dockningsstati-
onen

Orsak

Atgard

pa vag tillbaka till
dockningsstatio-
nen.

vy

v

\

Optimera dragningen av styrtraden.
Lagg ner ytterligare en styrtrad i klip-
pomradet.

Bar robotgrasklipparen till dockningssta-
tionen for laddning.

Om modjligt: stall dockningsstationen i ett
klippomrade med sluttningslage langst
ner i sluttningen.

Robotgrasklippa-
ren startar inte
som forvantat.

Ljusindikatorn
lyser blatt.

Robotgrasklipparen
startar om.

v

Vanta tills omstarten ar klar.
Darefter pabdrjar robotgrasklipparen
klippningen automatiskt.

Ljusindikatorn
lyser rott.
LED-lampan pa
dockningsstati-
onen lyser rott.

Det &r nagot fel pa
begransningsslingan
eller styrtraden.

v

A\

A\

A\

Kontrollera att begransningsslingan och
styrtraden ar oskadade.

Sakerstall att begréansningsslingan eller
styrtraden ar korrekt ansluten till dock-
ningsstationen.

Sakerstall att begransningsslingan och
styrtraden ar korrekt ansluten till kabel-
kopplingen.

Folj anvisningarna i appen "MY iMOW®”.,

Robotgréasklippa-
ren laddas inte.

Ljusindikatorn
lyser rott.
LED-lampan pa
dockningsstati-
onen lyser rott.

Det finns ett fel pa
robotgrasklipparen,
batteriet, natdelen
eller dockningsstatio-
nen.

\

\

Sakerstall att laddkontakterna pa dock-
ningsstation och robotgrasklippare ar
rena.

Folj anvisningarna i appen "MY iMOW®”.,

> Om felet fortfarande foreligger: fortsatt

inte att forsdka ladda robotgrasklipparen,
dra ut anslutningskabelns kontakt ur
uttaget och kontakta en STIHL-aterfor-
séljare.

23 Tekniska data

231

Robotgrasklippare STIHL _

iMOW® 5.0, 6.0, 7.0

Tekniska data

— Klippbredd: 28 cm

Klipphastighet

Klipphojd — elektrisk: 20 mm till 60 mm
— Varvtal pa knivbrickan: 2400 1/min

- iIMOW®5.0: 0,45 m/s
- iIMOW® 6.0: 0,45 m/s
- iIMOW® 7.0: 0,45 m/s

— Matt:

- iIMOW® 7.0: 15 kg

Skyddsklass: Il
Skyddsklass: IP56
Maximalt klippomrade:

- iMOW® 5.0: 1500 m?
— iMOW® 6.0: 3000 m?
— iMOW® 7.0: 5000 m?

Aktiv tid 1000 m? (per vecka) *
- IMOW® 5.0: 50 h

- iIMOW®6.0: 35 h

- iIMOW®7.0: 30 h
— Maximal l1angd pa begrénsningsslingan: 850 m
— Maximal lutning: 40 %

— Hojd: 291 mm
— Bredd: 525 mm
— Langd: 705 mm
— Vikt:
— IMOW® 5.0: 14 kg
- IMOW® 6.0: 15 kg

Bluetooth®
— Dataanslutning: Bluetooth® 5.1. Den mobila

slutenheten maste vara kompatibel med Blue-
tooth® Low Energy 5.0 och stédja Generic
Access Profile (GAP).

— Frekvensband: ISM-band 2,4 GHz

4Under idealiska férhallanden (fa hinder, enkel geometri sdsom lite lutning i tradgarden, mattlig grastill-

vaxt)

0458-011-9801-A
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— Avgiven maximal éverforingseffekt: 1 mwW

— Signalomrade: ca 10 m. Signalstyrkan &r
beroende av miljéférhallandena och den
mobila slutenheten. Réckvidden kan variera
kraftigt beroende pa yttre villkor, inklusive
anvand mottagarutrustning. | slutna utrymmen
och genom metalliska barriarer (exempelvis
véaggar, hyllor, 1ador) kan rackvidden vara
avsevart kortare.

— Krav pa operativsystemet for den mobila slut-
terminalen: se info.myimow.stihl.com

Tradlost natverk (WLAN)

— Natverksstandard: IEEE 802.11b/g/n

— Frekvensband: 2,4 GHz

— Avgiven maximal éverforingseffekt: 100 mW

23.2 Klingor
— Antal klingor: 3

23.3 Batteri STIHL AAI

Batteriet ar inbyggt i robotgrasklipparen och far
bara monteras ut av en STIHL-aterférsaljare.

— Batteriteknik: litiumjoner

— Spéanning: 36 V

— Kapacitet i Ah: se typskylten

— Energiinnehall i Wh: se typskylten

— Vikt i kg: se typskylten

23.4 Dockningsstation och natdel

Dockningsstation
— Skyddsklass: IlI
— Skyddsklass: IPX5
— Vikt: 4,0 kg
— Begransningsslinga och styrtrad
— Spéanning: 42V
— Frekvensomrade: 1,4 kHZ till 20 kHz

Nétdel
— Marknadsberoende utféranden:
— DM160E-420A
— DM160E-420AS
— DM160K-420A
— DM160S-420A
— DM210E-420A
— DM210E-420AS
— DM210K-420A
— DM210S-420A
— Vikt:
— Modell 160 W: 1,6 kg
— Modell 210 W: 2,0 kg
— Maérkspanning: se typskylten
— Frekvens: se typskylten
— Markeffekt: se typskylten
— Laddstrém: se typskylten
Skyddsklass Il
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— Skyddsklass: IP 67

23.5 Forlangningskablar

Om en forlangningskabel anvands maste dess
ledningar ha atminstone foljande tvarsnitt,
beroende pa spanningen och langden pa for-
langningskabeln:

Om markspanningen pa typskylten ar 220 V il
240 V:

— Upp till 20 m lang kabel: AWG 15/ 1,5 mm?
— 20 till 50 m lang kabel: AWG 13 /2,5 mm?

Om mérkspénningen pa typskylten ar 100 V till
127 V:

— Upp till 10 m lang kabel: AWG 14 / 2,0 mm?
— 10 till 30 m lang kabel: AWG 12/ 3,5 mm?

23.6 Temperaturgranser

A VARNING

m Batteriet i robotgrasklipparen ar inte skyddat
mot all paverkan fran omgivningen. Batteriet
kan borja brinna eller explodera om det utsatts
for viss paverkan fran omgivningen. Detta kan
orsaka allvarliga personskador och materia-
Iskador.
> Batteriet far inte laddas i temperaturer
under + 5 °C eller 6ver + 40 °C.

> Anvand inte robotgrasklipparen i temperatu-
rer under + 5 °C eller 6ver + 40 °C.

> Anvand inte dockningsstationen och natde-
len i temperaturer under + 5 °C eller éver
+40 °C.

> Forvara inte robotgrasklipparen i tempera-
turer under 0 °C eller 6ver + 40 °C.

> Forvara inte dockningsstationen och natde-
len i temperaturer under - 20 °C eller éver
+ 60 °C.

23.7

Rekommenderade temperatu-

rintervall
Beakta foljande temperaturintervaller for optimal
prestanda pa det inbyggda batteriet, docknings-
stationen och natdelen:
Laddning: + 5 °C till + 40 °C
— Anvéandning: + 5 °C till + 40 °C
Forvaring robotgrasklippare: + 0 °C till + 40 °C
Forvaring dockningsstation och natdel: - 20 °C
till + 60 °C

Om batteriet laddas, anvands eller férvaras utan-
for de rekommenderade temperaturintervallen
kan prestandan forsamras.
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24 Reservdelar och tillbehor

23.8 Bullervarden
K-faktorn for ljudeffektnivan ar 2 dB(A).

— Ljudniva uppmatt enligt 2000/14 EG: 59 dB(A).

— Ljudeffektniva garanterad enligt 2000/14 EG:
61 dB(A).

239 REACH

REACH &r en EG-férordning for registrering,
beddmning och godkannande av kemikalier.

Information om REACH-direktivet finns pa
www.stihl.com/reach .

24 Reservdelar och tillbehor

24.1 Reservdelar och tillbbehor

STIHL De har symbolerna kédnnetecknar
&l STIHL-originaldelar och STIHL-origi-
naltillbehor.

STIHL rekommenderar att du anvander original-
delar och tillbehor fran STIHL.

Reservdelar och tillbehor fran andra tillverkare
kan inte utvarderas av STIHL i fraga om tillforlit-
lighet, sékerhet och 1amplighet trots pagaende
marknadsobservation och STIHL kan inte
ansvara fér anvandningen av dem.

Originaldelar och tillbehér fran STIHL kan kdpas
hos en STIHL-aterforsaljare.

25 Kassering
25.1 Kassera robotgrasklipparen

Information om kassering finns att f& hos kom-
munfoérvaltningen eller en STIHL-aterforsaljare.

Icke fackmannamassig kassering kan skada hal-
san och miljén.

Robotgrasklipparen innehaller ett inbyggt batteri

som maste kéllsorteras separat.

> Lamna in robotgrasklipparen till en STIHL-
aterforsaljare for kassering.
STIHL-aterforsaljaren kasserar det inbyggda
batteriet separat fran robotgrasklipparen.

> Avfallshantera STIHLs produkter, inklusive for-
packningar, enligt lokala foreskrifter pa darfor
avsedd atervinningsstation.

> Slang inte produkten i hushallsavfallet.

0458-011-9801-A

svenska

26 EU-forsakran om 6verens-
stAmmelse

Robotgrasklippare STIHL
iMOW® 5.0, 6.0, 7.0

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Tyskland

intygar pa eget ansvar att
Konstruktionstyp: robotgrasklippare
— Fabrikat: STIHL

- Typ: IMOW® 5.0, 6.0, 7.0

— Serieidentifiering: I1A01
Konstruktionstyp: dockningsstation
— Fabrikat: STIHL

— Typ: dockningsstation

— Serieidentifiering: IA01

26.1

uppfyller de relevanta bestdmmelserna i direkt-
iven 2006/42/EG, 2011/65/EU, 2006/66/EG,
2014/53/EU och har konstruerats och tillverkats i
enlighet med de versioner av foljande standarder
som gallde vid tillverkningsdatumet:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1,
EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 303 413 V1.1.1 (2017-06),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07).

Anmalt organ: VDE Prif- u. Zertifizierungsinstitut
GmbH, Nr. 0366, har kontrollerat konformiteten
enligt bilaga Il modul B i direktiv 2014/53/EU och
utfardat féljande EU-typgodkannande:
40055521.

Den tekniska dokumentationen férvaras hos
avdelningen for produktgodk&nnande hos
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

Tillverkningsar, tillverkningsland samt serienum-
mer star pa robotgrasklipparen.

Waiblingen, 2023-02-16
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

enligt fuIImakM(%“’

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations
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27 UKCA-konformitetsdeklara-
tion

27.1 Robotgrasklippare STIHL

iMOW® 5.0, 6.0, 7.0

UK
CA

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstralle 115
D-71336 Waiblingen

Tyskland

intygar pa eget ansvar att
Konstruktionstyp: robotgrasklippare
— Fabrikat: STIHL

— Typ: iIMOW® 5.0, 6.0, 7.0

— Serieidentifiering: 1A01
Konstruktionstyp: dockningsstation
— Fabrikat: STIHL

— Typ: dockningsstation

— Serieidentifiering: 1A01

Overensstammer med relevanta bestdmmelser i
de brittiska foreskrifterna The Restriction of the
Use of Certain Hazardous Substances in Electri-
cal and Electronic Equipment Regulations 2012,
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008,
Electromagnetic Compatibility Regulations 2016
och har konstruerats och tillverkats i enlighet
med de versioner av féljande standarder som
galler vid tillverkningsdatumet: EN 50636-2-107,
EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1, EN 55014-2,
EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 62311,

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 303 413 V1.1.1 (2017-06),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07).

Den tekniska dokumentationen férvaras hos
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

Tillverkningsar, tillverkningsland samt serienum-
mer star pa robotgrasklipparen.

Waiblingen, 2023-02-16
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

enligt funmaktM %‘/
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27 UKCA-konformitetsdeklaration

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Adresser

www.stihl.com

29 Programvara med oppen
kallkod

Programvara med 6ppen kall-
kod

Denna produkt innehaller upphovsrattsskyddad
programvara med 6ppen kallkod som har slappts
av respektive upphovsman enligt vissa licensvill-
kor, t.ex. "7GNU General Public License” (GPL),
"GNU Lesser General Public License” (LGPL),
"Apache License” eller liknande licenser. Om det

291

finns upphovsrattsmeddelanden, anvandarvillkor
eller licensvillkor i den har bruksanvisningen som &

strider mot en tillamplig licens fér 6ppen kallkod
géller inte dessa. Anvandning och spridning av
programvaran med 6ppen kallkod regleras

endast av den géllande licensen fér 6ppen kall-

kod. Om licensen ifraga ger dig ratt till kallkoden -

till den har programvaran och/eller ytterligare
data kan du erhalla dessa fran oss under tre ars
tid efter att vi senast levererade produkten till dig
och, om licensvillkoren sa kraver, sa lange vi
erbjuder kundsupport for produkten. For att fa
den fullstandiga géllande kéllkoden fran oss kan
du skicka en begdran med angivelse av produkt-
namn, serienummer och version av programva-
ran ifraga till féljande adress: ANDREAS STIHL
AG & Co. KG, Open Source Team/Officer, Post-
fach 17 71, 71307 Waiblingen, Tyskland. Vi for-
behaller oss ratten att debitera dig kostnaden for
datamediet samt fraktkostnaderna. Mer informa-
tion finns pa féljande webbplats: https://
opensource.stihl.com
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1  Alkusanat
Arvoisa asiakas,

kiitdmme sinua STIHLin tuotteen valinnasta.
STIHL kehittda ja valmistaa huippuluokan tuot-
teita pitden suunnittelun lahtokohtana asiakkai-
densa tarpeita. Nain pystymme tarjoamaan
asiakkaillemme tuotteita, jotka toimivat luotetta-
vasti myds darimmaisen vaativissa olosuhteissa.

STIHL tunnetaan myds erinomaisesta asiakas-
palvelustaan. Jalleenmyyjamme huolehtivat seka
asiantuntevasta neuvonnasta ja opastuksesta
etta kattavien teknisten palvelujen tarjoamisesta.

STIHL on sitoutunut kestévaan ja vastuulliseen
vuorovaikutukseen luonnon kanssa. Taman kayt-
téohjeen tarkoituksena on auttaa sinua kaytta-
maan STIHL-tuotetta turvallisesti ja ymparistoys-
tavallisesti pitkan kayttéian ajan.

Kiitamme sinua STIHLi& kohtaan osoittamastasi
luottamuksesta. Toivomme, ettd olet tyytyvainen
hankkimaasi STIHL-tuotteeseen.

e 4

Tohtori Nikolas Stihl

TARKEAA!I LUE OPAS ENNEN KAYTTOA JA
SAILYTA SE VASTAISTA KAYTTOA VARTEN.

0458-011-9801-A
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2 Tietoja tasta kayttdohjeesta
2.1 Tuotetta koskevat asiakirjat

Paikallisia turvallisuusohjeita on noudatettava.
> Lue tdman kayttdohjeen lisdksi myds seuraa-
vat oppaat varmistaen, etta olet ymmartanyt

niiden sisallon, ja sailyta ne:

— STIHL-akkuja ja sisdanrakennetuilla akuilla
varustettuja tuotteita koskevia turvallisuus-
tietoja: www.stihl.com/safety-data-sheets

Lisatietoja STIHL ruohonleikkuurobotista,
yhteensopivista lisavarusteista ja usein kysy-
tyista kysymyksista saat osoitteista sup-
port.stihl.com, info.myimow.stihl.com tai STIHL-
erikoisliikkeesta.

Bluetooth®-merkki ja Bluetooth®-kuvamerkit
(logot) ovat Bluetooth SIG, Inc.:n rekisterdityja
tavaramerkkeja ja omaisuutta. STIHL kayttaa
naité sana- ja kuvamerkkeja lisenssioikeuksilla.

Ruohonleikkuurobotissa on Bluetooth®-radiolii-
tanta ja radioverkkoliitanta. Paikallisia kayttdrajoi-
tuksia (esimerkiksi lentokoneissa tai sairaaloissa)
on noudatettava.

2.2 Tekstin sisaltamien varoitusten
merkitseminen

A vrrra

® Tama teksti muistuttaa vaaroista, jotka johta-
vat vakavaan loukkaantumiseen tai jopa kuo-
lemaan.
> Tekstissa mainittujen toimenpiteiden avulla
on mahdollista valttaa vakava loukkaantu-
minen tai jopa kuolema.

A vrroius

® Tama teksti muistuttaa vaaroista, jotka voivat
johtaa vakavaan loukkaantumiseen tai jopa
kuolemaan.
> Tekstissa mainittujen toimenpiteiden avulla
on mahdollista valttaa vakava loukkaantu-
minen tai jopa kuolema.

HUOMAUTUS

® Tama teksti muistuttaa vaaroista, jotka voivat
johtaa esinevahinkoihin.
> Tekstissa mainittujen toimenpiteiden avulla
on mahdollista valttaa esinevahingot.

2.3 Tekstissa kaytetyt symbolit

U!gl Tama merkki viittaa johonkin tdman kayt-
== tdohjeen lukuun.
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3  Yleiskuva
3.1 Ruohonleikkuurobotti

0000099354_001

1 Tartuntakohdat edessa
Ruohonleikkuurobottia voidaan nostaa ja kul-
jettaa tarttumalla samanaikaisesti etu- ja taka-
kahvoista.

2 Latauskoskettimet
Latauskoskettimet yhdistavat ruohonleikkuu-
robotin telakointiasemaan.

3 Ultradénianturit
Ultradanianturit havaitsevat esteet.
4 Kupu
Kupu on jousikiinnitteinen, ja térmaystunnistin
havaitsee esteet leikkuualueella.
5 Ajopyorat
Ajopyorat liikuttavat ruohonleikkuurobottia.
6 Valonauhat

Valonauha ilmaisee ruohonleikkuurobotin
tilan.

0000099823_001

7 Tartuntakohdat takana
Ruohonleikkuurobottia voidaan nostaa ja kul-
jettaa tarttumalla samanaikaisesti etu- ja taka-
kahvoista.

8 Suojalista
Suojalista suojaa kayttajaa ilmaan sinkoutu-
vilta siruilta ja esineilta seka estaa kayttajaa
joutumasta kosketuksiin terien kanssa.

9 Kayttépaneeli
Ohjauspaneeli sisaltaa painikkeet ja sadetun-
nistimen.
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3 Yleiskuva

3.2 Kayttopaneeli

O\
\
0000099355_001

1 Valonauhat
Valonauha nayttaa ruohonleikkuurobotin tilan
ja osoittaa, mita painikeyhdistelmaa on pai-
nettava tiettya toimintoa varten.

2 Painike STOP
Painike pysayttaa ruohonleikkuurobotin ja
leikkurikoneiston. Painiketta kaytetdan myos
laitteen lukituksen aktivoimiseen.

3 Painike LUKKO
Painike avaa ruohonleikkuurobotin lukituksen
yhdessa naytetyn painikeyhdistelman kanssa.

4 Painike START
Painike kéynnistda ruohonleikkuun.

5 Painike KOTI
Painike saa ruohonleikkuurobotin palaamaan
telakointiasemaan tai peruuttaa nykyisen leik-
kuuty®n, kun ruohonleikkuurobotti on tela-
kointiasemassa.

6 Painike INFO
Painikkeen avulla ruohonleikkuurobotti puhuu
tietoja senhetkisesta tilasta.

7 Sadetunnistin
Sadetunnistin reagoi kosteuteen. Asetuksesta
riippuen ruohonleikkuurobotti voi ottaa saao-
losuhteet huomioon leikkuuaikataulussaan.

3.3 Leikkurikoneisto

0000099827_002

1 Terélevy
Teralevya kaytetaan terien kiinnittdmiseen.

2 L-pultit

L-pultit on tarkoitettu terien kiinnittdémiseen.

0458-011-9801-A



3 Yleiskuva

3 Terét
Teréat leikkaavat ruohoa.

4 Vipu
Vivut varmistavat mutterin.

5 Mutteri
Mutteri kiinnittaa teralevyn.

# Koneen numerolla varustettu arvokilpi

3.4 Telakointiasema ja virtaldhde

suomi

1

0000099831_001

12 Maanaula

Nelja maanaulaa kiinnittavat telakointiaseman
maahan.

3.5 iIMOW® viivoitin ja asennus-

sarja

iIMOW® viivain

0000099356_001

1 Verkkopistoke

Verkkopistoke yhdistaa liitoskaapelin pistora-

siaan.
2 Liitoskaapeli

Liitoskaapeli yhdistaa virtalahteen verkkopis-

tokkeeseen.
3 Virtaldhde

Virtaldhde toimii telakointiaseman energialah-

teena.
4 Latauskaapeli

Latauskaapeli yhdistaa virtaldhteen telakoin-

tiasemaan.
5 Liitin

Pistoke yhdistaa latauskaapelin telakointiase-

maan.
6 Kupu
Kupu peittaa telakointiaseman ja suojaa sen
sisélla olevaa elektroniikkaa.
7 LED-valo
LED-valo ilmaisee telakointiaseman tilan.
8 Latauskoskettimet
Latauskoskettimet yhdistavat telakointiase-
man ruohonleikkuurobottiin.
9 Pohjalevy
Pohjalevy on telakointiaseman perusta.
10 Kaapelikanava
Ohjauslanka asennetaan keskimmaiseen
kaapelikanavaan.

11 Kaapelikanava

Rajauslanka asennetaan ulkopuolella oleviin

kaapelikanaviin.

# Koneen numerolla varustettu arvokilpi

0458-011-9801-A
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iIMOW® viivain
Viivain helpottaa langan asettamista ja auttaa
oikeiden etaisyyksien sailyttdmisessa.

Asennussarja

Ruohonleikkuurobotin kayttéonottoon tarvitaan

asennussarja, joka ei sisally ruohonleikkuurobo-
tin toimitukseen. Sopivia asennussarjoja on saa-
tavana lisavarusteena eri kokoisiin puutarhoihin.

-STIHL o 3
BEES 8P

0000099833_001

1 Kiinnitysnaula

Kiinnitysnaula kiinnittda rajauslangan ja
ohjauslangan maahan.

Lankaliitin

Lankaliitin yhdistda lankojen paat toisiinsa.
Kaapelimerkki

Kaapelimerkkeja kaytetdan merkitsemaan
lankojen paat telakointiaseman sisalla. Ne
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helpottavat johtimien paiden kohdentamista,
kun ne liitetdan oikeaan liittimeen.

4 Lankakela
Lankakelaa tarvitaan rajauslangan ja ohjaus-
langan asentamiseen.

3.6  Symbolit

Symbolit voivat olla ruohonleikkuurobotissa, tela-
kointiasemassa, virtaldhteessa tai sisdanraken-
netussa akussa, ja ne tarkoittavat seuraavaa:

Taméa merkki iimoittaa terélevyn halkaisi-
jan.

Tama merkki osoittaa, mihin suuntaan
teranpidikkeen lukitus on avattava teria
vaihdettaessa.
Tama merkki osoittaa, mihin suuntaan
teranpidike on lukittava teria vaihdet-
taessa.

Kotelointiluokka 2, kaksinkertainen suojae-
ristys.

E Ala havita tuotetta talousjatteen mukana.

Symbolin vieressa oleva arvo ilmoittaa
akun energiasisallén kennovalmistajan
ilmoittamien tietojen perusteella. Kayttoti-
lanteessa kaytettavissa oleva energiasi-
saltd on tata pienempi.
1 LED-valo palaa punaisena. Akku on
§2§ lian kuuma tai liian kylma.

e

4 LED-valoa vilkkuu punaisina. Akussa
on hairio.

4  Turvallisuusohjeet
4.1 Varoitusmerkit

Ruohonleikkuurobottiin, telakointiasemaan, verk-
kolaitteeseen tai akkuun sijoitettujen varoitus-
merkkien merkitykset ovat seuraavat:

Noudata turvallisuusohjeita ja toimi nii-
den sisaltamien ohjeiden mukaisesti.

@ Lue, ymmarra ja tallenna kayttoohjeet

mydhempaa kayttdéa varten.

Noudata ilmaan sinkoutuvien sirujen ja
o esineiden varalta annettuja turvallisuus-
A\ ohjeita.

4 Turvallisuusohjeet

® Sailyta turvallinen etaisyys.

>

% Al koske pyorivaan teralevyyn.
e | Ala nouse ruohonleikkuurobotin paalle
5 tai istu sen paalla.

Pysayta ruohonleikkuurobotti kuljetuk-
sen, varastoinnin, puhdistuksen, huol-
lon, korjauksen ajaksi tai jos kayttayty-
minen muuttuu tai on epatavallista, ja
aktivoi laitteen lukitus.

Pida lapset poissa ruohonleikkuurobo-
@ tista ja leikkuualueelta.

Pida eldimet poissa ruohonleikkuuro-
@ botista ja leikkuualueelta.

Al3 upota akkua nesteisiin.

@ Suojaa akku kuumuudelta ja avotulelta.

4.2 Maaraystenmukainen kaytté

Ruohonleikkuurobotti STIHL iMOW® 5.0, 6.0, 7.0
on tarkoitettu ruohon leikkaamiseen ja multaami-
seen.

STIHL-telakointiasema ja mukana toimitettu
DM160X-420X- tai DM210X-420X-virtaldhde
lataavat ruohonleikkuurobotin

STIHL iMOW® 5.0, 6.0, 7.0.

Ruohonleikkuurobottia, telakointiasemaa ja verk-
kolaitetta voidaan kayttaa sateella.

Ruohonleikkuurobotin virtalahteena on

STIHL AAI -akku. Akku on sisaénrakennettu ruo-
honleikkuurobottiin, ja sen saa irrottaa vain
STIHL-erikoisliike.

Ruohonleikkuurobotti voidaan konfiguroida ja
sita kayttad MY iMOW®-sovelluksella.

A VAROITUS

m Telakointiasemien, virtalahteiden ja akkujen,
joita STIHL ei ole hyvaksynyt ruohonleikkuuro-
bottia varten, kayttd voi aiheuttaa tulipalon tai
rajahdyksen. Seurauksena voi olla vakava tai

0458-011-9801-A



4 Turvallisuusohjeet

hengenvaarallinen loukkaantuminen ja esine-

vahinkoja.

> Kayta ruohonleikkuurobottia sisdanraken-
netulla akulla STIHL AAI.

> Lataa ruohonleikkuurobotti
STIHL iIMOW® 5.0, 6.0, 7.0 STIHL telakoin-
tiasemalla ja STIHL virtalahteella
DM160X-420X tai DM210X-420X.

m Jos ruohonleikkuurobottia, akkua, telakointia-
semaa tai virtaldhdetta kaytetaan laitteille
maaritellysta kayttdtarkoituksesta poikkea-
vasti, seurauksena voi olla seka vakava tai
jopa hengenvaarallinen loukkaantuminen etta
omaisuusvahinkoja.
> Kayta ruohonleikkuurobottia, telakointiase-

maa ja virtalahdetta tédssa kayttdohjeessa
kuvatulla tavalla.

4.3
A VAROITUS

m Kayttaja ei kykene tunnistamaan eika arvioi-
maan ruohonleikkuurobottiin, telakointiase-
maan ja virtalahteeseen liittyvia vaaroja, ellei
héan ei ole saanut asianmukaista perehdytysta
laitteen kayttoon. Kayttaja tai sivulliset saatta-
vat loukkaantua vakavasti tai jopa hengenvaa-
rallisesti.

> Lue, ymmarré ja tallenna kayttdoh-

jeet my6hempaa kayttéa varten.

> Jos luovutat ruohonleikkuurobotin, telakoin-
tiaseman tai virtaldhteen toiselle henkildlle:
Anna kayttéohje mukaan.

> Varmista, ettd kayttaja tayttaa seuraavat
ehdot:

— Kayttaja on valpas.

— Kayttaja kykenee fyysisten, aistinvarais-
ten ja henkisten kykyjensa puolesta
kayttamaan ruohonleikkuurobottia, tela-
kointiasemaa ja virtaldhdetta. Jos kayt-
tajalla on rajalliset fyysiset, sensoriset
tai henkiset kyvyt, han saa tydskennella
ruohonleikkuurobotilla vain vastuuhenki-
16n valvonnassa tai tdman antamien
ohjeiden mukaan. Tahan sisaltyvat
my®os kaikki tyot ruohonleikkuurobotin,
telakointiaseman, virtalahteen, lataus-
kaapelin seka ohjauslangan ja rajaus-
langan kanssa ja niihin liittyvat tyot.

— Kayttaja osaa tunnistaa ja arvioida ruo-
honleikkuurobottiin, telakointiasemaan
ja virtalahteeseen liittyvat vaarat.
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— Kayttaja on taysi-ikéinen tai kansallisten
maaraysten mukaisessa valvotussa
ammattikoulutuksessa.

— Kayttaja on saanut STIHL-erikoisliik-
keeltd tai muulta asiantuntevalta henki-
161td perehdytyksen ruohonleikkuurobo-
tin, telakointiaseman ja virtaldhteen
kayttéon, ennen kuin han kayttaa niita
ensimmaista kertaa.

— Kayttaja ei ole alkoholin, 1adkkeiden tai
huumaavien aineiden vaikutuksen alai-
nen.

— Kun asennat, kaytat, puhdistat, huollat
ja kuljetat ruohonleikkuurobottia, pida
tasapaino ylla, varmista, etta sinulla on
tukeva jalansija, alaka juokse.

— Termit "kayttdminen", "kayttd" ja "toi-
minta" k&sittavat kaiken ruohonleikkuu-
robotilla, telakointiasemalla, virtaléh-
teella, latauskaapelilla, ohjainlangalla ja
rajauslangalla seké kaikilla iMOW®-lisa-
varusteilla tehtavan tyon.

> Jos jokin asia on jaanyt sinulle epaselvaksi:
Ota yhteyttéd STIHL-erikoisliikkeeseen.

Vaatetus ja varustus

A VAROITUS

Rajauslangan tai ohjauslangan asentamisen ja
telakointiaseman kiinnittdmisen aikana kiinni-
tysnaulojen tai maakoukkujen iskeminen maa-
han voi aiheuttaa esineiden sinkoutumista yl6s
suurella nopeudella. Kayttaja voi loukkaantua.
» Kayta tiiviisti istuvia suojalaseja. Sopivat
suojalasit on testattu standardin EN 166 tai
kansallisten maaraysten mukaisesti ja ne
ovat saatavana kaupassa vastaavilla mer-
kinngilla.
> Kayta kestavasta materiaalista valmistettuja
tyokasineita.
Erilaiset esineet saattavat sinkoutua leikkuu-
kaytdn aikana ilmaan suurella nopeudella.
Kayttaja voi loukkaantua.
> Jos ruohonleikkuualueelle mennaan leik-
kuun aikana:
— Kayta kestavasta materiaalista valmis-
tettuja pitkia housuja.
— Kayta tukevia, umpinaisia ja karkeapoh-
jaisia jalkineita.
Sopimattomat vaatteet saattavat tarttua kiinni
puihin, risuihin ja ruohonleikkuurobotiin. Kayt-
taja voi loukkaantua vakavasti, mikali han ei
ole pukeutunut sopivaan tyévaatetukseen.
> Kayta tiukasti kehoa vasten istuvaa vaate-
tusta.
> Riisu huivit ja korut yltasi.
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® Puhdistamisen, huollon ja kuljetuksen aikana
kayttaja voi joutua kosketuksiin terien kanssa.
Kayttaja voi loukkaantua.
> Kayta kestavastd materiaalista valmistettuja
tyokasineita.
m Kayttaja voi liukastua, mikali han ei kayta sopi-
via ty¢jalkineita. Kayttaja voi loukkaantua.
> Jos ruohonleikkuualueelle menn&an ruo-
honleikkuun aikana: Kayta tukevia, umpi-
naisia ja karkeapohjaisia jalkineita.

4.5 TyOskentelyalue ja ympéristd

451 Ruohonleikkuurobotti ja leikkuuala

A VAROITUS

m Sijvulliset, lapset ja eldimet eivat kykene tun-
nistamaan eivatka arvioimaan ruohonleikkuu-
robotista ja ilmaan nousevista kappaleista
aiheutuvia vaaroja. Sivulliset, lapset ja eldimet
saattavat loukkaantua vakavasti, minka lisaksi
seurauksena voi olla materiaalivahinkoja.

® > Pida sivulliset, lapset ja elaimet
etaalla ruohonleikkuualueelta ruo-
I“ﬂ honleikkuun aikana.
> Jos ruohonleikkuurobottia kaytetaan alu-
eilla, joihin yleisolla on paasy: Sulje leikkuu-
alue ja aseta sinne kyltteja, joissa on varoi-
tusteksti "Varoitus! Automaattinen ruohon-
leikkuri! Pida lapset ja eldimet poissa ja
valvo!" . Noudata paikallisia maarayksia.
> Varmista, etteivat lapset voi leikkia ruohon-
leikkuurobotilla.
> Maaérittele leikkuualue rajauslangan avulla
tassa kayttdohjeessa kuvatulla tavalla.
Rajaa rajauslangalla alueet, joille ruohon-
leikkuurobotti ei saa ajaa tai joita ei saa lei-
kata leikkuualueelta.
> Ala kayta ruohonleikkuurobottia sora- tai
sepelipinnoilla.

® |hmiset voivat kompastua rajauslankaan,

ohjauslankaan tai kiinnitysnauloihin. Seurauk-

sena voi olla loukkaantuminen ja esinevahin-
koja.

> Aseta rajauslanka ja ohjauslanka tasaisesti
maahan.

> Ly0 kiinnitysnaulat kokonaan maahan.

Jos leikkuualueella kaytetaan puutarhatyoka-

lua tai -valinettd, tydkalu voi osua rajauslan-

kaan, ohjauslankaan tai kiinnitysnauloihin ja
vahingoittaa niitd. Esineet voivat sinkoutua
tydskentelyn aikana ilmaan suurella nopeu-
della. Seurauksena voi olla loukkaantuminen
ja esinevahinkoja.
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» Ala tydskentele rajauslangan tai ohjauslan-
gan alueella puutarhalaitteella tai puutarha-
tyokalulla.

Ruohonleikkuurobotin sdhkbosat voivat syn-

nyttéa kipindita. Kipinat voivat aiheuttaa hel-

posti syttyvassa tai rajahdysalttissa ymparis-
tossa tulipalon ja rajahdyksen. Seurauksena
voi olla vakava tai hengenvaarallinen louk-
kaantuminen ja esinevahinkoja.

» Ala kayta ruohonleikkuurobottia helposti
syttyvassa tai rajahdysalttissa ymparis-
tossa.

Myrskyn seurauksena ruohonleikkuurobotti voi

vaurioitua tai leikkuualueella voi olla esineita.

Ruohonleikkuurobotti ei valttamatta ole turval-

lisessa kunnossa, ja ruohonleikkuun aikana

saattaa sinkoutua esineitd. Seurauksena voi
olla vakava tai hengenvaarallinen loukkaantu-
minen ja esinevahinkoja.

> Tarkista ruohonleikkuurobotin turvallisuus
myrskyn jalkeen.

> Tarkista ruohonleikkuualueen kunto, poista
esineet leikkuualueelta.

45.2 Akku

Akku on sisaanrakennettu ruohonleikkuurobot-
tiin, ja sen saa irrottaa vain STIHL-erikoisliike.

A VAROITUS

m Sivulliset, lapset ja eldimet eivat kykene tun-

nistamaan eivéatka arvioimaan akusta aiheutu-

via vaaroja. Sivulliset, lapset ja eldimet saatta-

vat loukkaantua vakavasti.

> Pida sivulliset henkilot, lapset ja elaimet loi-
tolla.

> Ala jata akkua valvomatta.

> Varmista, etteivat lapset voi leikkia akulla.

Akkua ei ole suojattu kaikilta ymparistoteki-

j6ilta. Jos akku altistuu tietyille ymparistdvaiku-

tuksille, se voi syttya tuleen, rajahtaa tai vauri-

oitua peruuttamattomasti. Seurauksena voi

olla vakava loukkaantuminen ja aineellisia

vahinkoja.

> Suojaa akku kuumuudelta ja avotu-
lelta.
> Al3 heité akkua tuleen.

> Al lataa, kayta ja sailytd akkua méaaritelty-
jen lampétilarajojen ulkopuolella, Ed 23.6.
> Al upota akkua nesteisiin.

> Pida akku etaalla metallisista pienesineista.
> Ala altista akkua suurelle paineelle.
> Ala altista akkua mikroaalloille.
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> Suojaa akku kemikaaleilta ja suoloilta.

453 Telakointiasema ja virtaldhde

A VAROITUS

m Sivulliset, lapset ja eldimet eivat kykene tun-
nistamaan eivatka arvioimaan telakointiase-
masta, virtaldhteesta ja séhkdvirrasta aiheutu-
via vaaroja. Sivulliset henkil6t, lapset ja elai-

met saattavat loukkaantua vakavasti tai kuolla.

> Pida sivulliset henkil6t, lapset ja eldimet loi-
tolla.

> Varmista, etteivat lapset voi leikkia telakoin-
tiasemalla tai virtalahteell.

Telakointiasemaa ja virtalahdetta ei ole suo-

jattu kaikilta ymparistotekijoilta. Telakointi-

asema ja virtalahde saattavat syttya tuleen tai

rajahtaa jos telakointiasema tai virtalahde

altistuu tietyille ymparistotekijoille. Seurauk-

sena voi olla vakava loukkaantuminen ja aine-

ellisia vahinkoja.

> Al4 kéyté telakointiasemaa ja virtalahdetta
helposti syttyvassa tai réjahdysalttiissa
ymparistossa.

> Ala kayta ja sailyté telakointiasemaa ja vir-
talahdetta maariteltyjen lampdtilarajojen
ulkopuolella, £ 23.6.

> Irrota virtaldhde verkkovirrasta ennen
ukkosmyrskya tai jos on olemassa sala-
maniskun vaara.

m |hmiset voivat kompastua telakointiasemaan,

latauskaapeliin, virtalahteeseen tai liitoskaape-

liin. Henkil6t voivat loukkaantua ja telakointi-

asema, latauskaapeli, virtaldhde tai liitoskaa-

peli voivat vahingoittua.

> Sijoita telakointiasema ja virtaldhde helposti
nakyvaan paikkaan.

> Sijoita liitoskaapeli ja latauskaapeli siten,
ettd se kulkee kauttaaltaan lattiaa pitkin.

® Suorassa auringonvalossa virtalahteen kotelo
voi kuumentua erittéin kuumaksi. Kayttaja
altistuu talldin palovammoille.

c > Ala koske kuumaan virtalahteeseen.

4.6 Turvallinen toimintakunto

46.1 Ruohonleikkuurobotti

Ruohonleikkuurobotti on turvallisessa toiminta-

kunnossa, jos seuraavat edellytykset tayttyvat:

— Ruohonleikkuurobotissa ei ole vaurioita.

— Hallintalaitteet toimivat moitteettomasti, eika
hallintalaitteisiin ole tehty muutoksia.

— Terat ovat oikein paikallaan ja vaurioitumatto-
mia.
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— Ruohonleikkuurobottiin on asennettu ainoas-
taan alkuperaisia STIHL-lisdvarusteita.
— Lisavarusteet on asennettu oikein.

A VAROITUS

® Jos laite ei ole turvallisessa toimintakunnossa,

osat saattavat toimia virheellisesti. Myos turva-

laitteet saattavat talloin lakata toimimasta.

Tama voi johtaa vakavaan tai hengenvaaralli-

seen loukkaantumiseen.

> Kayta ehjaa ja toimivaa ruohonleikkuurobot-
tia.

» Ala tee ruohonleikkuurobottiin muutoksia.

» Jos ohjauspaneeli ei toimi: Ala kayta ruo-
honleikkuurobottia.

> Asenna ruohonleikkuurobottiin ainoastaan
alkuperaisia STIHL-varusteita.

> Asenna terat tdman kayttdohjeen kuvauk-
sen mukaisesti.

> Asenna varusteet kayttdohjeen tai lisava-
rusteen kayttdohjeen mukaisesti.

» Ala tydnna esineitd ruohonleikkuurobotissa
oleviin aukkoihin.

» Ala yhdista ja oikosulje latauskoskettimia
metalliesineilla.

> Uusi kuluneet tai vaurioituneet ohjekyiltit.

> Jos jokin asia on jaanyt sinulle epaselvaksi:
Ota yhteyttéd STIHL-erikoisliikkeeseen.

4.6.2 Leikkurikoneisto

Leikkurikoneisto on turvallisessa toimintakun-
nossa, jos seuraavat edellytykset tayttyvat:

— Teréat, terdlevy, teranpidike, vipu ja mutteri
ovat vahingoittumattomia.

Kulumisen ilmaisevat merkinnat teralevyssa
eivat ole kuluneet lapi.

Teralevyn L-pultit ovat kuluneet korkeintaan
puoliksi.

— Terat eivat ole vaantyneet.

— Terat on asennettu oikein.

A VAROITUS

m Jos terat eivat ole turvallisessa toimintakun-
nossa, terista saattaa irrota palasia, jotka voi-
vat sinkoutua ymparistéon. Seurauksena voi
olla vakava loukkaantuminen.
> Tydskentele vaurioitumattomilla terilla, vau-
rioitumattomalla teralevylla, vaurioitumatto-
malla teranpidikkeella, vaurioitumattomalla
vivulla ja vaurioitumattomilla muttereilla.

> Jos kulumisen ilmaisevat merkinnat ovat
kuluneet ja niihin on tullut reikia, vaihda
leikkurikoneisto.

> Jos L-pultit ovat kuluneet yli puoleenvaliin
asti: vaihda leikkurikoneisto.

> Kiinnité terat oikein.
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> Jos jokin asia on jaanyt sinulle epaselvaksi:
Ota yhteyttd STIHL-erikoisliikkeeseen.

4.6.3 Akku

Akku on sisdanrakennettu ruohonleikkuurobot-

tiin, ja sen saa irrottaa vain STIHL-erikoisliike.

Akku on turvallisessa toimintakunnossa, jos seu-

raavat edellytykset tayttyvat:

— Akussa ei ole vaurioita.

— Akku on puhdas ja kuiva.

— Akku toimii moitteettomasti, eikad akussa ole
muutoksia.

A VAROITUS

m Akkua ei voida enaa kayttaa turvallisesti,
mikali akku ei ole turvallisessa toimintakun-
nossa. Seurauksena voi olla vakava loukkaan-
tuminen.

» Kayta akkua vain, jos siina ei ole minkaan-
laisia vaurioita.

> Al3 lataa vaurioitunutta tai viallista akkua.

> Jos akku on likaantunut: Puhdista akku.

> Jos akku on marka tai kostea: anna akun
kuivua.

> Ala tee akkuun muutoksia.

Al tydnna esineita akussa oleviin aukkoi-

hin.
> Al yhdista ja oikosulje akun sahkdkosketti-

mia metalliesineill.
> Ala avaa akkua.
> Uusi kuluneet tai vaurioituneet ohjekyltit.
® Vaurioituneesta akusta saattaa vuotaa nes-
tetta. lho tai silmat voivat arsyyntya, jos iho tai
silmat joutuvat kosketuksiin nesteen kanssa.
> Valta joutumista kosketuksiin nesteen
kanssa.

> Jos iho on joutunut kosketuksiin nesteen
kanssa: pese altistuneet ihoalueet runsaalla
vedelld ja saippualla.

> Jos ainetta on joutunut silmiin: Huuhtele sil-
mia runsaalla vedella vahintdan 15 minuutin
ajan ja hakeudu laakariin.
m Vaurioituneesta tai viallisesta akusta voi pois-
tua outoja hajuja tai savua. Tallainen akku
saattaa myos syttya tuleen. Seurauksena voi
olla vakava tai hengenvaarallinen loukkaantu-
minen ja esinevahinkoja.
> Jos akusta poistuu outoja hajuja tai savua:
Ala kayta akkua ja pida se etaalla palavista
materiaaleista.

> Jos akku syttyy palamaan: Yritd sammuttaa
akku tulensammuttimella tai vedella.

v
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464 Telakointiasema, latauskaapeli, virta-

lahde ja liitoskaapeli

Telakointiasema, latauskaapeli, virtalahde, liitos-

kaapeli ja pistokeliitdnnat ovat turvallisessa kun-

nossa, jos seuraavat ehdot tayttyvat:

— Telakointiasema, latauskaapeli, virtalahde, lii-
toskaapeli ja pistokeliitdnnat ovat vaurioitumat-
tomia.

— Telakointiasema, latauskaapeli, virtalahde, lii-
toskaapeli ja pistokeliitannat ovat puhtaat.

— Telakointiasemaan on asennettu vain siihen
tarkoitettuja STIHL-alkuperaisvarusteita.

— Lisavarusteet on asennettu oikein.

— Telakointiasema ja virtalahde eivat ole peitet-
tyja kaytén aikana.

A VAROITUS

® Jos laite ei ole turvallisessa toimintakunnossa,
osat eivat ehka toimi varmasti ja turvalaitteet
saattavat talldin lakata toimimasta. Tama voi
johtaa vakavaan tai hengenvaaralliseen louk-
kaantumiseen.

» Kayta vaurioitumatonta telakointiasemaa,
vaurioitumatonta latauskaapelia, vaurioitu-
matonta virtaldhdetta, vaurioitumatonta lii-
toskaapelia ja vaurioitumattomia pistokelii-
tantoja.

Jos telakointiasema, virtaldhde tai pistokelii-
tannat ovat likaisia: Puhdista telakointi-
asema, virtaldhde ja pistokeliitannat.

Ala muuta telakointiasemaa, latauskaape-
lia, virtalahdetta, liitoskaapelia tai pistokelii-
tantoja.

Ala tydnna esineita telakointiasemassa ja
virtaldhteessa oleviin aukkoihin.

» Ala kytke tai oikosulje telakointiaseman, vir-
taléhteen ja pistokeliitantdjen sédhkdkontak-
teja metalliesineilla.

Al avaa telakointiasemaa ja virtalahdetta.
Ala peita telakointiasemaa ja virtalahdetta.
Ala hautaa virtaldhdettd maahan.

Ala istu telakointiaseman paalla.

Ala seiso telakointiaseman pohjalevyn
paalla.

4.7 Ruohonleikkuu
A VAROITUS

® Pydrivan teralevyn terat voivat aiheuttaa kayt-
tajalle viiltohaavoja. Kayttaja voi loukkaantua
vakavasti.
> Ala koske pyérivaan terdlevyyn ja
teriin.
é > Jos kayttaja lahestyy ruohonleikkuu-

robottia leikkuun aikana tai ennen
laitteen saatdjen tekemista: Paina
STOP-painiketta.
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> Ala kallista tai nosta ruohonleikkuu-
robottia leikkuun aikana.

> Jos jokin esine jumittaa teralevyn tai
terat: Pysayta ruohonleikkuurobotti
ja aktivoi laitteen lukitus. Poista kap-
pale vasta taman jalkeen.

> Pida lapset poissa ruohonleikkuuro-
@ botista ja leikkuualueelta.

> Pida eldimet poissa ruohonleikkuuro-
@ botista ja leikkuualueelta.

> Ala kiipeile tai istu ruohonleikkuuro-
botin paalle alaka kuljeta lapsia, elai-
mia tai esineita ruohonleikkuurobo-
tilla.

® Jos ruohonleikkuurobotissa ilmenee muutok-

suomi

» Ala kayta ruohonleikkuurobottia jannitteis-
ten johtojen laheisyydessa.

4.8 Lataaminen

A VAROITUS

® Vaurioitunut tai viallinen virtalahde voi aiheut-

taa lataamisen aikana outoja hajuja ja savun
muodostumista. Seurauksena voi olla louk-
kaantuminen ja esinevahinkoja.

> Irrota verkkopistoke pistorasiasta.
Virtalahde voi ylikuumentua ja aiheuttaa tulipa-
lon, mikali 1ampo ei paase poistumaan lait-
teesta riittdvan tehokkaasti. Seurauksena voi
olla vakava tai hengenvaarallinen loukkaantu-
minen ja esinevahinkoja.

» Al4 peité virtalahdetta.

sia tai ruohonleikkuurobotin kayttaytyminen

muuttuu tydskentelyn aikana, ruohonleikkuuro-

botti ei ole enada turvallisessa toimintakun-

nossa. Seurauksena voi olla vakava loukkaan-

tuminen ja aineellisia vahinkoja.

> Paina painiketta STOP ja aktivoi laitteen
lukitus. Ota yhteyttéd STIHL-erikoisliikkee-
seen.

Jos terat osuvat ruohonleikkuun aikana vieraa-

seen esineeseen, ne tai niiden osat voivat

vaurioitua tai sinkoutua ylés suurella nopeu-

della. Seurauksena voi olla loukkaantuminen

ja esinevahinkoja.

> Poista vierasesineet ruohonleikkuualueelta.

> Poista rikkindiset teréat tai niiden osat leik-
kuualueelta.

Kun STOP-painiketta painetaan, teralevy ja

terat jatkavat pydrimista vield lyhyen aikaa.

Seurauksena voi olla vakava loukkaantumi-

nen.

> Odota, kunnes teralevy ei enaa pyori.

Jos terat osuvat kovaan esineeseen ruohon-

leikkuun aikana, voi syntya kipindité ja terat

voivat vaurioitua. Kipinat voivat aiheuttaa hel-

posti syttyvassa ymparistdssa tulipalon. Seu-

rauksena voi olla vakava tai hengenvaaralli-

nen loukkaantuminen ja esinevahinkoja.

> Ala tydskentele helposti syttyvassa ympé-
ristdssa.

> Varmista, ettd terat ovat turvallisessa kun-
nossa.

A VAARA

Jos ruohonleikkuurobottia kdytetaan jannitteis-
ten johtojen laheisyydessa, terat voivat joutua
kosketuksiin jannitteisten johtojen kanssa ja
vahingoittaa niitd. Tama voi johtaa vakavaan
tai hengenvaaralliseen loukkaantumiseen.
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4.9 Sahkdliitdnnan yhdistdminen

Seuraavat tekijat voivat mahdollisesti aiheuttaa

kosketuksen jannitteisiin osiin:

— Liitoskaapeli tai jatkokaapeli on vaurioitunut.

— Liitoskaapelin tai jatkokaapelin verkkopistoke
on vaurioitunut.

— Pistorasiaa ei ole asennettu oikein.

A VAARA

® Jannitteisten osien koskettaminen saattaa
aiheuttaa sahkoiskun. Kayttaja voi loukkaan-
tua vakavasti tai jopa hengenvaarallisesti.
> Varmista, ettd kaapeleissa ja niiden verkko-
pistokkeessa ei ole vaurioita.

' Jos litoskaapeli tai jatkokaapeli ovat
AN vayrioituneet:
A»W\ > Ala koske vaurioituneeseen kohtaan.
> Irrota verkkopistoke pistorasiasta.
> Tartu kaapeleihin ja niiden verkkopistokkee-
seen ainoastaan kuivin késin.
> Yhdista verkkopistoke asianmukaisesti
asennettuun ja suojattuun suojakosketti-
mella varustettuun pistorasiaan.
> Jos pistorasia sijaitsee rakennuksen ulko-
puolella: varmista, etté pistorasia on hyvak-
sytty ulkokayttoon.
> Kytke virtaldhde vikavirtasuojakytkimen
kautta (30 mA, 30 ms).
> Jos litoskaapeli tai jatkojohto on kytketty tai
irrotettu: Tartu aina pistokkeeseen alaka
veda kaapelista.
® Vaurioitunut tai vaaranlainen jatkokaapeli voi
johtaa sahkoiskuihin. Tama voi johtaa vaka-
vaan tai hengenvaaralliseen loukkaantumi-
seen.
» Kayta vain jatkokaapelia, jonka poikkipinta-
ala on ohjeiden mukainen, [ 23.5.
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> Kayta roiskevesisuojattua ja ulkokayttéon
hyvaksyttya jatkojohtoa.

> Suojaa virtaldhteen ja jatkojohdon valinen
pistokeliitanta vedelta.

> Kayta jatkojohtoa, jolla on samat ominai-
suudet kuin virtaldhteen litoskaapelilla.

A VAROITUS

m \/3ara verkkojannite tai vaara verkkotaajuus
voi johtaa virtaldhteen ylijannitteeseen. Virta-
l&hde voi vaurioitua.
> Varmista, ettd sdhkoverkon verkkojannite ja

verkkotaajuus vastaavat virtaldhteen arvo-
kilvessa ilmoitettuja arvoja.

m Jos virtaldhde on kytketty monipistorasiaan,
séhkdkomponentit voivat ylikuormittua latauk-
sen aikana. Komponentit voivat kuumentua ja
aiheuttaa tulipalon. Ihmiset voivat loukkaantua
vakavasti tai hengenvaarallisesti, ja seurauk-
sena voi olla omaisuusvahinko.
> Varmista, ettd virtaldhteen ja kaikkien moni-

pistorasiaan liitettyjen sahkolaitteiden arvo-
kilvessa olevat tehomaaritykset eivat ylita
monipistorasian tehomaarityksia.
m \/3arin sijoitettu liitoskaapeli, jatkokaapeli tai
latauskaapeli voi vaurioitua ja ihmiset voivat
kompastua. Seurauksena voi olla vakava louk-
kaantuminen ja aineellisia vahinkoja.
> Reititd kaapelit ja latauskaapeli siten, ettd
ne ovat leikkuualueen ulkopuolella.

> Aseta kaapelit jatkokaapeli ja latauskaapeli
siten, ettd ne eivat vaurioidu puutarhalait-
teella tai puutarhatyokalulla tydskennel-
téessa.

> Sijoita ja merkitse kaapelit ja latauskaapeli
siten, ettei niihin voi kompastua.

> Aseta kaapelit ja latauskaapeli siten, etta ne
eivat ole kirealla tai kiertyneita.

> Sijoita kaapelit ja latauskaapeli siten, etta
ne eivat vaurioidu, rikkoudu tai joudu puris-
tuksiin tai hankaudu.

> Suojaa kaapelit ja latauskaapeli kuumuu-
delta, 6ljylta ja kemikaaleilta.

> Aseta kaapelit ja latauskaapeli siten, etta ne
eivat ole jatkuvasti maralla pinnalla.

m Jos sahkdjohdot ja putket on asennettu sei-
naan, ne voivat vaurioitua, kun virtaldhde
asennetaan seinaan. Kosketus séhkdjohtoihin
saattaa aiheuttaa séhkodiskun. Seurauksena
voi olla vakava loukkaantuminen ja aineellisia
vahinkoja.
> Varmista, ettei asennuspaikan kohdalla sei-

nassa ole sahkojohtoja tai putkia.
> Asenna virtaldhde seindan tdman kayttdoh-
jeen kuvauksen mukaisesti.
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4 Turvallisuusohjeet

® Jos virtaldhde on kytketty generaattoriin, vir-
ransyottoa ei voida taata pysyvasti, eika ruo-
honleikkuurobotti voi toimia kunnolla. Virran-
syoton vaihtelut voivat vahingoittaa virtalah-
detta.
> Kytke virtaldhde vain asianmukaisesti asen-
nettuun pistorasiaan.

410
4.10.1 Ruohonleikkuurobotti

A VAROITUS

® Ruohonleikkuurobotti voi kaatua tai liikkua pai-
kaltaan kuljetuksen aikana. Seurauksena voi
olla loukkaantuminen ja esinevahinkoja.

> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja akti-
voi laitteen lukitus.

> Varmista ruohonleikkuurobotti kiinnityshih-
noilla, voilla tai verkolla siten, ettei se paase
kaatumaan ja liikkumaan.

4.10.2  Akku

Akku on sisdanrakennettu ruohonleikkuurobot-
tiin, ja sen saa irrottaa vain STIHL-erikoisliike.

A VAROITUS

® Akkua ei ole suojattu kaikilta ymparistoteki-
j6ilta. Eraille ymparistotekijoille altistunut akku
saattaa vahingoittua. Tasta voi olla seurauk-
sena esinevahinkoja.
» Ala kuljeta vaurioitunutta akkua.
®m Akku voi kaatua tai liikkua paikaltaan kuljetuk-
sen aikana. Seurauksena voi olla loukkaantu-
minen ja esinevahinkoja.
> Pakkaa akku pakkaukseen niin, ettei se voi
likkua paikaltaan.
> Kiinnita pakkaus siten, ettei se voi liikkua
paikaltaan.

4.10.3 Telakointiasema ja virtaldhde

A VAROITUS

m Telakointiasema tai virtalahde voi kaatua tai
likkua paikaltaan kuljetuksen aikana. Seu-
rauksena voi olla loukkaantuminen ja esineva-
hinkoja.
> Irrota verkkopistoke pistorasiasta.
> Poista ruohonleikkuurobotti telakointiase-
masta.

> Kiinnita telakointiasema ja virtalahde kiinni-
tyshihnoilla, véilla tai verkolla siten, ettei se
voi kaatua eika liikkua paikaltaan.

m |iitoskaapelia ja latauskaapelia ei ole tarkoi-
tettu virtalahteen tai telakointiaseman kantami-

Kuljettaminen
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4 Turvallisuusohjeet

4.11
4.111

seen. Liitoskaapeli, virtaldhde, latauskaapeli ja

latausasema voivat vaurioitua.

> Irrota latauskaapeli virtaldhteesta ja tela-
kointiasemasta ja kelaa se yl6s.

> Tartu telakointiasemaan pohjalevysta ja
pida siita tiukasti kiinni.

> Kelaa liitoskaapeli kasaan ja kiinnita se vir-
taldhteeseen.

> Tartu virtaldhteeseen tukevalla otteella kot-
elosta kasin.

Sailytys

Ruohonleikkuurobotti

A VAROITUS

4.11.2

Lapset eivat kykene tunnistamaan eivatka
arvioimaan ruohonleikkuurobotista aiheutuvia
vaaroja. Lapset voivat loukkaantua vakavasti.

> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja akti-
voi laitteen lukitus.

> Sailyta ruohonleikkuurobotti poissa lasten
ulottuvilta.

Kosteus voi sydvyttda ruohonleikkuurobotin

sahkokoskettimia ja metalliosia. Ruohonleik-

kuurobotti voi vaurioitua.

> Sailyta ruohonleikkuurobottia puhtaana ja
kuivana.

Jos ruohonleikkuurobotin lukitusta ei aktivoida

ruohonleikkuurobotti kytkeytya vahingossa

paalle ja ruohonleikkuurobotti I&htee liikkeelle.

Seurauksena voi olla vakava loukkaantuminen

ja aineellisia vahinkoja.

> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja akti-
voi laitteen lukitus.

Kupua ja kahvoja ei ole tarkoitettu ruohonleik-

kuurobotin ripustamiseen. Turvalaitteet voivat

lakata toimimasta, ja ruohonleikkuurobotti voi

vaurioitua.

> Sailyta ruohonleikkuurobottia tdman kayt-
téohjeen kuvauksen mukaisesti.

Akku

Akku on sisaanrakennettu ruohonleikkuurobot-
tiin, ja sen saa irrottaa vain STIHL-erikoisliike.

A VAROITUS

m | apset eivat kykene tunnistamaan eivatka
arvioimaan akusta aiheutuvia vaaroja. Lapset
voivat loukkaantua vakavasti.

> Sailyta akku poissa lasten ulottuvilta.
Akkua ei ole suojattu kaikilta ymparistoteki-

joilta. Eraiden ymparistotekijdiden vaikutuksille

0458-011-9801-A
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altistunut akku saattaa vahingoittua korjaus-

kelvottomaksi.

> Sailyta akku puhtaana ja kuivana.

> Sailyta akku suljetussa tilassa.

> Ala sailytd akkua maaritettyjen lampétilara-
jojen ulkopuolella, d 23.6.

Telakointiasema ja virtaldhde

A VAROITUS

412

Lapset eivat kykene tunnistamaan eivatka

arvioimaan telakointiasemasta ja virtalah-

teesta aiheutuvia vaaroja. Lapset voivat louk-

kaantua vakavasti tai jopa hengenvaarallisesti.

> Poista ruohonleikkuurobotti telakointiase-
masta.

> Sailyta telakointiasemaa ja virtalahdetta
poissa lasten ulottuvilta.

Telakointiasemaa ja virtaldhdetta ei ole suo-

jattu kaikilta ymparistotekijoilta. Eraille ympa-

ristdn vaikutuksille altistunut telakointiasema

tai virtalahde saattaa vahingoittua.

> Poista ruohonleikkuurobotti telakointiase-
masta.

> Jos virtaldhde on Id8mmin: Anna virtaldhteen
jaahtya.

> Sailyta telakointiasema ja virtalahde puh-
taana ja kuivana.

> Sailyta telakointiasema ja virtalahde sulje-
tussa tilassa.

> Ala sailyta virtalahdettd méaéritettyjen 1am-
potilarajojen ulkopuolella, 1 23.6.

Liitoskaapelia ja latauskaapelia ei ole tarkoi-

tettu virtaldhteen tai telakointiaseman kantami-

seen. Liitoskaapeli, virtaldhde, latauskaapeli ja

latausasema voivat vaurioitua.

> Irrota latauskaapeli virtalahteesta ja tela-
kointiasemasta ja kelaa se ylos.

> Tartu telakointiasemaan pohjalevysta ja
pida siita tiukasti kiinni.

> Kelaa liitoskaapeli kasaan ja kiinnita se vir-
talahteeseen.

> Tartu virtaldhteeseen tukevalla otteella kot-
elosta kasin.

Puhdistus, huolto ja korjaus

A VAROITUS

Jos ruohonleikkuurobotin lukitusta ei aktivoida
puhdistuksen, huollon tai korjauksen aikana,
ruohonleikkuurobotti voi kytkeytya tahatto-
masti paalle. Seurauksena voi olla vakava
loukkaantuminen ja aineellisia vahinkoja.
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voi laitteen lukitus.

® Voimakkaat puhdistusaineet, korkeapainepe-
surilla peseminen tai teravat, metalliesineet
voivat vaurioittaa ruohonleikkuurobottia. Jos
ruohonleikkuurobottia ei puhdisteta kunnolla,
osat eivat ehkd enaa toimi oikein ja turvalait-
teet voivat kytkeytya pois kaytosta. Seurauk-
sena voi olla vakava loukkaantuminen.
> Puhdista ruohonleikkuurobotti taman kayt-

téohjeen kuvauksen mukaisesti.
m Teravat puhdistusaineet, puhdistus korkeapai-
nepuhdistusaineella tai puhdistus piikkisilla tai
teravilla metalliesineilla voi vahingoittaa tela-
kointiasemaa, virtalahdetta, liitoskaapelia,
latauskaapelia ja niiden pistokeliitantdja. Jos
telakointiasemaa, virtalahdetta, liitoskaapelia,
latauskaapelia ja niiden pistokeliitantdja ei
puhdisteta kunnolla, komponentit eivat enaa
toimi kunnolla ja turvalaitteet voivat kytkeytya
pois paalta. Seurauksena voi olla vakava louk-
kaantuminen.
> |rrota virtaldhteen verkkopistoke pistorasi-
asta.

> Puhdista telakointiasema, virtaldhde, liitos-
kaapeli, latauskaapeli ja niiden pistokeliitan-
nat tassa kayttdohjeessa kuvatulla tavalla.
m Jos ruohonleikkuurobottia, telakointiasemaa
tai virtalahdetta ei huolleta tai korjata asianmu-
kaisesti, komponentit eivat enda toimi kunnolla
ja turvalaitteet voivat talldin lakata toimimasta.
Tama voi johtaa vakavaan tai hengenvaaralli-
seen loukkaantumiseen.
> Al yrita itse huoltaa tai korjata ruohonleik-
kuurobottia, telakointiasemaa ja virtalah-
detta.

> Jos ruohonleikkuurobotti, telakointiasema ja
virtalahde vaativat huoltoa tai korjaamista:
Ota yhteyttéa STIHL-erikoisliikkeeseen.

> Huolla terat taman kayttéohjeen kuvauksen
mukaisesti.

m Terdvat terien leikkuureunat voivat aiheuttaa
kayttajalle viiltohaavoja leikkurikoneiston puh-
distuksen tai huoltamisen aikana. Kayttaja voi
loukkaantua.
> Kayta kestavasta materiaalista valmistettuja

tydkasineita.

m Jos virtalahteen liitoskaapeli on viallinen tai
vaurioitunut:
> Vaihda virtaldhde.

m Jos ruohonleikkuurobotin alapuolella olevan
diagnostiikkaliittimen tulppa ei ole kunnolla
paikallaan, kosteus ja lika voivat tunkeutua
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> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja akti-

5 Toiminnan kuvaus

ruohonleikkuurobotin sisdén. Ruohonleikkuu-

robotti voi vaurioitua.

> Tarkista tulpan istuvuus aina, kun puhdistat
sen ja vaihdat teran.

» Ala kayta ruohonleikkuurobottia, jos tulppa
puuttuu tai on vaurioitunut.

5 Toiminnan kuvaus
5.1 Toimintakuvaus

0000099956_001

Ruohonleikkuurobotti leikkaa nurmen satunnai-
sesti valituilla poluilla. Jotta ruohonleikkuurobotti
tunnistaa leikkuualueen rajat, leikkuualueen
ympaérille on asennettava rajauslanka (1).

Rajauslanka (1) lahettéa signaalin ruohonleik-
kuurobotille. Signaalin tuottaa telakointiasema.

Ruohonleikkurirobotti havaitsee leikkuualueella
olevat kiinteat esteet (2) ultradaniantureiden ja
térmaystunnistimen avulla.

Jos ruohonleikkuurobotti havaitsee kiintean
esteen (2), se hidastaa vauhtia, tormaa kiinteaan
esteeseen ja jatkaa sitten toiseen suuntaan.

Alueet (3), joiden yli ruohonleikkuurobotti ei saa
ajaa, ja esteet, joihin se ei saa térmata, on rajat-
tava muusta leikkuualueesta rajauslangan (1)
avulla.

Jos ruohonleikkuurobotti havaitsee rajatun alu-
een (3), se hidastaa vauhtia ja jatkaa sitten toi-
seen suuntaan.

Leikkuukaytdssa ruohonleikkuurobotti poistuu
itsendisesti telakointiasemalta ja leikkaa ruohon.

Ruohonleikkuurobottia kaytetaan sovelluksen
MY iIMOW® ja ruohonleikkuurobotin ohjauspa-
neelin painikkeiden avulla. Ruohonleikkuurobotin
valonauhat ja keinotekoisesti tuotettu puhe anta-
vat tietoa ruohonleikkuurobotin senhetkisesta
tilasta.

0458-011-9801-A
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0000100412_001
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0000100413_001

Jos akun varaus on vahissa, ruohonleikkuuro-
botti etsii leikkuun aikana 1ahimman ohjauslan-
gan (4). Kun ohjauslanka (4) havaitaan, ruohon-
leikkuurobotti ajaa sita pitkin automaattisesti
takaisin telakointiasemalle. Telakointiasema
lataa akun uudelleen. Leikkuualueelle on asetet-
tava vahintaan yksi ohjauslanka (4). Ohjauslan-
koja voidaan asettaa enintdan kaksi. Jos ruohon-
leikkuu on keskeytettava tai akku ladattava, ruo-
honleikkuurobotti voidaan myds lahettaa suoraan
takaisin telakointiasemalle MY iMOW®-sovelluk-
sella tai "Koti"-painikkeella.

-
¢ By L
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Ohjauslankoihin (4) voidaan asettaa enintdan
kolme aloituskohtaa (5). Ruohonleikkuurobotti
voi suunnata kulloiseenkin aloituskohtaan ja
aloittaa leikkuun sielta.

Ohjauslangalla (4) leikkuualue voidaan jakaa
useisiin vyohykkeisiin (esimerkki: A ja B). Vyo-
hykkeet maaritellaan aloituskohdan (5) avulla.
Valitusta aloituskohdasta ruohonleikkuurobotti
voidaan ohjata vasemmalle tai oikealle halutulle
vybhykkeelle. Ruohonleikkuurobotti voi sitten lei-
kata nimenomaan valitulla alueella. Aloituskohtia
ja vybhykkeita hallitaan MY iMOW®®-sovelluk-
sella, ja ne voidaan sisallyttaa leikkuusuunnitel-
maan.

0458-011-9801-A

Jos leikkuualueella on kapeikko (6), ruohonleik-
kuurobotti kulkee kapeikon lapi, kunhan tietty
vahimmaisetaisyys rajauslankojen valilla sailyy.
Jos vahimmaisetaisyytta ei saavuteta, ohjaus-
lanka (7) on vedettava kapeikon (6) lapi. Taméan
jalkeen ohjauslanka (7) ohjaa ruohonleikkuuro-
bottia erityisesti kapeikon (6) lapi aloituskoh-
taan (8). Aloituskohdasta (8) ruohonleikkuuro-
botti voi leikata kapeikon (6) takana olevan leik-
kuualueen. Sita, kuinka usein ruohonleikkuuro-
botti ohjataan aloituskohtaan (8), voidaan hallita
MY iIMOW®-sovelluksessa ja ottaa huomioon
leikkuusuunnitelmassa.

6 Leikkuualueen ja ruohon-
leikkuurobotin valmistelu
kayttovalmiiksi

6.1 Leikkuualueen suunnittelu ja
valmistelut

Ennen ruohonleikkuurobotin kdynnistamista leik-
kuualue on suunniteltava ja valmisteltava. Tama
mahdollistaa vakaan asennuksen sek& huomaa-
mattoman toiminnan ja eliminoi mahdolliset hai-
riclahteet.

Leikkuualan suunnittelu
> Tutustu telakointiaseman ja lankojen reitityk-

sen kuvauksiin seuraavissa luvuissa.
> Siirra tiedot omaan puutarhaan:

— Leikkuualueen aariviivat

— Telakointiaseman sijainti

— Rajauslangan kulku (noudata kuvattuja reu-
naetaisyyksia ja tapauskohtaisia ohjeita lan-
gan asettamisessa)
Ohjauslangan/ohjauslankojen kulku (vahin-
taan yksi, enintaan kaksi)
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Leikkuualueen valmistelu

? )
X

0000099957_001

> Poista ymparilla olevat esineet.

Poista metallit, magneettisesti ja séhkda johta-

vat materiaalit ja vanhat rajauslangat.

> Leikkaa nurmikko ruohonleikkurilla siihen leik-
kuukorkeuteen, joka myébhemmin asetetaan
myds ruohonleikkuurobotin toimintaa varten.
Ruohonleikkuurobotin vakioleikkuukorkeu-
deksi on oletuksena asetettu a = 6 cm.

> Tasoita reiat ja karkeat epatasaisuudet.

Jos maa on kova ja kuiva, kastele leikkuualue

kevyesti, jotta kiinnitysnaulat on helpompi

lydda sisaan.

v

v

0000100288_001 |

> Rakenteensa vuoksi ruohonleikkuurobotti jat-
taa leikkaamattoman ruohokaistaleen alueille,
joille ei voida ajaa. Talle kaistaleelle voidaan
esimerkiksi kylvaa kukansiemenia, jotta hyon-
teisille voidaan luoda kukkiva alue.

0000099825_001 | /

v

Jos halutaan reunukseton leikkuu alueilla,
joille ei voida ajaa: Aseta naille alueille nurmi-
kon reunakivia tai -laattoja, joiden leveys on
vahintaan a = 24 cm.
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7 Telakointiaseman sijoittaminen

6.2 Ruohonleikkuurobotin valmis-

telu kayttéa varten
> Poista pakkausmateriaali ja kuljetusvarmistuk-
set.
> Varmista, ettd seuraavat laitteet ovat turvalli-
sessa kunnossa:
— Ruohonleikkuurobotti, £d 4.6.1
— Leikkurikoneisto, 1 4.6.2
— Akku, 1 4.6.3
— Telakointiasema ja virtaldhde, 1 4.6.4
> Telakointiaseman sijoittaminen, 01 7
> Rajauslangan asettaminen, 1 8
Rajauslangan asettelun loppuunsaattaminen,
9.1
> Ohjauslangan asettaminen, & 10.1
Telakointiaseman sahkdliitdnnan yhdistami-
nen, 3 11.1
Ruohonleikkuurobotin lataaminen, 3 12.1
Bluetooth®-radioliitinnan sulkeminen, 02 13.1
> Jos kuvattuja vaiheita ei voida suorittaa: Ala
kayta ruohonleikkuurobottia ja ota yhteys
STIHL-erikoisliikkeeseen.

7  Telakointiaseman sijoitta-
minen
71 Yleiset tiedot

v

A\

v

A\

0000099842_001

> Valitse telakointiaseman sijainti siten, ettéd seu-
raavat ehdot tayttyvat:

— Latauskaapeli (1) voidaan vieda leikkuua-
lueen ulkopuolelle sopivaan pistorasiaan.

— Telakointiasema ja virtaldhde ovat helposti
nakyvalla paikalla.

— Telakointiasema sijoitetaan leikkuualueelle,
joka on suurin tai jota leikataan useimmin.

— Jos mahdollista: Paikka on suojassa saalta
ja varjossa.

— Jos mahdollista: Telakointiasema on langat-
toman verkon vastaanottoalueella (WLAN-
yhteys).

— Jos mahdollista: Telakointiasema on leik-
kuualueella, sijainti rinteen alaosassa.

0458-011-9801-A
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0000099844_001

> Suuntaa telakointiasema siten, etta seuraavat
edellytykset tayttyvat:
— Telakointiasema on tasaisella alustalla.
— Telakointiasema on suunnattu eteenpain

0000099849_001

siten, ettd sen aukko on leikkuualuetta kohti.

— Telakointiasema on suunnattu vaakasuo-
raan eika se ole kallistunut sivuttain, eteen-
tai taaksepain.

— Pohjalevy ei taivu, ja se asettuu tasaisesti
maahan.

7.2 Telakointiaseman asettaminen
paikalleen

Telakointiaseman oikea sijainti riippuu suunnitel-

lusta paikasta ja sen ymparistosta.

> Valitse paikka ja asenna telakointiasema
kuvatulla tavalla.

Telakointiaseman sijoittaminen leikkuualueelle

0000100240_001

Telakointiasema seisoo niittoalueen reunalla sei-
naa vasten, ja ohjauslankaa (1) voidaan ohjata
suoraan telakointiasemalta leikkuualueelle

a =2 m:n pituudelta.
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Telakointiasema on leikkuualueen reunalla. Vie-
reiselle alueelle voidaan ajaa ja ohjauslanka (1)
voidaan ohjata suoraan telakointiasemalta leik-

kuualueelle a = 2 m:n pituudelta.

0000100241_001

Telakointiasema on osittain kukkapenkissa ja
osittain leikkuualueella, ja ohjauslanka (1) voi-
daan ohjata suoraan telakointiasemalta leikkuu-
alueelle a = 2 m:n pituudelta.

0000099845_001

Telakointiasema on osittain ajettavan pinnan ja

osittain leikkuualueen paalla, ja ohjauslanka (1)

voidaan ohjata telakointiasemalta suoraan leik-

kuualueelle pituudeltaan a =2 m.

> Telakointiaseman valmistelut, E17.3.

> Telakointiaseman sijoittaminen leikkuualu-
eelle, 7.4,
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Sijoita telakointiasema leikkuualueen ulkopuo-
lelle

0000099846_001

Telakointiasema on leikkuualueen ulkopuolella.

Sivuttaisen etéisyyden viereisille alueille on
oltava vahintdan a = 15 cm.

Telakointiaseman etureunan ja leikkuualueen
valisen etéisyyden on oltava vahintdan b = 2 m.

Téassa vaihtoehdossa aloituskohta (1) on pakko
asettaa leikkuualueelle, jotta kayttdonotto voi-
daan suorittaa loppuun. Ruohonleikkuurobotti
aloittaa sitten leikkaamisen tasta kohdasta eika
suoraan telakointiasemalta. Aloituskohdat voi-
daan asettaa MY iMOW®-sovelluksella. Aloitus-
kohdan (1) lahestymistiheys on asetettava sovel-
luksessa 100 %:iin.
> Telakointiaseman valmistelut, 4 7.3.
> Sijoita telakointiasema leikkuualueen ulkopuo-
lelle, A 7.5.

Telakointiaseman sijoittaminen leikkuualueen
keskelle

0000099847_001

Telakointiasema on sijoitettu "saarekkeeksi" kes-
kelle leikkuualuetta.
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7 Telakointiaseman sijoittaminen

Tassa vaihtoehdossa rajauslanka johdetaan tela-
kointiaseman ympari taakse leikkuualueen reu-
naan. Ohjauslanka johdetaan eteenpain leikkuu-
alueen reunalle.

Sivuttaisen etaisyyden viereisille alueille on
oltava vahintaan a = 37 cm (pituus: 1x IMOW®
viivain).

Telakointiaseman takareunan ja leikkuualueen

reunan valisen etdisyyden on oltava vahintaan

b=2m.

Ohjauslanka (1) taytyy voida ohjata suoraan tela-

kointiasemalta leikkuualueelle ¢ = 2 m:n pituu-

delta.

> Telakointiaseman valmistelut, E17.3.

> Telakointiaseman sijoittaminen leikkuualueen
keskelle, 1 7.6.

7.3 Telakointiaseman valmistelut

Latauskaapelin yhdistdminen

HUOMAUTUS

m | atauskaapelin pistokeliitdnnat on asennet-
taessa suojattu likaantumiselta, esim. polylta
ja lialta. Jos pistokeliitannat ovat likaiset, tela-
kointiasemassa saattaa esiintya hairigita.
> Suojaa avoimet pistokeliitannat lialta.
> Puhdista likaantuneet pistokeliitannat

taman kayttéohjeen kuvauksen mukaisesti.

0000100046_001

Latauskaapeli voidaan vakiona kytkea takapuo-
lelta.

0000100401_001

Jos telakointiasema sijoitetaan suoraan seinaa
vasten, latauskaapeli voidaan myds asettaa poh-

0458-011-9801-A



7 Telakointiaseman sijoittaminen

jalevyn alle. Latauskaapeli voidaan johtaa ulos
pohjalevysta vasemmalla tai oikealla puolella.

0000099954 _001

0000100292_001

0000100047_001

> Jos telakointiasema on liitettéva takaa:
> Aseta pistoke (4) lapivientiin (5) ja pujota
latauskaapeli (6).
Latauskaapeli (6) tydnnetaan yléspain tela-
kointiaseman sisalla.

gy,

vasten tai jos latauskaapeli on tarkoitus vieda

sivusta pohjalevyn alle:

> Avaa ja poista reuna pohjalevyn halutulta
puolelta kohdassa (A).

0458-011-9801-A
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> Leikkaa aukko (B) pohjalevyn keskelle ja
puhdista jaysteet.

> Aseta pistoke (4) aukkoon (B) ja pujota
latauskaapeli (6).
Latauskaapeli (6) tydnnetaan ylospain tela-
kointiaseman sisalla.

0000100049_001

seen (7).

> Kytke pistoke (4) paikalleen.
Pistoke (4) kytkeytyy kuuluvasti ja selvasti
molemmilta puolilta.

Telakointiasema kiinnittdminen

il
»

> Kiinnita telakointiasema maahan neljalla maa-
naulalla (8).

0000099826_001

Rajauslangan asentaminen

Vel S N

> Tydnna johdon alkuosa (9) oikeanpuoleiseen
|apivientiin (10) ja johdata sita.
Rajauslanka (9) tydnnetaan ylospain telakoin-
tiaseman sisalla.
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7 Telakointiaseman sijoittaminen

0000099959_001

0000099961_001

> Saada Rajauslanka, kunnes se tyontyy ylos-
pain a = 37 cm:n pituudelta (pituus: 1x IMOW®
viivain).

0000100402_001

> Merkitse langan alku (9) Iahelle koteloa vas-
taavalla kaapelimerkilla (11).
Merkinta helpottaa mybhempaa liittamista
oikeaan liittimeen.

7.4 Telakointiaseman sijoittaminen
leikkuualueelle

0000099960_001

> Aseta rajauslanka (1) pohjalevyyn siten, etta
se on tasaisesti kaapelikanavassa ja kiinnittyy
koukkuihin (2).

0000100294_001

> Kiinnita rajauslanka (1) suoraan pohjale-
vyyn (3) kiinnitysnaulalla (4).

Jos telakointiasema on seinda vasten:

202

> Veda 37 cm:n pituinen rajauslanka (1) (pituus:
1x iIMOW® viivain) sivusuunnassa poispain
pohjalevysta (3).

> Aja rajauslanka (1) pohjalevyn (3) suuntaisesti
leikkuualueen reunaan ja pida 37 cm:n etai-
syys seinastéa (pituus: 1x IMOW® viivain).

> Aseta rajauslanka (1) leikkuualueen ympaérille
myotapaivaan, 0 8.

Jos telakointiasema sijaitsee viereisella alueella,
jonka yli voidaan ajaa:

0000100296_001

> Veda 37 cm:n pituinen rajauslanka (1) (pituus:
1x iIMOW® viivain) sivusuunnassa poispain
pohjalevysta (3).

> Aja rajauslanka (1) pohjalevyn (3) suuntaisesti
leikkuualueen reunaan.

> Aseta rajauslanka (1) leikkuualueen ympaérille
my6tapaivaan, [ 8.

Jos telakointiasema on osittain kukkapenkissa ja
osittain niittoalueella:

0000099964_001

> Ohjaa rajauslanka (1) poispain pohjale-
vysta (3) ja pida 37 cm:n etéisyys (pituus:
1x IMOW®®-viivain) kukkapenkin suuntaisesti.
> Aseta rajauslanka (1) leikkuualueen ympérille
myotapaivaan, 0 8.

0458-011-9801-A



7 Telakointiaseman sijoittaminen

Jos telakointiasema on osittain ajokelpoisen pin-
nan ja osittain leikkuualueen paalla:

0000100397_001

> Ohjaa rajauslanka (1) pois pohjalevysta (3)
sivulle ja aseta se ajettavan pinnan suuntai-
sesti.

> Aseta rajauslanka (1) leikkuualueen ymparille
myotapaivaan, Ed 8.

7.5 Sijoita telakointiasema leikkuu-
alueen ulkopuolelle

0000100295_001

> Kiinnita rajauslanka (1) suoraan pohjale-
vyyn (3) kiinnitysnaulalla (4).

0000099966_001
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> Ohjaa rajauslanka (1) eteenpain leikkuualu-
eelle.
Oikea etéisyys leikkuualueen reunaan riippuu
siitd, voidaanko leikkuualueen reunan yli ajaa
vai onko sailytettava etéisyys a = 37 cm
(pituus: 1x iIMOW® viivain).

> Aseta rajauslanka (1) leikkuualueen ympérille
myotapaivaan, 4 8.

7.6 Telakointiaseman sijoittaminen
leikkuualueen keskelle

////////\ S >

> Aseta rajauslanka (1) pohjalevyyn siten, etta
se on tasaisesti kaapelikanavassa ja kiinnittyy
koukkuihin (2).

0000099960_001

0000100294_001

0000100048_001

0458-011-9801-A
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> Vie rajauslanka (1) vahintdan 37 cm:n (pituus:
1x iIMOW® viivain) paahan pohjalevyn (3)
sivusta.

> Ohjaa rajauslanka (1) vahintaan a = 2 m:n
etaisyydelle pohjalevyn (3) taakse.

> Ohjaa rajauslanka (1) keskelle telakointiase-
man taakse leikkuualueen reunaan.
Oikea etaisyys leikkuualueen reunaan on sai-
lytettéva viereisen alueen mukaan.

> Aseta rajauslanka (1) leikkuualueen ymparille
myotapaivaan, B 8.

8 Rajauslangan asettaminen
8.1 Yleiset tiedot

Rajauslangan ja ohjauslangan kulun tarkistami-
nen leikkuualueella

0000099843_001

> Varmista, etta leikkuualue on tasainen ja mah-
dollisimman esteetdn rajauslankaa ja ohjaus-
lankaa pitkin seuraavilla leveyksilla:
Rajauslanka (1)
— ulospéin: a = 37 cm (pituus: 1x iIMOW® vii-
vain)
— sisdanpain:b=1,2m
Ohjauslanka (2)
— oikealle ajosuuntaan kohti telakointiasemaa:
a = 37 cm (pituus: 1x iIMOW® viivain)
— vasemmalle ajosuuntaan kohti telakointiase-
maa:c=1,2m

Rajauslangan asettaminen

> Aloita telakointiasemasta ja aseta rajauslanka
myd&tapaivaan.

> Ala taivuta, leikkaa, venyta tai ylita rajauslan-
kaa.
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> Varmista, ettei rajauslanka risted ohjauslan-

gan kanssa.

> Poikkeus: Kujaa asennettaessa ohjauslan-
gan on ylitettédva rajauslanka.

Pida vahintdan 1 m etaisyys viereisten leik-

kuurobottiasennusten rajauslankoihin.

> Varmista, ettei rajauslangan pituus ylita
850 m.

> Al4 aseta rajauslankaa ja ohjauslankaa eri
syvyyksiin.

A\

Rajauslangan ja ohjauslangan kiinnittdminen

0000100053_001

iLil} — al AN
> Kiinnita rajauslanka ja ohjauslanka kiinnitys-

nauloilla siten, ettd seuraavat ehdot tayttyvat:

— Kiinnitysnaulojen valinen etéisyys on enin-
tdana=1m.

— Rajauslanka ja ohjauslanka ovat kaikissa
kohdissa tasaisesti maassa.

— Kiinnitysnaulat ovat kokonaan upotettuja.

Lankavaran asettaminen

Lankavaraukset helpottavat lankojen asennuk-
sessa tehtavid korjauksia ja antavat likkumava-
raa tuleville korjauksille.

Esimerkkeja:

— Kukkapenkkia laajennetaan, ja se on rajattava
uudelleen.

— Pensaat ja pensaikot kasvavat, ja rajauslanka
on johdettava laajemmassa kaaressa kasvin
ymparille.

— Rajauslanka on leikattu liian lyhyeksi telakoin-
tiasemalla, eik sité voida kytkea.

Yksi tai useampi lankavara voidaan suunnitella ja
asettaa.

0000100058_001
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8 Rajauslangan asettaminen suomi

> Ohjaa rajauslanka pituudeltaana =1 m
yhdensuuntaisesti ja 1ahekkain 2 kiinnitysnau-
lan ympari ilman, etta rajauslangat ristedvat.

> Kiinnité lankavara keskelle viela kahdella kiin-
nitysnaulalla.

8.2 Suunnittele ohjauslanka ja
aseta liitintakohta rajauslan-
kaan

Ohjauslangan tai useamman ohjauslangan aset-
taminen on suunniteltava huolellisesti etukateen.
Jo rajauslankoja asennettaessa on otettava huo-
mioon kaikkien ohjauslankojen sijainti. Vahintadan
yksi ohjauslanka on asetettava, kaksi ohjauslan-
kaa voidaan asettaa.

0000100417_004

Ohjauslanka ei saa ylittaa suljetun alueen

( ) yhteytta.
RN — Ohjauslankaa ei saa yhdistéda nurkassa
/ L rajauslankaan.

Ohjauslankaa ei saa yhdistaa rajoitetun alu-
een rajauslankaan.
Ohjauslanka ei saa menna ristiin rajauslangan

Ohjauslanka (1) tayttaa seuraavat toiminnot: kar.\ssa. ) .
— Suunnistus kotimatkaa varten telakointiase- Poikkeus: Kujaa asennettaessa ohjauslangan
malle (2) on ylitettéva rajauslanka.
Ohjauslanka ei saa olla mutkalla tai venynyt
eika se saa olla ristissa itsensa kanssa.

0000100239_001 |

— Aloituskohtaan (3) ohjaus
— Jakaa leikkuualueen vydhykkeisiin (A ja B)

Ohjauslanka (1) vedetaan leikkuualueen lapi
telakointiasemasta (2) alkaen ja litetaan rajaus-
lankaan (4) mahdollisimman kaukana olevaan
kohtaan. 1 10.1

0000100423_001 |

90°( =

> Suunnittele ohjauslanka siten, ettd seuraavat
ehdot tayttyvat:

— Ohjauslanka ohjataan suoraan telakointiase-
malta leikkuualueelle a = 2 m:n pituudelta.

— Ohjauslangan ja ympardivan rajauslangan
valinen vahimmaisetaisyys b = 27,5 cm

— Ohjauslanka ohjataan ja liitetdén suoraan ja

suorassa kulmassa rajauslankaan vahintaan

etaisyydella ¢ = 37 cm (pituus: 1x IMOW®-vii-

vain).

0000100229_003

Ymparikulkevaa rajauslankaa (4) asennettaessa

ohjauslangan liitdntakohtaa on siirrettava:

> Kiinnita rajauslanka (4) aiottuihin paikkoihin
kiinnitysnaulalla (5).

0458-011-9801-A 205
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> Aseta rajauslanka (4) silmukaksi, jonka pituus
on d =15 cm, ja kiinnita se toisella kiinnitys-
naulalla (5).

> Leikkaa rajauslanka (4) lankasilmukan lopussa
sivuleikkureilla.
Langanpaat kytketdan ohjauslankaan asen-
nuksen saattamiseksi loppuun. £ 10.1

> Siirra rajauslanka (4) kauemmaksi leikkuua-
lueen ympairille.

8.3 Nurkat
Nurkat, joiden kulma on 90°

Nurkat, joiden kulma on 90°, voidaan jakaa kah-
teen nurkkaan, joiden kulma on 45°. Taman seu-
rauksena ruohonleikkuurobotti muuttaa suuntaa
talla alueella tasaisemmin ja vahemman nyki-
vasti.

~

2> ‘ A
SR 7
|

> Aseta Rajauslanka poikittain nurkkaan vahin-
taan 37 cm:n pituiseksi (pituus: 1x IMOW®-vii-
vain).

Kapenevat nurkat, joiden kulma on < 90°

Jaa kapenevat nurkat, joiden kulma on < 90°,
kahteen nurkkaan. Ruohonleikkuurobotti muut-
taa nain ollen suuntaa talla alueella tasaisemmin
ja vahemman nykivasti.
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P
)

> Varmista, ettd nurkka on vahintdan 90°, jos
nurkka on kapeneva.
> Jos kulma on alle 90°: Jaa kulma.
> Aseta nurkka, jonka kulma on yli 90°. Aseta
sitten rajauslanka suoraksi vahintédan
37 cm:n pituudelta (pituus: 1x iIMOW® vii-
vain).
> Aseta sitten nurkka, jonka kulma on yli 90°.
Aseta sitten rajauslanka suoraan vahintaan
37 cm:n pituiseksi (pituus: 1x IMOW® vii-
vain).

8.4 Ajettava ala

Ruohonleikkuurobotti voi ajaa suoraan leikkuua-
lueeseen rajoittuvien alueiden yli, jos yliajettavan
alueen ja leikkuualueen valinen korkeusero on
enintéddn 1,5 cm. Maaperan on oltava tukeva ja
esteeton.

Esimerkkeja:

— Terrassi

— Paallystetty tie

— Nurmikon reunakivet tai laatat

Pieni etdisyys rajauslangan ja leikattavan alueen
valillda mahdollistaa reunattoman leikkuun.

0000100057_001
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> Aseta rajauslanka ajettavan alan suuntaisesti
ilman valeja.
Ajettavan pinnan ja leikkuualueen valinen suu-
rin korkeuseroon a = 1,5 cm

8.5 Ei ajokelpoinen alue

Alue ei ole ajokelpoinen, jos maan laheisyydessa
olevat esteet tyontyvat leikkuualueelle, jos maa
ei ole tukeva tai on hyvin epatasainen ja jos leik-
kuualueen ja viereisen alueen valinen korkeu-
sero on yli 1,5 cm.

Esimerkkeja:

— Seina tai aita

— Pensasaita tai pensaat, joiden oksat kasvavat
matalalla

Kalliopuutarha tai sorapintainen polku

— Voimakkaasti juurtunut tai epatasainen maa

0000099948_001

> Aseta rajauslanka 37 cm:n etaisyydelle
(pituus: 1x iIMOW® viivain) sen alueen suuntai-
sesti, jonka yli ei voida ajaa.

> Jos ei ajokelpoinen alue sijaitsee leikkuualu-
eella: Rajoita ei ajokelpoinen alue sulkualu-
eella.

8.6 Vesialueet

Vesialueisiin on pidettava pidempi lankaetaisyys,
jos vesialuetta ei ole erotettu leikkuualueesta
kiintealla ja vahintdan 10 cm korkealla esteella.
Esimerkkeja:

— Puutarhalampi

— Uima-alla

— Puro tai vesireitti

N

.

0000100062_001

> Aseta rajauslanka a = 1 m:n etéisyydelle
ranta-alueen suuntaisesti.

0458-011-9801-A
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> Jos vesialue on leikkuualueella: Rajoita vesi-
alue sulkualueella.

8.7 Kuoppa-alueen reuna

Kuoppa-alueen reunoihin on pidettava pidempi
lankaetaisyys, jos kuoppa-alueen reunaa ei ole
erotettu leikkuualueesta vahintaan 10 cm kor-
kealla kiintedlla esteella.

Esimerkkeja:

— portaat

— tukimuuri

— porrastettu rinne

0000100063_001

> Aseta rajauslanka a = 1 m:n etéisyydelle tor-
maysreunan suuntaisesti.

8.8 Suljetut alueet

Leikkuualueella olevat alueet, joiden yli ruohon-

leikkuurobotilla ei voi tai saa ajaa, on rajattava

suljetuiksi alueiksi.

Esimerkkeja:

— Kukkapenkki, jossa ei ole kiinteda ja vahintaan
10 cm korkeaa reunusta

— Puutarhalampi tai uima-allas, jossa ei ole kiin-
teda ja vahintaan 10 cm korkeaa reunusta

— Esteet, joihin ei saa koskea

— Esteet, jotka eivat ole riittavan tukevia

— Alle 10 cm:n esteet

Kestavan leikkuun varmistamiseksi suljettujen
pintojen ei pitaisi olla sisdanpain kaarevia.
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0000100055_001

b

> Ohjaa rajauslanka (1) pois reunasta sukjettua

pintaa kohti. Varmista, etta suljetulla alalla

noudatetaan seuraavia mittoja:

— Vahimmaisetaisyys muihin rajauslankoihin
a=55cm

— Lankavali b = 37 cm (pituus: 1x iIMOW®-vii-
vain) (vesialueilla ja kuoppien reunoilla
b=1m)

— suljetun pinnan vahimmaishalkaisija 74 cm

0000100232_001

> Aseta rajauslanka (1) rajattavan alueen ympa-
rille.

> Johda rajauslangat (1) yhdensuuntaisesti ja
lahekkain takaisin reunaan asettamatta rajaus-
lankoja ristiin.

8.9 Kiintea este

Leikkuualueella olevaa kiinteda estetté ei tarvitse
rajata sulkualueella, jos este on vahintdan 10 cm
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korkea. Ultradanianturit ja tormaystunnistin
havaitsevat esteen.

0000100064_001

> Kiinteda estetta, jonka korkeus on vahintaan
a =10 cm, ei tarvitse rajata.

8.10 Kapeikko
¢ : ).
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Ruohonleikkuurobotti kulkee kaikkien kapeikko-

jen lapi, kunhan rajauslankojen (1) valilla on

vahimmaisetaisyys (a).

> Aseta rajauslanka (1) kuvan mukaisesti ja var-
mista, ettd seuraavia mittoja noudatetaan:

— Rajauslankojen (1) valinen vahimmaisetaisyys
kapeikoissa: a=2m

— Jos kapeikkoa rajoittavat sivusuunnassa ole-
vat esteet: Lisdksi huomioon otetaan etdisyys
b = 37 cm (pituus: 1x IMOW® viivain)

> Jos rajauslankojen (1) valistéd vahimmaisetai-
syyttd a = 2 m ei saavuteta:
Aseta ohjauslanka kapeikon keskelle.
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Kapeikko ohjauslangalla

L1 3

i

0000100418_001

Ohjauslanka (2) ohjaa ruohonleikkuurobottia
nimenomaan kapeikon lapi, kunhan rajausko-
jen (1) valinen vahimmaisetaisyys (a) sailyy.

Kayttéonoton loppuun saattamiseksi kapeikon

taakse on asetettava aloituskohta (3) ja sen

lahestymistiheys. Muuten ruohonleikkuurobotti ei

l6yda tietdan kapeikon lapi. Aloituskohdat voi-

daan asettaa MY iMOW®-sovelluksella.

> Aseta rajauslanka (1) kuvan mukaisesti ja var-
mista, ettd seuraavia mittoja noudatetaan:

— Rajauslankojen (1) véhimmaisetaisyys kapei-
kossa: a =55 cm

— Jos kapeikkoa rajoittavat sivuttaiset esteet:
Otetaan lisdksi huomioon etaisyys b = 37 cm
(pituus: 1x iIMOW®-viivaimen pituus)

> Aseta ohjauslanka (2) keskelle kapeikkoa.

> Jos sivuttainen etéisyys b = 37 cm (pituus:
1x iIMOW®-viivain) ei tayty: Asenna kuja, joka
ohjaa ruohonleikkuurobotin toiselle leikkuualu-
eelle 1 8.11 tai erottaa kapeikkoalueen leik-
kuualueesta.

8.11

Toimintakuvaus
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Kujan ylittdminen tai ylityspaikkojen asentaminen
onnistuu kohdennetusti ylikaytavan (1) avulla.
Kuja jakaa leikkuualueen paaleikkuualuee-

seen (A) ja toiseen leikkuualueeseen (B).

Rajauslanka (2) asetetaan ilman katkoksia. Se
muodostaa kujan paaleikkuualueen (A) ja leik-
kuualueen (B) valissa.
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Johdinsilmukat (4) ilmoittavat ruohonleikkuurobo-
tille, ettd kuja alkaa tai paattyy.

Ohjauslanka (3) on asetettava kujan keskelle.

Kujan jalkeen leikkuualueella (B) on asetettava
aloituskohta (5). Muuten ruohonleikkuurobotti ei
I0yda tietaan paaleikkuualueelta (A) kujan kautta
edelleen leikkuualueelle (B). Aloituskohdat ja nii-
den lahestymistiheys voidaan asettaa

MY iIMOW® -sovelluksella.

Kujan sisélla ei leikata.

Yleiset tiedot
(
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> Varmista, ettd seuraavat edellytykset tayttyvat:
— Johdinsilmukoiden (4) valinen vahimmaise-
taisyys on vahintdan a = 74 cm.
— Rajauslankojen (2) valinen etaisyys on
vahintaan b = 55 cm.
— Etaisyys sivusuuntaisiin esteisiin on vahin-
tdanc=15cm.
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> Varmista, ettd seuraavat edellytykset tayttyvat:

— Ohjauslanka (3) voidaan johtaa kujan eteen
vahintdan d = 37 cm:n pituiseksi (pituus 1x
iIMOW®-viivain) suoraksi ja suorassa kul-
massa (90°) kujaan néhden.

— Ohjauslanka (3) voidaan johtaa kujan jal-
keen vahintdan e = 2 m pituudelta suoraan
ja suorassa kulmassa (90°) poispain kujasta
leikkuualueelle (B).

> Jos etéisyyksia ja pituuksia ei voida noudat-
taa, leikkuualue (B) on rajattava paaleikkuua-
lueesta (A) ja asennettava toissijainen alue.

Kujan asettaminen
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> Ohjaa rajauslanka (2) kuvan mukaisella tavalla
paaleikkuualueelta (A) leikkuualueelle (B).

> Jos kuja asetetaan kaaressa: Aseta rajaus-
lanka (2) a = 74 cm (pituus: 2x IMOW®-viivain)
pituudelta kujan alkuun ja loppuun suoraan ja
suorassa kulmassa (90°) leikkuualueelle.

> Ohjaa rajauslanka (2) myoétapaivaan leikkuua-
lueen (B) ympairi ja takaisin kujalle.
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0000101477_001

> Johda rajauslangat (2) 37 cm:n pituiseksi
(pituus: 1x iIMOW®-viivain) yhdensuuntaisesti
ja lahekkain asettamatta rajauslankoja ristiin.

> Ohjaa rajauslanka (2) vahintaan 55 cm:n etai-
syydelle paaleikkuualueen (A) suuntaisesti.

> Johda rajauslangat (2) 37 cm:n pituiseksi
(pituus: 1x iIMOW®-viivain) yhdensuuntaisesti
ja lahekkain paaleikkuualueelle (A) asetta-
matta rajauslankoja ristiin.

> Jos kuja asetetaan kaaressa: Aseta rajaus-
lanka (2) a = 74 cm (pituus: 2x IMOW®-viivain)
pituudelta kujan alkuun ja loppuun suoraan ja
suorassa kulmassa (90°) leikkuualueelle.

> Viimeistele lankojen asettaminen paaniittoalu-
eella (A).
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9 Rajauslangan asettelun loppuunsaattaminen

> Johda ohjauslanka (3) paaleikkuualueella (A)
vahintdan c = 37 cm:n pituiseksi (pituus 1x
iMOW®-viivain) suoraksi ja suorassa kulmassa
(90°) kujaan nahden.

> Aseta ohjauslanka kujan keskelle.

> Johda ohjauslanka (3) vahintadnd =2 m
pituudelta suoraan ja suorassa kulmassa (90°)
leikkuualueelle (B).

8.12  Luiskat/rinteet

Ruohonleikkuurobotti pystyy kulkemaan ja leik-
kaamaan jopa 40 %:n rinteita.

Ly

\oo

0000100399_001

> Jos leikkuualueella on enintdan 27 prosentin
kaltevuus: Aseta rajauslanka normaalisti.

I/
o

(3]
0000100068_001

> Jos leikkuualueella on yli 27 %:n nousu/lasku:
Aseta rajauslanka vahintdan 1,20 m:n etéisyy-
delle a = ennen ja jélkeen nousual/lasku.

> Jotta ruohonleikkuurobotti pystyisi kulkemaan
tasaisesta rinteestd ylamakeen tai alamakeen,
siityman sateen on oltava sellainen, etta
pituus b = 1 m ei ylita etdisyyttd maahan
c=10cm.

0458-011-9801-A
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8.13  Sivualueet

Ruohonleikkuubotti ei voi itse lahestya sivua-
luetta. Asiakkaan on sijoitettava ruohonleikkuuro-
botti sivualueelle.

Ohjauslankoja ei saa asettaa sivualueelle.

Ao

-
-

0000099951_001

> Ohjaa ja aseta rajauslanka (1) paaalueelta (A)
sivualueelle (B).
Vahimmaisetaisyys rajalankoihin a = 74 cm

> Varmista, ettei rajauslangan (1) pituus ylita
850 m.

> Ohjaa rajauslanka (1) yhdensuuntaisesti ja
lahekkain takaisin leikkuualueelle (A) ylitta-
méatta rajauslankaa.

8.14  Pieni leikkuuala

Pienella leikkuualueella, jossa tarvitaan alle 20 m
rajauslankaa, on kaytettava STIHL AKM 100 -
pienialuemoduulia.

STIHL AKM 100 vakauttaa lankasignaalin ja on

integroitu rajauslankaan lankaliittimien avulla.

9 Rajauslangan asettelun
loppuunsaattaminen

9.1 Rajauslangan asettelun lop-
puunsaattaminen

Telakointiasema leikkuualueen reunalla, tela-
kointiasema nurmikkoalueen reunalla

0000100243_001

> Kiinnita rajauslanka (1) suoraan pohjale-
vyyn (2) kiinnitysnaulalla (3).

> Mittaa pohjalevyn (2) kaksi leveytta rajauslan-
gan (1) kanssa ja leikkaa rajauslanka (1) sitten
sivuleikkurilla pituuteensa.
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9 Rajauslangan asettelun loppuunsaattaminen

0000100404_001

0000100251_001

> Aseta rajauslanka (1) pohjalevyyn siten, etta
se on tasaisesti kaapelikanavassa ja kiinnittyy
koukkuihin (4).

> Ohjaa rajauslanka (1) Iahelle ja yhdensuuntai-
sesti toisen rajauslangan kanssa 37 cm:n
pituudelta (pituus: 1x iIMOW®-viivain) takaisin
telakointiasemaan ilman, etta rajauslanka
menee ristiin.

> Ohjaa rajauslanka (1) takaisin reunaan ja
edelleen pohjalevyyn (3).

0000100245_001

> Aseta rajauslanka (1) vasempaan lapivien-
tiin (5) ja tydnna sita.

Langan paa (1) tydnnetaan ylospain telakointia-

seman sisélla.

0000100244_001

0000100246_001

> Kiinnita rajauslanka (1) suoraan pohjale-
vyyn (3) kiinnitysnaulalla (4).

> Mittaa pohjalevyn (3) kaksi leveytta rajauslan-
gan (1) kanssa ja leikkaa rajauslanka (1) sitten
sivuleikkurilla pituuteensa.

> Merkitse langan paa (1) lahelle koteloa sopi-
valla kaapelimerkilla (6).

Telakointiasema leikkuualueen ulkopuolella

o
N
g
8
s
8
8
8

0000100415_001

> Aseta rajauslanka (1) pohjalevyyn siten, etta
se on tasaisesti kaapelikanavassa ja kiinnittyy
koukkuihin (5).

> Ohjaa rajauslanka (1) lahelle jo asennettua

rajauslankaa ja kiinnité se kiinnitysnaulalla (2).
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9 Rajauslangan asettelun loppuunsaattaminen

> Aseta rajauslanka (1) vasempaan lapivien-
tiin (6) ja tydonna sita.

Langan paa (1) tydnnetaan ylospain telakointia-

seman sisalla.

0000100416_001

> Merkitse langan paa (1) lahelle koteloa sopi-
valla kaapelimerkilla (7).

Kayttéonoton loppuun saattamiseksi aloituskohta
on asetettava leikkuualueelle. Muuten ruohon-
leikkuurobotti ei 16yda tieta leikkuualueelle. Aloi-
tuskohdat ja niiden lahestymistiheys voidaan
asettaa MY iIMOW®-sovelluksella.

Telakointiaseman sijoittaminen leikkuualueen
keskelle

0000100252_001

» Johda rajauslanka (1) kiinteasti jo asennettuun
rajauslankaan.

> Johda rajauslanka (1) lahelle ja yhdensuuntai-
sesti toisen rajauslangan kanssa takaisin tela-
kointiasemalle ylittdmatta rajauslankaa.

> Johda rajauslanka (1) eteenpéin 37 cm:n etai-
syydelle (pituus: 1x IMOW®-viivain) pohjale-
vyn (3) ympari.

0458-011-9801-A
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0000100243_001

> Kiinnita rajauslanka (1) suoraan pohjale-
vyyn (2) kiinnitysnaulalla (3).

> Mittaa pohjalevyn (2) kaksi leveytté rajauslan-
gan (1) kanssa ja leikkaa rajauslanka (1) sitten
sivuleikkurilla pituuteensa.

0000100404_001

> Aseta rajauslanka (1) pohjalevyyn siten, etta
se on tasaisesti kaapelikanavassa ja kiinnittyy
koukkuihin (4).

0000100245_001

Nl

> Aseta rajauslanka (1) vasempaan lapivien-
tiin (5) ja tydnna sita.

Langan paa (1) tydnnetaan yléspain telakointia-

seman sisalla.

0000100246_001

> Merkitse langan paa (1) lahelle koteloa sopi-
valla kaapelimerkilla (6).
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10 Ohjauslangan asettaminen
10.1

Jo rajauslankoja asennettaessa on otettava huo-

mioon kaikkien ohjauslankojen sijainti.

> Ota huomioon ohjauslangan asennusta koske-
vat yleiset vaatimukset. (1 8.1.

Ohjauslangan asettaminen

> Aseta ohjauslangan (1) alku keskimmaiseen
lapivientiin (2) ja ohjaa sita.
Ohjauslanka (1) tydnnetaan ylospain telakoin-
tiaseman sisaan.

0000100236_001

> Ohjaa ohjauslankaa (1), kunnes se tyontyy
yléspain a = 37 cm:n pituudelta (pituus:
1x iIMOW® viivain).

0000100405_001

> Merkitse ohjauslanka (1) lahelle koteloa sopi-
valla kaapelimerkilla (3).
Merkinta helpottaa mydhempaa liittamista
oikeaan liittimeen.
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0000100238_001

> Aseta ohjauslanka (1) pohjalevyyn siten, etta
se asettuu tasaisesti kaapelikanavaan ja kiin-
nittyy koukkuihin (4).

0000100406_001

> Kiinnita ohjauslanka (1) suoraan pohjale-
vyyn (5) kiinnitysnaulalla (6).

0000100237_001/

> Ohjaa ohjauslanka (1) pituudeltaan b =2 m
suoraan ja suorassa kulmassa (90°) telakoin-
tiasemasta leikkuualueelle.

> Ohjaa ohjauslanka (1) leikkuualueen reunalla
olevaan lankasilmukkaan (7). Etaisyyden
ohjauslangasta (8) on oltava vahintaan
c=27,5cm.

0000100069_001

> Rinteisiin asennetaan ohjauslanka vinosti.

Etaisyyden rajauslankaan on oltava vahintaan
c=27,5cm.

0458-011-9801-A



11 Telakointiaseman sahkoaliitdnnan yhdistdminen

0000100230_001

> Ohjaa ohjauslanka (1) vahintdan 37 cm:n pitui-
seksi (pituus: 1x IMOW®-viivain) suoraan ja
suorassa kulmassa (90°) lankasilmukkaan (7)
néhden.

> Aseta ohjauslanka (1) lankasilmukan (7) kes-
kelle.

> Katkaise ohjauslanka (1) lankasilmukan (7)
paahan sivuleikkurilla ja tuo kaikki langan paat
samanpituisiksi.

~K

0000100233_001

> Tyonna rajauslangat (8) ja ohjauslangan (1)
paat johtoliittimeen (9) vasteeseen saakka.
Langanpaita ei saa kuoria.

> Paina lankaliitinté (1) yhteen pihdeilla vastee-
seen saakka.

0000100231_001

> Aja rajoituslangat (8) ja ohjauslanka (1) rinnak-
kain ja lahekkain ilman, etta johdot menevat
ristiin.

> Kiinnité langat useammilla kiinnitysnauloilla.

0458-011-9801-A

suomi
11 Telakointiaseman sahkolii-
tdnnan yhdistdminen

Rajauslangan ja ohjauslangan
liittdminen

11.1

0000100247_001

> Kirista langan paat (1) hieman ja leikkaa ne
reunaa (2) pitkin sivuleikkurilla.

0000100248_001

> Kuori langan paat a = 10 mm:n pituisiksi.
> Kierra lankasaikeet niin, ettei yksikaan yksittai-
nen lankasaie tyénny ulos.

0000100250_001

> Maaritd merkittyjen johtojen paat vastaaviin
liittimiin.

> Avaa vastaavan kiinnikkeen vipu (3) taakse-
pain.

> Ty6nna kuorittu johtimen paa vastaavaan liitti-
meen (3) ja kdanna vipu jalleen eteenpain sul-
keaksesi sen.

> Kiinnita rajauslangat ja ohjauslanka kaapelipi-
dikkeisiin kuvan mukaisesti ja tydnna ne
oikealle puolelle.
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0000100253_001

d [~
> Taita suojus (4) eteenpain.
Suojus (4) kytkeytyy paikalleen kuuluvasti ja
tuntuvasti.

0000100293_001

q < 777:
SN /\
> Aseta kupu (5) paikalleen.
Kupu (5) napsahtaa kuuluvasti paikalleen.

1.2

>

Latauskaapelin yhdistdminen ja
virtalahteen liittdminen

! ({

///
—

> Aseta latauskaapeli (1) virtalahteen (2) sijain-
tiin.

> Valitse virtaldhteen (2) paikka siten, etta seu-
raavat edellytykset tayttyvat:

— Virtalahde (2) ja litantakaapeli sijaitsevat
leikkuualueen ulkopuolella.

— Sopiva pistorasia on virtalahteen (2) ulottu-
villa.

— Virtalahde (2) on tasaisella ja ei pysyvasti
méaralla alustalla.

— Virtalahde (2) on korotettu maanpinnasta,
jotta se voidaan altistaa pitkaaikaisemmalle
kosteudelle.

— Jos mahdollista: Paikka on suojassa saalta
ja varjossa.

> Aseta latauskaapeli siten, ettad seuraavat edel-
lytykset tayttyvat:

_—
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— Latauskaapeli (1) on leikkuualueen ulkopuo-
lella.

— Latauskaapeli (1) on reititetty niin, etteivat
ihmiset voi kompastua siihen.

— Latauskaapeli (1) ei ole kirealla tai kierty-
neena.

— Latauskaapeli (1) on kokonaan kelattu auki
eika se ole telakointiaseman alla.

— Latauskaapeli (1) ei ole pysyvasti maralla
pinnalla.

> Liita latauskaapeli (1) virtalahteen (2) pistok-
keeseen (3).

> Yhdista verkkopistoke (4) asianmukaisesti
asennettuun pistorasiaan (5).
Telakointiaseman LED-valo palaa vihreana.

11.3  Virtalahteen asennus seinaan

Virtalahde voidaan asentaa seinaan.

0000100290_001
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12 Ruohonleikkuurobotin lataaminen

> Asenna virtaldhde siten, ettd seuraavat edelly-
tykset tayttyvat:
— Kaytetdan asianmukaisia kiinnitysmateriaa-
leja.
— Virtaldhde on vaakasuorassa.
Seuraavia etdisyyksia noudatetaan:
— Virtaldhde sijaitsee mahdollisten s&hko-
asennusten alueen (a) ulkopuolella.
— Sopiva pistorasia on virtalahteen ulottu-
villa.
— Jos mahdollista: Paikka on suojassa saalta
ja varjossa.

12 Ruohonleikkuurobotin
lataaminen

Ruohonleikkuurobotin lataami-
nen

121

0000100255_001

» Tydnna ruohonleikkuurobotti vasteeseen
saakka telakointiasemaan.
Ruohonleikkuurobotti kdynnistyy ja latautuu.

Latausaikaan vaikuttavat monet eri tekijat, kuten
akun lampdtila ja ympariston lampétila. Noudata
suositeltuja lampdtila-alueita parhaan mahdolli-
sen suorituskyvyn varmistamiseksi, Ed 23.7.

0000100425_001
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LED-valo (1) vilkkuu telakointiasemassa valkoi-
sena. Ruohonleikkuurobotin valonauhassa oleva
LED-valo (2) palaa valkoisena.

Ensimmaisen latauksen jalkeen ruohonleikkuuro-
botti latautuu jatkossa automaattisesti, kun se
palaa telakointiasemaan leikkuutyon paatyttya.

Energiatehokas lataus

Robottiruohonleikkurin akun lataamiseksi mah-
dollisimman pienelld energiankulutuksella voi-
daan lataustoiminnon liséksi poistaa kaytosta
kaikki ruohonleikkuurobotin ja telakointiaseman
tarpeettomat lisatoiminnot.

0000100426_001

N

> Jos Varkaussuoja-toiminto on aktivoitu

MY iIMOW®-sovelluksessa: Poista Varkaus-
suoja-toiminto kaytosta.

Paina perakkain seuraavaa nappainyhdistelmaa:

> Paina painiketta STOP (3).
Ruohonleikkuurobotti pysaytetdan ja lukitaan

> Paina painiketta STOP (3) ja pida sita painet-
tuna, kunnes valonauha (4) palaa taysin
punaisena.

> Paina painiketta STOP (3).
Valonauha (4) vilkkuu kahdesti. Ruohonleik-
kuurobotin laitteen lukitus on aktivoitu.

> Paina painiketta STOP (3) ja pida sita painet-
tuna, kunnes valonauha (4) palaa kokonaan
punaisena ja vilkkuu lopuksi kahdesti punai-
sena.
Tila Energiatehokas lataus on aktivoitu. Ruo-
honleikkuurobotin akku on taysin ladattu.
Kaikki lisatoiminnot ovat poissa kaytosta.

Latauksen jalkeen ruohonleikkuurobotti on akti-

voitava, jotta ruohonleikkuurobotti on jalleen

kayttévalmis:

> Paina painiketta START (5).
Ruohonleikkuurobotti on kayttdvalmis.
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13 Bluetooth®-radioliitdnnan

13.1

sulkeminen

Bluetooth®-radioliitannan méaa-
rittdminen

Ruohonleikkuurobotti 1dhettda saanndllisesti
Bluetooth®-signaalin yhteyden pitamiseksi mobii-
lipaatelaitteeseen. Radiorajapintaa ei ole toimi-
tettaessa suojattu salasanalla.

>

Lataa MY iMOW®-sovellus mobiililaitteen
sovelluskaupasta ja luo tili (Account).

> Lis&a ruohonleikkuurobotti tiliin.
> Noudata naytén ohjeita ja suojaa Bluetooth®-

radioliitdnta salasanalla.

Kun salasana on annettu, mobiililaite valtuute-
taan ohjaamaan ja konfiguroimaan ruohonleik-
kuurobottia.

Toisen mobiililaitteen voi valtuuttaa vain syétta-
malla valitun salasanan. Ruohonleikkuurobotti on
siten suojattu luvattomalta kaytolta.

14 Ruohonleikkuurobotin ja

141

telakointiaseman valokuvio

Ruohonleikkuurobotin valonau-
hat

14.2

0000100256_001

N

Valonauhat (1 ja 2) ilmaisevat ruohonleikkuu-
robotin tilan ja hairiét.

Etummainen valonauha (1) on aktiivinen vain
tilanvaihdon aikana, ja se palaa 20 sekunnin
ajan.

Valkoinen valokuvio:

— Ei aktiivista leikkuuta.
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Vihrea valokuvio:

— Leikkuu on kaynnissa.

— Takimmainen valonauha (2) iimaisee leik-
kuutydn edistymisen.

Punainen valokuvio:

— Laitteeni lukitus on aktiivinen.

— Hairidilmoitus.

Sininen valokuvio: - takimmaisessa valonau-

hassa (2):

— Ruohonleikkuurobotti saa jarjestelmapaivi-
tyksen tai jarjestelma kaynnistyy uudelleen.

Jos "Ymparistdanimaatio" on aktivoitu

"MY iMOW®"-sovelluksen kautta, etummainen
valonauha (1) palaa jatkuvasti valkoisena, kun
ruohonleikkuurobotti on liikkeessa. Kun tila
muuttuu, "ymparistdanimaatio” himmenee

20 sekunnin ajaksi.

LED-valot telakointiasemassa

LED-valo (1) ilmaisee telakointiaseman tilat ja

hairiot.

LED-valo (1) palaa valkoisena:

— Telakointiasema on kayttévalmis.

— Ruohonleikkuurobotti seisoo telakointiase-
massa ilman aktiivista leikkuuta.

— Ruohonleikkuurobotti ladataan ilman aktii-
vista leikkuuta.

Vihrea LED-valo (1) palaa:

— Ruohonleikkuurobotti latautuu tilapaisesti
leikkuun aikana.

LED-valo (1) palaa punaisena:

— On ilmennyt hairid.

LED-valo (1) palaa sinisena:

— Viestinta ruohonleikkuurobotin kanssa.

0458-011-9801-A



15 Ruohonleikkuurobotin kaytto ja saato

15 Ruohonleikkuurobotin
kaytto ja saato
Kayttépaneeli

15.1

\
0000099962_001

Ruohonleikkuurobotin perustoimintoja voidaan
kayttaa painikkeilla (1 — 5). Kaikki toiminnot ovat
kaytettavissa MY iMOW®-sovelluksella.

Aloita leikkuu

> Paina START (3).
Ruohonleikkuurobotti aloittaa leikkuun ja palaa
sitten automaattisesti telakointiasemaan.

Leikkuun lopettaminen ja ruohonleikkuurobotin

lukitseminen

> Paina painiketta STOP (1).
Ruohonleikkuurobotti ja leikkurikoneisto
pysahtyy. Ruohonleikkuurobotti lukitaan.

Ruohonleikkuurobotti Iahettdminen telakointiase-

malle

> Paina painiketta KOTI (4).
Ruohonleikkuurobotti ajaa takaisin latausase-
malle.

Ruohonleikkuurobotin vapauttaminen
> Paina painiketta LUKKO (2).
> Paina naytélla nakyvaa nappainyhdistelmaa.

Tietojen hakeminen

> Paina painiketta INFO (5).
Ruohonleikkuurobotti antaa akustista tietoa
senhetkisesta tilasta.

15.2 MY iMOW® -sovellus

Ruohonleikkuurobotin mukava kaytté edellyttaa
sovelluksen MY iIMOW® kayttda. Ruohonleikkuu-
robottia voidaan kayttaa ja saataa MY iMOW®-
sovelluksella. Ruohonleikkuurobotti voidaan
yhdistda mobiilipaatelaitteeseen langattoman
verkkoyhteyden (WLAN) tai Bluetooth®:n kautta.
Ruohonleikkuurobottia voidaan kayttaa ja saataa
poytatietokoneelta MY iMOW®-verkkosovelluk-
sella.

Paatoiminnot:

— Leikkuun aloittaminen ja lopettaminen
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— Leikkuusuunnitelma

— Aseta leikkuuajat (ohjatusti tai manuaali-
sesti)

— Aloituskohtien asettaminen (valinnainen)
— Vybhykkeiden valinta (valinnainen)

— Leikkuukorkeuden s&atdminen

— Ruohonleikkuurobotin etakayttd langattoman
verkkoyhteyden (WLAN) vélityksella

— Apuasetus

16 Pysayté ruohonleikkuuro-
botti ja aktivoi laitteen luki-
tus

Pyséyta ruohonleikkuurobotti ja
aktivoi laitteen lukitus

A VAROITUS

= Jos ruohonleikkuurobottia ei ole pysaytetty

téssa kayttbohjeessa kuvatulla tavalla ja lait-

teen lukitusta aktivoitu, ruohonleikkuurobotti

voi kytkeytya tahattomasti paalle. Seurauk-

sena voi olla vakava loukkaantuminen ja aine-

ellisia vahinkoja.

> Pysayta ruohonleikkuurobotti kuljetuksen,
varastoinnin, puhdistuksen, huollon, kor-
jauksen ajaksi tai jos kdyttaytyminen muut-
tuu tai on epatavallista, ja aktivoi laitteen
lukitus.

16.1

0000100291_001

> Paina painiketta STOP (1).
Ruohonleikkuurobotti pysaytetaan ja lukitaan.

> Paina painiketta STOP (1) ja pida sita painet-
tuna, kunnes valonauha (2) palaa taysin
punaisena.

> Paina painiketta STOP (1).
Valonauha (2) vilkkuu kahdesti. Ruohonleik-
kuurobotin laitteen lukitus on aktivoitu. Ruo-
honleikkuurobotti voidaan kuljettaa, varas-
toida, puhdistaa tai huoltaa.
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17 Kuljettaminen
17.1  Ruohonleikkuurobotin kuljetta-

minen
> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja aktivoi laitteen
lukitus.

Ruohonleikkuurobotin kantaminen

0000099953_001

> Kayta kestavastad materiaalista valmistettuja
tydkasineita.

> Kanna ruohonleikkuurobottia etukahvasta (1)
ja takakahvasta (2).

Ruohonleikkuurobotin kuljettaminen ajoneuvossa
> Varmista ruohonleikkuurobotti siten, ettei se
paase kaatumaan eikd muuten liikkumaan.

17.2  Akun kuljettaminen

Akku on sisdanrakennettu ruohonleikkuurobot-

tiin, ja sen saa irrottaa vain STIHL-erikoisliike.

> Varmista, ettd akku on turvallisessa kunnossa.

> Pakkaa akku niin, ettei se voi liikkua paikal-
taan.

> Kiinnité pakkaus siten, ettei se voi liikkua pai-
kaltaan.

Akun kuljettamisen yhteydessa on noudatettava
vaarallisten tavaroiden kuljettamista koskevia
maarayksia. Akku kuuluu luokkaan UN 3480
(litiumioniakut), ja se on testattu YK:n kasikirjan
"Kokeet ja kriteerit" osan Il alakohdan 38.3
mukaisesti.

Kuljetusmaaraykset on ilmoitettu osoitteessa
www.stihl.com/safety-data-sheets.

18 Sailytys
18.1  Ruohonleikkuurobotin valmis-
telu varastointia varten
STIHL suosittelee ruohonleikkuurobotin asetta-
mista Talvihorros-tilaan pidempien kayttokatko-
jen ajaksi, esim. talvitauon ajaksi. Talvihorros-tila
poistaa kaytosta kaikki ruohonleikkuurobotin tar-

peettomat lisdtoiminnot ja varmistaa, etta akku
purkautuu vain vahan.
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> Jos Varkaussuoja-toiminto on aktivoitu
MY iIMOW®-sovelluksessa: Poista Varkaus-
suoja-toiminto kaytdsta.

> Jos ruohonleikkuurobotin lataustaso on alle
50 %: lataa ruohonleikkuurobottia, kunnes
lataustaso on yli 50 %.

0000101525_001

> Ota ruohonleikkuurobotti pois telakointiase-
masta.

Paina perakkain seuraavaa nappainyhdistelmaa:

> Paina painiketta STOP (1).
Ruohonleikkuurobotti pysaytetaan ja lukitaan.

> Paina painiketta STOP (1) ja pida sita painet-
tuna, kunnes valonauha (2) palaa taysin
punaisena.

> Paina painiketta STOP (1).
Valonauha (2) vilkkuu kahdesti. Ruohonleik-
kuurobotin laitteen lukitus on aktivoitu.

> Paina painiketta STOP (1) ja pida sita painet-
tuna, kunnes valonauha (2) palaa kokonaan
punaisena ja vilkkuu lopuksi kahdesti punai-
sena.
Talvihorros-tila on aktivoitu. Kaikki lisétoimin-
not ovat poissa kaytosta.

Talvitauon jalkeen ruohonleikkuurobotti on akti-
voitava, jotta ruohonleikkuurobotti on jalleen
kayttovalmis:
> Aseta ruohonleikkuurobotti leikkuualalle.
> Paina painiketta START (3).
Talvihorros-tila poistetaan kaytosta ja robotti-
ruohonleikkuri on jalleen kayttévalmis.

0458-011-9801-A
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19 Puhdistaminen

18.2 Ruohonleikkuurobotin varas-

tointi
> Sailyta ruohonleikkuurobotti siten, etta seuraa-
vat edellytykset tayttyvat:
— Ruohonleikkuurobotti on poissa lasten ulot-
tuvilta.
— Ruohonleikkuurobotti on puhdas ja kuiva.
— Ruohonleikkuurobotti on suljetussa tilassa.
— Ruohonleikkuurobotin akku on ladattu.
— Ruohonleikkuurobottia ei sailytetéd maaritet-
tyjen lampétilarajojen ulkopuolella, [ 23.6.
— Ruohonleikkuurobotti ei padse kaatumaan.
— Ruohonleikkuurobotti ei padse vierimaan
pois.
— Ruohonleikkuurobotti seisoo vaakasuorassa
pyorillaan.
— Ruohonleikkuurobotin paalle ei ole asetettu
esineita.

Ruohonleikkuurobottia voidaan sailyttda myos
seinatelineessa. Seindkiinnike on saatavilla lisa-
varusteena.

HUOMAUTUS

® Jos ruohonleikkuurobottia ei sailytetd téassa
kayttdohjeessa kuvatulla tavalla, akku voi
syvapurkautua ja vaurioitua korjaamattomasti.
> Lataa ruohonleikkuurobotin akku ennen sen
varastointia.

18.3 Telakointiaseman, latauskaa-
pelin ja virtaldhteen adapterin
sailytys

Pidempien kayttdkatkojen, esim. talvitauon

aikana, telakointiasema, latauskaapeli ja virta-

lahde voidaan jattéa seisomaan leikkuualueelle.
> Irrota virtalahteen verkkopistoke pistorasiasta.

> Suojaa verkkopistoke saalta.
> Puhdista kaikki osat.

0000101180_001

> Peita telakointiasema esim. isolla amparilla tai
laastiamparilla.

0458-011-9801-A
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0000101181_001

> Kiinnita ampari tai laastidmpari tapeilla maa-
han.

Telakointiaseman, latauskaapelin ja virtaldhteen
irrottaminen

Sailytysta varten lisdvarusteena saatavassa sei-

nakiinnikkeessa tai jos peittdminen ei ole mah-

dollista, telakointiasema, latauskaapeli ja virta-

|&hde voidaan my®os irrottaa.

> Irrota virtaldhteen verkkopistoke pistorasiasta.

> Puhdista kaikki osat.

> Irrota latauskaapeli telakointiasemasta ja virta-
lahteesta ja kelaa se kokoon.

> Irrota virtaldhde ja kelaa liitoskaapeli kokoon.

Irrota rajauslanka ja ohjauslanka telakointiase-

masta.

> Voitele johdon paat korroosiolta ja saalta suo-
jaamiseksi.

> Purkaa telakointiasema.

v

19 Puhdistaminen

19.1  Ruohonleikkuurobotin puhdis-

taminen

A VAROITUS

® Terien leikkuureunat ovat teravia. Kayttaja
altistuu tdman vuoksi viiltohaavoille.
> Kayta kestavasta materiaalista valmistettuja
tyokasineita.

> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja aktivoi laitteen
lukitus.

0000100282_001

> Tartu ruohonleikkuurobottiin etukahvasta (1) ja
takakahvasta (2).

221



suomi

> Aseta ruohonleikkuurobotti kyljelleen ja var-
mista se kaatumisen varalta.

> Tarkista diagnostiikkaliitdnn&n tulpan (3) mah-
dolliset vauriot ja tiukka istuvuus.

> Jos terdlevy (4) on voimakkaasti likaantunut:
irrota teralevy (4).

0000100283_001

> Irrota lika puutikulla tai pehmealla harjalla.
Kayta tarvittaessa pH-neutraalia puhdistusai-
netta. STIHL suosittelee STIHL Multicleania.

> Huuhtele irtonainen lika pois kevyella vesisuih-
kulla.

> Puhdista ruohonleikkuurobotin alaosa kos-
tealla liinalla.

> Puhdista latauskoskettimet (5) kostealla lii-
nalla.

> Puhdista kupu ja ohjauspaneeli kostealla lii-
nalla.

19.2 Telakointiasema, virtalahteen,
latauskaapelin ja pistokeliitédn-
téjen puhdistaminen

> Irrota virtalahteen verkkopistoke pistorasiasta.

> Puhdista telakointiasema, virtaldhde ja lataus-

kaapeli kostealla liinalla.
> Tarvittaessa: Irrota pinttynyt lika pehmealla
harjalla.

> Puhdista pistokeliitdnnat kuivalla, nukkaamat-

tomalla liinalla.
> Tarvittaessa: Irrota pinttynyt lika siveltimella.

20 Huoltaminen

20.1  Silmamaarainen tarkastus

> Tarkista ruohonleikkuurobotti sdannéllisesti:
— Latauskoskettimien puhtaus

Tarkista kupu ja suojalista vaurioiden

varalta

— Tarkista pydrien herkkaliikkeisyys

Tarkista terien herkkaliikkeisyys ja tarkasta

ne vaurioiden, kulumisen ja halkeamien

varalta.
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—

0000100420_001

— Tarkista teralevy vaurioiden ja kulumisen
varalta.
— Jos kulumisen ilmaisevat merkinnat (1)
ovat kuluneet ja niihin on tullut reikia,
vaihda leikkurikoneisto.

0000102542_001

— Tarkista L-pultit (2) vaurioiden ja kulumisen
varalta.
— Jos L-pultit (2) ovat kuluneet yli puoleen-
valiin asti, vaihda leikkurikoneisto.

0000100056_001

— Tarkista diagnostiikkaliitdnnan tulpan (3)
mahdolliset vauriot ja tiukka istuvuus.

20.2 Terien vaihto

A VAROITUS

® Terien leikkuureunat ovat teravia. Kayttaja
altistuu tdman vuoksi viiltohaavoille.
> Kayta kestavasta materiaalista valmistettuja
tyokasineita.

> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja aktivoi laitteen
lukitus.

0458-011-9801-A
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0000100258_001

0000100284_001

> Tartu ruohonleikkuurobottiin etukahvasta (1) ja
takakahvasta (2).
> Kaanna ruohonleikkuurobotti seldlleen.

0000100285_001

> Paina vipua (3) ja pida painettuna.
> Kaanna muttereita (4) vastapaivaan, kunnes
se voidaan poistaa.

0000100286_001

> Poista mutteri (4).
> Poista terélevy (5).

0000100287_001

> Tyénna teranpidiketta (6) nuolen &' suuntaan.
Teranpidikkeen (6) lukitus on avattu.
> Poista teranpidike (6).

0458-011-9801-A

> Irrota kaikki vanhat terat (7).

5 ¢

0000100421_001

> Puhdista teralevy (5), teréanpidike (6) ja mut-
teri (4).

0000100422_001

> Kiinnita uudet terat (8). Aseta vain yksi tera L-
pulttia (9) kohti.

0000100419_001

> Aseta teranpidike (6) paikalleen.

> Tyénna veitsenpidiketté (6) nuolen suuntaan ©
ja varmista, etta kaikki kolme vartta (10) ovat
L-pulttien (9) alapuolella.

Teranpidike (6) on lukittu.

Aseta terélevy (5) ruohonleikkuurobottiin.
Paina vipua (3) ja pida painettuna.

Kierra mutteri (4) paikalleen myétapaivaan.
Vapauta vipu (3) ja kiristd mutteri (4) myota-
paivaan.

Vipu (3) lukittuu kuuluvasti paikalleen.

yYyVYvYVY
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21 Korjaaminen

21.1  Ruohonleikkuurobotin, akun,

leikkurikoneiston, telakointiase-
man ja virtalédhteen korjaus

Kayttaja ei voi itse huoltaa eika korjata ruohon-
leikkuurobottia, akkua ja virtalahdetta.

Vaurioituneet tai kuluneet terat ja leikkurikoneisto
voidaan vaihtaa.
> Jos ruohonleikkuurobotti, akku, telakointi-
asema, latauskaapeli, virtalahde tai litoskaa-
peli on vaurioitunut: Al4 kéyté ruohonleikkuu-
robottia, akkua, telakointiasemaa, latauskaa-
pelia, virtalahdetta tai liitoskaapelia ja ota
yhteys STIHL-erikoisliikkeeseen.
> Jos terd on vaurioitunut tai kulunut:
> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja aktivoi lait-
teen lukitus.
> Vaihda kaikki terat. Teria ei voida teroittaa
uudelleen.
> Jos terdlevy tai teralevyn L-pultit ovat vaurioi-
tuneet tai kuluneet:
> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja aktivoi lait-
teen lukitus.
> Vaihda leikkurikoneisto.
> Jos ohjekilvet ovat kuluneet epaselviksi tai
vahingoittuneet, anna STIHL-erikoisliikkeen
vaihtaa ne.

21.2 Rajauslangan tai ohjauslangan

pidentaminen tai korjaaminen

Rajauslankaa tai ohjauslankaa voidaan pidentaa
tai korjata lankaliittimien avulla.

22 Hairididen poistaminen
22.1

21 Korjaaminen

Johtoliittimet on taytetty geelilla, joka estaa johti-

mien paiden ennenaikaisen kulumisen tai korroo-

sion.

> Varmista, ettei rajauslankojen kokonaispituus
ylitd 850 metrin enimmaispituutta.

~~K

0000100060_001

> Aseta langanpaat (2) lankaliittimeen (1).
Langanpaita ei saa kuoria.

> Paina lankaliitinta (1) yhteen pihdeilla vastee-
seen saakka.

0000100242_001

> Aja rajauslangat samansuuntaisesti ja 1ahek-
kain vahintaan pituudelta a = 5 cm asettamatta
rajauslankoja ristiin.

Ruohonleikkuurobotin hairididen poistaminen

punaisilla valokuvioilla.

Toimi seuraavasti hairidn korjaamiseksi:
> Seuraa MY iMOW®-sovelluksen ohjeita.
tai

Useimmat hairiét ilmoitetaan MY iMOW®-sovelluksessa ja ruohonleikkuurobotin tai telakointiaseman

> Paina ohjauspaneelin painiketta INFO ja noudata akustisia ohjeita.

Hairid Ruohonleikkuu- [Syy
robotin tai tela-
kointiaseman

valonauhat

Korjaustoimenpide

Ruohonleikkuu-
robotti pysahtyy
kotimatkan
aikana telakointi-
asemalle.

Akku on tyhja.
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> Varmista, ettei rajauslangan pituus ylita
850 m.

> Optimoi ohjauslangan sijoittelu.

> Aseta toinen ohjauslanka leikkuua-
lueelle.

» Siirra ruohonleikkuurobotti telakointiase-
malle latausta varten.

0458-011-9801-A
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Héirié

Ruohonleikkuu-
robotin tai tela-
kointiaseman

Syy

Korjaustoimenpide

palavat punai-
sena.

ohjauslangassa on
vika.

A\

valonauhat
> Jos mahdollista: Sijoita telakointiasema
leikkuualueelle, jossa on kaltevuus rin-
teen alaosassa.
Ruohonleikkuu- |Valonauhat Ruohonleikkuurobotti |> Odota kunnes uudelleenkaynnistys on
robotti ei aloita  |palavat sini- suorittaa aloituksen paattynyt.
leikkuuta odote- |[sena. uudelleen. Sen jalkeen ruohonleikkuurobotti aloittaa
tusti. leikkuun automaattisesti.
Valonauhat Rajauslangassa tai > Varmista, etta rajauslanka ja ohjaus-

lanka ovat vahingoittumattomia.
Varmista, etta rajauslanka tai ohjaus-

robotti ei lataudu.

palavat punai-
sena.
Latausaseman

tissa, akussa, virtalah-
teessa tai telakointia-
semassa on hairio.

Latausaseman lanka on liitetty kunnolla telakointiase-
LED-valo palaa maan.
punaisena. > Varmista, ettd rajauslanka ja ohjaus-
lanka on liitetty kunnolla lankaliittimeen.
> Seuraa MY iMOW®-sovelluksen ohjeita.
Ruohonleikkuu- |Valonauhat Ruohonleikkuurobo- |> Varmista, etta telakointiaseman ja ruo-

honleikkuurobotin latauskoskettimet ovat
puhtaat.

LED-valo palaa
punaisena.

> Seuraa MY iMOW®-sovelluksen ohjeita.
Jos hairio jatkuu: Ala yrita ladata ruohon-
leikkuurobottia enempaa, irrota liitoskaa-
peli verkkopistokkeesta ja ota yhteys
STIHL-erikoisliikkeeseen.

v

23 Tekniset tiedot

23.1  Ruohonleikkuurobotit STIHL
iMOW® 5.0, 6.0, 7.0

Tekniset tiedot
— Leikkuuleveys: 28 cm
— Leikkuukorkeus - séhkoisesti: 20 mm - 60 mm
Teralevyn pyorimisnopeus: 2400 1/min
Leikkuunopeus
- iMOW® 5.0: 0,45 m/s
- iMOW® 6.0: 0,45 m/s
— IMOW® 7.0: 0,45 m/s
— Mitat:

— Korkeus: 291 mm

— Leveys: 525 mm

— Pituus: 705 mm
— Paino:

— IMOW® 5.0: 14 kg

- iMOW® 6.0: 15 kg

- iMOW® 7.0: 15 kg
— Suojausluokka: 111
— Suojausluokka: IP56
— Suurin leikkuualue:

- iMOW® 5.0: 1500 m?

— IMOW® 6.0: 3000 m?

— iMOW® 7.0: 5000 m?

— Toiminta-aika 1000 m? (viikossa) °

- iIMOW®5.0: 50 h
- iIMOW®6.0:35h
- iMOW® 7.0: 30 h

— Rajauslangan enimmaispituus: 850 m
— Suurin kaltevuus: 40 %

Bluetooth®
— Datayhteys: Bluetooth® 5.1. Mobiilipaatelait-

teen taytyy olla Bluetooth® Low Energy 5.0 -
yhteensopiva ja sen taytyy tukea Yleista kayt-
tooikeusprofiilia (GAP).

Taajuuskaista: ISM-kaista 2,4 GHz

Suurin sateilylahetysteho: 1 mW

Signaalin kantama: n. 10 m. Signaalin vah-
vuus riippuu ympariston olosuhteista ja mobiili-
laitteesta. Kantavuusalue saattaa vaihdella
huomattavan paljon ulkoisten olosuhteiden ja
myds kaytetyn vastaanottolaitteen mukaan.
Kantavuusalue saattaa olla huomattavasti pie-
nempi suljetuissa tiloissa tai paikoissa, joissa
on metalliesteita (esimerkiksi seinia, hyllyja,
koteloita).

Mobiililaitteen kayttojarjestelman vaatimukset:
katso info.myimow.stihl.com

5lhanteellisissa olosuhteissa (vahan esteité, yksinkertainen geometria seké matalia rinteita puutar-

hassa, kohtalainen nurmikon kasvu)

0458-011-9801-A
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Langaton verkko (WLAN)

— Verkkostandardi: IEEE 802.11b/g/n
— Taajuusalue: 2,4 GHz

— Suurin sateilylahetysteho: 100 mW

23.2 Terat

— Terien lukumaara: 3

23.3  Akku STIHL AAI

Akku on sisdanrakennettu ruohonleikkuurobot-
tiin, ja sen saa irrottaa vain STIHL-erikoisliike.
— Akkutekniikka: Litiumioniakku

— Jannite: 36 V

Kapasiteetti, Ah: katso arvokilpi

— Energiasisaltd, Wh: katso arvokilpi

Paino, kg: katso arvokilpi

23.4 Telakointiasema ja virtalahde

Telakointiasema
— Suojausluokka: 111
— Suojausluokka: IPX5
— Paino: 4,0 kg
— Rajauslanka ja ohjauslanka
— Jannite: 42V DC
— Taajuusalue: 1,4 kHZ — 20 kHz

Virtaldhde
— Markkinoista riippuvat versiot:
— DM160E-420A
— DM160E-420AS
— DM160K-420A
— DM160S-420A
— DM210E-420A
— DM210E-420AS
— DM210K-420A
— DM210S-420A
— Paino:
— Versio 160 W: 1,6 kg
— Versio 210 W: 2,0 kg
— Nimellisjannite: katso arvokilpi
— Taajuus: katso arvokilpi
— Nimellisteho: katso arvokilpi
— Latausvirta: katso arvokilpi
— Suojausluokka: Il
— Suojausluokka: IP 67

23.5 Jatkokaapelit

Jos laitteen yhteydessa kaytetdan jatkokaapelia,
jatkokaapelin johdinten paksuuden on taytettava
vahintdan seuraavat vaatimukset, jotka maaray-
tyvat verkkojannitteen ja jatkokaapelin pituuden
perusteella:
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Jos nimellisjannite arvokilvesséa on 220 V -

240 V:

— Kaapelin pituus enintdan 20 m: AWG 15/
1,5 mm?

— Kaapelin pituus 20 m - 50 m: AWG 13/
2,5 mm?

Jos nimellisjannite arvokilvessé on 100 V -

127 V:

— Kaapelin pituus enintdan 10 m: AWG 14 /
2,0 mm?

— Kaapelin pituus 10 m - 30 m: AWG 12/
3,5 mm?

23.6 Lampdtilarajat

A VAROITUS

® Ruohonleikkuurobottia ei ole suojattu kaikilta

ymparistotekijoiltd. Akku saattaa syttya tuleen

tai rajahtaa altistuttuaan eréille ympéaristoteki-

j6ille. Seurauksena voi olla vakava loukkaan-

tuminen ja aineellisia vahinkoja.

> Ala lataa akkua lampétiloissa alle + 5 °C tai
yli +40 °C.

> Ala kayta ruohonleikkuurobottia [Ampéti-
loissa alle + 5 °C tai yli + 40 °C.

> Ala kayta telakointiasemaa ja virtalahdetta
ldmpdtiloissa alle + 5 °C tai yli + 40 °C.

» Ala sailyta ruohonleikkuurobottia [ampéti-
loissa alle 0 °C tai yli + 40 °C.

» Ala sailyta telakointiasemaa ja virtalahdetta
ldmpdtiloissa alle — 20 °C tai yli + 60 °C.

23.7 Suositellut Ampdotila-alueet
Jotta ruohonleikkuurobottiin, telakointiasemaan
ja virtalahteeseen asennettu akku toimisi opti-
maalisesti, noudata seuraavia lampdétila-alueita:
— Lataaminen: +5°C ... +40 °C

— Kéytto: +5°C ... +40 °C

— Ruohonleikkuurobotin sailytys: + 0 °C ...
+40°C

Telakointiaseman ja virtalahteen sailytys: —
20°C..+60°C

Jos akkua ladataan, kaytetaan tai varastoidaan
suositeltujen lampétila-alueiden ulkopuolella,
suorituskyky voi heikentya.

23.8 Meluarvot

Aanitehotason laskennassa kaytettava korjaus-

kerroin on 2 dB(A).

— Aanentehotaso mitattu standardin 2000/14/EY
mukaan: 59 dB(A).

— EY:n direktiivin 2000/14/EY mukainen taattu
aanitehotaso: 61 dB(A).
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23.9 REACH-asetus

REACH-asetuksella tarkoitetaan EY:n kemikaa-
lien rekisterdintia, arviointia ja lupamenettelyja
koskevaa asetusta.

Lisatietoja REACH-asetuksen vaatimusten tayt-
tamisesta on saatavissa osoitteesta
www.stihl.com/reach .
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STIHL Alkuperaiset STIHL-varaosat ja alkupe-
&), raiset STIHL-varusteet tunnistaa naista
merkeista.

STIHL suosittelee kayttdamaan ainoastaan alku-
peraisia STIHL-varaosia ja alkuperaisia STIHL-
varusteita.

STIHL ei voi arvioida muiden valmistajien varao-
sia ja lisavarusteita luotettavuuden, turvallisuu-
den ja sopivuuden suhteen jatkuvasta markkinoi-
den tarkkailusta huolimatta, eikd STIHL ei voi
taata niiden kayttoa.

Alkuperaisia STIHL-varaosia ja alkuperaisia
STIHL-varusteita on saatavissa STIHL-erikoisliik-
keesta.

25 Havittaminen

25.1  Ruohonleikkuurobotin havitta-

minen

Tietoja havittdmisesta saat paikallishallinnosta tai
STIHL-erikoisliikkeesta.

Epaasianmukainen havittdminen voi olla vahin-
gollista terveydelle ja saastuttaa ymparistoa.

Ruohonleikkuurobotti siséltéa kiinteasti asenne-

tun akun, joka on havitettava erikseen.

> Toimita ruohonleikkuurobotti STIHL-erikoisliik-
keelle havitettavaksi.
STIHL-erikoisliike havittdd sisdanrakennetun
akun erilldan ruohonleikkuurobotista.

> Toimita STIHL-tuotteet, myds pakkaukset,
asianmukaiseen kerayspisteeseen kierratysta
varten paikallisten sdannésten mukaisesti.

> Al havita talousjatteen mukana.

26 EU-vaatimustenmukai-
suusvakuutus

Ruohonleikkuurobotit STIHL
iMOW® 5.0, 6.0, 7.0

ANDREAS STIHL AG & Co. KG

26.1
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suomi

BadstralBe 115
D-71336 Waiblingen

Saksa

vakuuttaa yksinomaisena vastuullisena, etta
Tuotetyyppi: Ruohonleikkuurobotit

— Merkki: STIHL

— Tyyppi: IMOW® 5.0, 6.0, 7.0

— Sarjatunniste: IA01

Tuotetyyppi: Telakointiasema

— Merkki: STIHL

— Tyyppi: Telakointiasema

— Sarjatunniste: IA01

vastaa soveltuvilta osin direktiivien 2006/42/EY,

2011/65/EU, 2006/66/EY, 2014/53/EU saannok-
sia ja tuote on kehitetty ja valmistettu seuraavien
standardien tuotteen valmistuspaivana voimassa
olevien versioiden mukaisesti: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1, EN 55014-2,

EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 62311,

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 303 413 V1.1.1 (2017-06),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07).

Osallistuva ilmoitettu laitos: VDE Prif- u. Zertifi-
zierungsinstitut GmbH, nro 0366, on todennut
vaatimustenmukaisuuden direktiivin 2014/53/EU
liitteen Il moduulin B mukaisesti ja antanut seu-
raavan EU-tyyppitarkastustodistuksen:
40055521.

Teknisten asiakirjojen sailytyksesta vastaa AND-
REAS STIHL AG & Co. KG:n tuotteiden lupame-
nettelyistd vastaava tuotehyvéaksynnan osasto.

Valmistusvuosi, valmistusmaa ja koneen numero
on ilmoitettu ruohonleikkuurobotin paalla.

Waiblingen, 16.2.2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations
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suusvakuutus

Ruohonleikkuurobotit
STIHL iMOW® 5.0, 6.0, 7.0
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ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstralle 115
D-71336 Waiblingen

Saksa

vakuuttaa yksinomaisena vastuullisena, etta
Tuotetyyppi: Ruohonleikkuurobotit

— Merkki: STIHL

— Tyyppi: IMOW® 5.0, 6.0, 7.0

— Sarjatunniste: 1A01

Tuotetyyppi: Telakointiasema

— Merkki: STIHL

— Tyyppi: Telakointiasema

— Sarjatunniste: 1A01

on Yhdistyneen kuningaskunnan The Restriction
of the Use of Certain Hazardous Substances in
Electrical and Electronic Equipment Regulations
2012, Supply of Machinery (Safety) Regulations
2008, Electromagnetic Compatibility Regulations
2016-asetusten asiaa koskevien saanndsten
mukainen, ja se on suunniteltu ja valmistettu val-
mistuspaivana voimassa olevien seuraavien
standardien versioiden mukaisesti:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1,
EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 303 413 V1.1.1 (2017-06),

ETSI EN 301 489-17 VV3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07).

Teknisten asiakirjojen sailytyksesta vastaa AND-
REAS STIHL AG & Co. KG.

Valmistusvuosi, valmistusmaa ja koneen numero
on ilmoitettu ruohonleikkuurobotin paalla.

Waiblingen, 16.2.2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG
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Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
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28 Yhteystiedot

www.stihl.com

29 Avoimen ldhdekoodin
ohjelmistot

Avoimen l&dhdekoodin ohjelmis-
tot

Tama tuote sisaltaa tekijanoikeussuojattuja avoi-
men l&hdekoodin ohjelmistoja, jotka tekijat ovat
julkaisseet tietyin lisenssiehdoin, kuten "GNU
General Public License" (GPL), "GNU Lesser
General Public License" (LGPL), "Apache
License" tai vastaavilla lisensseilla. Jos téassa
kayttdoppaassa on tekijanoikeusilmoituksia,
kayttdehtoja tai lisenssiehtoja, jotka ovat ristiri-
idassa jonkin sovellettavan avoimen lahdekoodin
lisenssin kanssa, niita ei sovelleta. Mukana ole-
vien avoimen lahdekoodin ohjelmistojen kaytté ja
jakelu on yksinomaan kyseisen avoimen lahde-
koodin lisenssin alaista. Silté osin kuin sovelletta-
vassa lisenssissa annetaan sinulle oikeus tdmén
ohjelmiston lahdekoodiin ja/tai muihin lisatietoi-
hin, voit saada ne meiltd kolmen vuoden ajan
tuotteen viimeisen toimituksen jalkeen ja, jos
lisenssiehdot niin edellyttévat, niin kauan kuin
tarjoamme tuotteelle asiakastukea. Jos haluat
saada meilta taydellisen lahdekoodin, laheta
pyyntési seuraavaan osoitteeseen ja ilmoita tuot-
teen nimi, sarjanumero seka kyseisen ohjelmis-
ton versio: ANDREAS STIHL AG & Co. KG,
Open Source Team/Officer, Postfach 17 71,
71307 Waiblingen, Saksa. Pidatdmme oikeuden
veloittaa sinulta tietovalineen kustannukset ja toi-
mituskulut. Lisatietoja saat seuraavilta verkkosi-
vustoilta: https://opensource.stihl.com
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Keere kunde

Vi er glade for, at du har valgt STIHL. Vi udvikler
og producerer vores produkter i topkvalitet efter
vores kunders behov. Dermed kan vi fremstille
produkter med hgj palidelighed, selv ved ekstrem
belastning.

STIHL star ogsa for topkvalitet, nar det drejer sig
om service. Vores fagpersonale garanterer kom-
petent radgivning og instruktion samt omfattende
teknisk hjeelp.

STIHL vedkender sig udtrykkeligt en bzeredygtig
og ansvarsfuld omgang med naturen. Denne
brugsanvisning har til formal at hjaelpe dig med
at anvende dit STIHL-produkt med en lang leve-
tid pa en sikker og miljgvenlig made.

Vi takker for din tillid og haber, at du far stor
gleede af dit STIHL-produkt.

e 4

Nikolas Stihl

VIGTIGT! SKAL LASES F@R BRUG OG OPBE-
VARES.
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2 Oplysninger om denne
brugsvejledning
21 Gaeldende dokumenter

De lokale sikkerhedsforskrifter er gaeldende.
> Ud over denne brugsvejledning skal falgende
dokumenter lzeses, forstés og opbevares:
— Sikkerhedsinformationer for STIHL batterier
og -produkter med indbygget batteri:
www.stihl.com/safety-data-sheets

Yde